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1. Bezpecnostni pokyny

® Pokud gimbal nepouzivate, skladujte jej v plvodni krabici. Doporu¢ené
skladovaci prostredi je relativni vihkost do 40 % pri teploté 20 + 5 °C. Pokud se
objektiv zamlZzi, vodni para se obvykle odpafi po chvili provozu zafizeni.

@ Neumistujte vyrobek na primé slunecni svétlo, do prostor se Spatnym vétranim
ani do blizkosti zdrojl tepla, napriklad topeni.

® Vyrobek casto nevypinejte a nezapinejte. Po vypnuti pockejte alespon 30
sekund, nez jej znovu zapnete, jinak se zkracuje zivotnost vyrobku.

@ Pred instalaci se ujistéte, ze konektory i povrch gimbalu jsou zcela suché, bez
jakychkoli stop kapalin.

® Ujistéte se, ze je gimbal k dronu radné pripevnén.

® Za provozu nevklddejte ani nevyjimejte microSD kartu.

@ Nedotykejte se povrchu objektivu kamery a chrante jej pred tvrdymi predméty.
Mohlo by dojit k rozmazéni obrazu a zhorSeni kvality snimani.

Povrch objektivu cistéte mékkym, suchym a cistym hadrikem. Nepouzivejte
alkalické cistici prostredky.

® Pokud gimbal neprijima platna inercidlni (INS) data nosic¢e, osa yaw vlivem
zemské rotace driftuje pfiblizné 15° za hodinu. Aby gimbal drzel spravnou
orientaci, musi dostavat platna INS data nosi¢e — zpravidla je nutné, aby GNSS
prijimac dronu mél polohu (fix).

Pri ndklonu tlumici platformy nad 45° gimbal aktivuje ochranny rezim a vrati se
do neutralni polohy (neplati v rezimu FPV).
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2. Popis vyrobku

2.1 Uvod

Z-1Pro nese kameru viditelného svétla s ultracitlivym snimacem (ultra-starlight). V
kombinaci s obrazovym enginem AI-ISP pro plnobarevné nocni vidéni a s enginem
Al-HDR poskytuje cCisty plnobarevny obraz jak v prostfedi s extrémné nizkou
hladinou osvétleni, tak ve scénach se slozitymi svételnymi podminkami. Diky Al
detekci a sledovani vice objektll dokaze Z-1Pro nepretrzité sledovat jednu z osob
nebo jedno z vozidel, které v obraze inteligentné rozpozna.

Z-1Pro ma miniaturni 3osou neortogonalni mechanicky stabilizovanou konstrukci a
podporuje montaz kamerou doll i nahoru. Pomoci softwaru Dragonfly Ize sledovat
obraz a ovlddat gimbal bez nutnosti resit komunikacni protokol; ve spojeni se
softwarem XF-QGC dosahuje plné funkcni kompatibility s open-source autopiloty.

Vyrobce Nanjing Xianfei Robot Technology Co., Ltd. (XF Robot)
Web vyrobce www.allxf.com / www.allxianfei.com
Podpora vyrobce support@allxianfei.com

2.2 Vlastnosti

e Kamera viditelného svétla s ultracitlivym snimacem v kombinaci s enginem
Al-ISP pro plnobarevné nocni vidéni poskytuje Cisty plnobarevny obraz i pri
extrémné nizkém osvétleni — na Urovni no¢niho vidéni. Funkce AI-HDR
zachovavé viditelné detaily ve svétlech i stinech i pfi extrémnich kontrastech
scény.

¢ Al detekce a sledovani vice objektll — gimbal dokaze nepretrzité sledovat jednu
z osob ¢i jedno z vozidel rozpoznanych v obraze.

e Miniaturni 30s& neortogondlni mechanicky stabilizovand konstrukce snizuje
hmotnost na pouhych 100 g.

Ovladani po siti (Ethernet), pres UART a S.BUS; kompatibilni s privatnim
protokolem vyrobce i s protokolem MAVLink.

¢ Diky komplementarnim algoritm@m dvou IMU s fizenim teploty IMU a fazi AHRS
dat nosice dosahuje gimbal presnosti stabilizace £0,01°.

¢ Lze montovat na r@izné nosi¢e, kamerou dol{ i nahoru.

e Se softwarem Dragonfly lze sledovat obraz, ovlddat gimbal a stahovat
fotografie i videa online.

e S upravenym softwarem QGC (XF-QGC) Ize vSechny funkce gimbalu vyuzivat ve
spojeni s open-source autopilotem.

* Obraz podporuje OSD informace, fotografie uklddani EXIF dat. Zivy stream a
zdznam podporuji SEI (funkce SEI bude doplnéna budouci aktualizaci firmwaru).

* Siroky rozsah napéajeciho napéti 10-26,4 V DC.
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2.3 Prehled

/Nose Direction

@ kamera (pevné vestavénd) @ tlumici platforma

Sipka Nose Direction v obrazku oznacuje smér pFdé dronu. V horni &asti gimbalu
je umisténa fidici elektronika gimbalu — jednotka GCU (Gimbal Control Unit) s
konektory.

2.4 Prislusenstvi

Konfiguracni modul J1.0 (vlevo) a sitovy prevodnik (vpravo)
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Dodéavané kabely

@ napdjeci kabel (XT30)

@ sitovy kabel pro SIYI AirUnit

® sitovy kabel pro SKYDROID H16

@ kabel pro sitovy prevodnik / SKYDROID H12Pro/H30

® UART kabel pro open-source autopilot

® kabel S.BUS
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2.5 Technické udaje

Rozmeéry 59,2 x 48,4 x 80,2 mm

Hmotnost 100 g

Napajeci napéti 10-26,4 vV DC

Prikon 6 W (prdmérny) / 20 W (pfi zablokovani motor()
Mont&z kamerou dol@ i nahoru

Stabilizace 30sa neortogonalni mechanicka
Uhlové presnost +0,01°

Maglstabilizovany naklon 450

nosice

Riditelny rozsah pitch —110° az +120°, yaw +140°
Max. rychlost otaceni 150°/s

Snimac obrazu 1/1,8" CMOS, 4,09 Mpx efektivné

ohnisko 8,5 mm (ekvivalent 41,1 mm), svételnost
Objektiv /1,0
HFOV 57,1°, VFOV 30,4°, DFOV 66,3°

Rozlisenf 2688 x 1520
Digitalni zoom 6x
Format fotografif JPEG (s EXIF daty)

MP4; stream 2688 x 1520 @ 30 fps,

Format videa z4znam 1920 x 1080 @ 30 fps %

Kédovani streamu H.264, H.265

Sitovy protokol streamu RTSP

Pamétova karta microSD U3/V30 nebo rychlejsi, do 256 GB
Provozni teplota —20°Caz50°C

Skladovaci teplota —40 °Caz 60 °C

Provozni vihkost =85 % RH (nekondenzujici)

% Zaznam v rozliSeni 2688 x 1520 @ 30 fps bude doplnén budouci aktualizaci
firmwaru.
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3. Konektory

Z-1Pro se vyrabi ve dvou hardwarovych revizich, které se lisi osazenim konektord.
Verze B ma navic konektory SP (audio vystup) a MIC (audio vstup) a Sestipinovy
napdjeci konektor PWR. Zkontrolujte, kterou revizi mate, a ridte se odpovidajici
tabulkou.

3.1 Verze A
N
HDMI video vystup micro HDMI
1 GND
USB rezervovano SIF\{/ISS-?B 2 USB_D+
3 USB_D—
konfigurace a aktualizace GCU, LETH Dx+
ETH ovladani privatnim protokolem SMO4B- 2 ETH_Tx—
video v'srzu fi o'penl' AlCore " |SRSSTB 3 ETH_Rx+
ystup, pripoj 4 ETH_Rx—
IP konfigurace GCU, ovladani SMO3B- 1 GND
UART2  privatnim protokolem a SRSS-TB 2 UART_Rx (0-3,3 V)
protokolem MAVLink 3 UART_Tx (0-3,3 V)
1, 2 Power In
PWR napajeni 10-26,4 V DC 2';{"255_?'8 3 NC
4,5 GND
SM03B- 1 GND
UART1 aktualizace firmwaru gimbalu SRSS-TB 2 UART_Rx (0-3,3 V)
3 UART_Tx (0-3,3 V)
vstup S.BUS; kompatibilni s
. SMO02B- 1 GND
S.BUS  S.BUSL (FASST, SFHSS) i S.BUS2 SRSS-TB 2 S.BUS In

(FASSTes)
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HDMI
/—:‘:'_J
USB ETH UART2
oo o o000 0ooaorq
1 2 3 1 2 3 4 1 2 3
PIN1 w==p PINn
PWR UART1 SBUS
5 4 3 2 1 2 1
Oooooo Ooop
PINN <guem PN 1
Rozmisténi a ¢islovani pind — verze A
3.2 Verze B

Konektory HDMI, USB, ETH, UART1, UART2 a S.BUS jsou zapojeny shodné s verzi
A. Odlisné ¢i doplnéné konektory:

audio vystup (bude SMO3B- 1 GND
SP podporovano budouci SRSS-TB 2 AUDIO_OUT+

aktualizaci firmwaru) 3 AUDIO_OUT-
MIC audio vstup (bude podporovéano SMO02B- 1 MIC+

budouci aktualizaci firmwaru) SRSS-TB 2 MIC—

1, 2 Power In

PWR napajeni 10-26,4 V DC, pripojeni SM06B- 3,4 GND

AlCore SRSS-TB 5 UART_AICore_Rx

6 UART_AlCore_Tx
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4. Instalace

Tlumici platformu pripevnéte k nosi¢i (dronu) ctyfmi Srouby M2 a ponechte
dostatec¢ny prostor pro volny pohyb tlumeni.

Gimbal nesmi byt s nosicem spojen napevno a za provozu se nesmi zadnou
svou casti dotykat nosice.

Gimbal se za provozu zahriva. Zajistéte, aby bylo zafizeni dobre chlazeno. K
odvodu tepla Ize pouzit chladici sadu Micro-pod Cooling Kit — montuje se na
horni stranu gimbalu ¢tyfmi Srouby M1,6 x 4 mm.

]

Montaz chladici sady (M1,6 x L4) a upevnéni platformy
(M2)

e % Chladici sada Micro-pod Cooling Kit se prodavd samostatn&. Srouby M2 pro
upevneéni gimbalu nejsou soucasti baleni.

e % Chladici sada vyzaduje samostatné napajeni v rozsahu 10-26,4 V DC, odbér
0,5W.

e % Gimbal podporuje microSD karty trfidy U3/V30 nebo rychlejsi o kapacité do
256 GB.

10
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5. Konfigurace a aktualizace firmwaru

* Pred pouzitim se ujistéte, ze gimbal i jednotka GCU maji nahranou nejnovéjsi
verzi firmwaru. V opacném pripadé nemusi byt vsechny funkce dostupné.

Pred konfiguraci nebo aktualizaci musi byt v pocitac¢i nainstalovan ovladac
konfigura¢niho modulu.

* Pred konfiguraci nastavte pocitaci statickou IP adresu ve stejném sitovém
segmentu, v jakém je GCU (bez konfliktu adres). Vychozi IP adresa GCU je
192.168.144.108.

e Béhem aktualizace zarizeni nevypinejte. Po dokonceni aktualizace zafizeni
restartujte.

5.1 Konfigurace
@ Propojte pocitac s portem ETH pomoci sitového prevodniku. Zapnéte zarizeni.

@ Spustte zobrazovaci a ovladdaci software Dragonfly a ovérte, ze je pripojen ke
gimbalu. Otevrete strdnku nastaveni.

® V nastaveni nakonfigurujte pripojeny gimbal.
@ Po dokonceni nastaveni kliknéte na Save.
® Restartujte gimbal, aby se konfigurace projevila.

e % Pokyny k polozkam Net Settings, CAMERA, S.BUS Setting, Calibration, Carrier
a Advance najdete v priru¢ce Dragonfly Quick Start Guide (pas karet — Settings)
nebo na www.allxianfei.com v sekci Video Center.

e % Po zapnuti OSD nebo rozpoznavani cild se zvysi zpozdéni video streamu a
snizi snimkova frekvence.

* % Po zméné rozliSeni video streamu je nutné restartovat software Dragonfly
nebo prehravac.

e % Po zméné sitového nastaveni se gimbal automaticky restartuje.

11
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5.2 Aktualizace firmwaru GCU

Pfed aktualizaci firmwaru se ujistéte, ze je software Dragonfly vypnuty.
@ Propojte pocitac s portem ETH pomoci sitového prevodniku. Zapnéte zarizeni.
@ Spustte nastroj GCU Upgrade Tool.

Lo

® Kliknéte na tlacitko Search Device a vyckejte, nez pocita¢ dokonci vyhledavani.

% 7 Upgrade Tool = x
zlpro/192. 168. 144. 108 Search Device
Connect
Log

find zlpro/192. 168. 144. 108

Nalezené zarizeni po kliknuti na Search Device
@ Po dokonceni vyhledavani kliknéte na Connect a vyckejte na potvrzeni, ze
spojeni probéhlo Uspésné.
® Po navazani spojeni kliknéte na Upgrade — zarizeni zahdji aktualizaci. Vyckejte,
dokud software neohlasi upgrade successfully; tim je aktualizace dokoncena.

% Z Upgrade Tool - X

z1pro/192. 168. 144. 108 Search Device

Connect Upgrade

Log

waiting for link device:192.168.144.108 ....

link device:192. 168. 144. 108 successfully, please click
upgrade button.

start upgrading...

uploading firmware zlpro...

upload zlpro successfully

deploying firmware zlpro...

deploy zlpro successfully

saving configure.

upgrade successfully.

Uspésné dokon&end aktualizace

Po aktualizaci firmwaru GCU se veskera konfigurace vrati na vychozi
hodnoty.

12
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5.3 Aktualizace firmwaru gimbalu

Pfed aktualizaci se ujistéte, Z2e je v pocitac¢i nainstalovan ovladac
konfigurac¢niho modulu.

@ Propojte port UART1 s pocitacem pomoci konfigura¢niho modulu J1.0. Zapnéte
gimbal.

@ Spustte software GimbalConfig. Vyberte COM port odpovidajici konfigura¢nimu
modulu. Kliknéte na Open Port a ovérte, Ze se software s gimbalem spojil.

® Kliknéte na Open Firmware. Vyberte soubor s firmwarem. Kliknéte na Start
Upgrade a vyckejte na dokonceni aktualizace.

Parameter

.
Open Parameter From File
Sava Parametar To File

Upload Parameter

Download Parameier

Save Parameter To Flash

Roll Angle Picch Angle Yaw angle Gimbal
Sensor
Acce X | AcceY | Acce Z Gimbal Run || Gimbal Stop
Gyro X | Gyro ¥ | Gyro Z
Gimbal Angle L
Gyre Calibratio
Angle 0 [ Angle 1 Angle2 | R

|communication Lost [ |

|— Open Firmware Start Upgrade

Software GimbalConfig

% U nékterych znacek kabell USB-C/USB-C se mize stat, ze pocita¢ konfiguraéni
modul nerozpozna. V takovém pripadé pouzijte kabel USB-A —» USB-C.

13
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6. Video vystup a ochrana proti prehrati

6.1 Prehravani videa v realném case

Zivy obraz je dostupny protokolem RTSP. Pfiklad pro kameru s IP adresou
192.168.144.108:

Adresa streamu: rtsp://192.168.144.108

6.2 Ochrana proti prehrati

Prekroci-li teplota CPU gimbalu 80 °C, obraz jednou blikne a zafizeni prejde do
rezimu ochrany proti prehrati, ve kterém snimkova frekvence klesne na 5 fps.
Jakmile teplota CPU klesne pod 75 °C, gimbal rezim ochrany automaticky ukonci a
snimkova frekvence se vrati k normalu.

14
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7. Pripojeni k open-source autopilotu

7.1 Schéma zapojeni
Priklad zapojeni s vyuZzitim portu TELEM2 autopilota (fidici jednotky, FC):

Y

uuuuuuuuuuuuuuuu

SIYI Digital Image
Transmission Air Unit

R16 R12Pro / R30

SKYDROID SKYDROID

uuuuuuuuuuuuuuuu

LAN LAN

uuuuuuuuuuuuuuuu

=1 =
)

Autopilot

)
=) ) ()

0€1X

Zapojeni k open-source autopilotu a digitalnim video systémim

15
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7.2 Pribéh komunikace MAVLink

Po prijeti zprdvy HEARTBEAT od fidici jednotky (FC) a zjisténi jejiho SYSID a

COMPID pracuje jednotka GCU takto (v zavorce je uvedeno Cislo MAVLink zpravy):

@ GCU aktivné vysild zprdvu HEARTBEAT (0) s frekvenci 2 Hz.

@ GCU si postupné, s frekvenci 1 Hz, vyzadéa nize uvedené zpravy. Ridici jednotka
pIni tyto pozadavky prostrednictvim zprdvy COMMAND_LONG (76), dokud
nejsou pozadavky vyfizeny:

EKF_STATUS_REPORT (193) — u PX4 neni k dispozici,

GLOBAL_POSITION_INT (33),

SCALED_IMU (26),

SYSTEM_TIME (2),

RC_CHANNELS (65),

CAMERA_TRIGGER (112) — u ArduPilotu neni k dispozici,

AUTOPILOT_STATE_FOR_GIMBAL DEVICE (286),

GIMBAL_DEVICE_SET _ATTITUDE (284) — u ArduPilotu neni k dispozici.

® GCU aktivné vysild zpradvu GIMBAL_DEVICE_ATTITUDE_STATUS (285) s frekvenci
100 Hz, dokud pfijima vySe uvedené zpravy a gimbal je v provozu.

@ Ridici jednotka si zpravidla vyzada zpravu GIMBAL DEVICE_INFORMATION (283),
kterou GCU sama aktivné nevysila.

16
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7.3 Konfigurace — ArduPilot

Priklad s vyuzitim portu TELEM2 autopilota. Firmware autopilota ArduPilot
VA4.5.7 az V4.6.2:

SERIAL2_BAUD 115
SERIAL2_OPTIONS 1024
SERIAL2_PROTOCOL 2

SR2_ADSB, SR2_EXIT_STAT,

SR2_EXTRAL, SR2_EXTRA2,

SR2_EXTRA3, SR2_PARAMS, 0 Hz
SR2_POSITION, SR2_RAW_CTRL,
SR2_RAW_SENS, SR2_RC_CHAN

MNT1_TYPE 4 (SToRM32 Mavlink)
MNT1_DEFLT_MODE 0 (Retracted)
CAM1_TYPE 6 (MAVLinkCamV2)

Firmware autopilota ArduPilot V4.7 nebo novéjsi:
SERIAL2_PROTOCOL 8 (Gimbal)

115/250/ 500/ 1000
(automatické prizplsobeni rychlosti)

SERIAL2_BAUD
CAM1_TYPE 4 (Mount)
MNT1_TYPE 14 (XFRobot)
MNT1_ROLL_MIN / MNT1_ROLL_MAX -50/50

MNT1_PITCH_MIN /

MNT1_PITCH_MAX SEEEY

MNTL_YAW_MIN / MNT1_YAW MAX —180/180

MNT1_RC_RATE 60 (°/s)

RC6_OPTION 213 (Mount Pitch)
RC7_OPTION 214 (Mount Yaw)
RC9_OPTION 163 (Mount Lock)

% Dalsi informace: ardupilot.org/copter/docs/common-xfrobot-gimbal.html

17
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7.4 Konfigurace — PX4
Priklad s vyuZzitim portu TELEM2 autopilota:

MAV_1_CONFIG TELEM2

MAV_1_MODE Custom / Gimbal

MAV_1 _RATE 115200 B/s

SER_TEL2_BAUD 115200 8N1
MNT_MAIN_PITCH AUX1

MNT_MAIN_YAW AUX2

MNT_MODE_IN Auto (RC and Mavlink Gimbal)
MNT_MODE_OUT MAVLink gimbal protocol v2

Distance based, on command

Trigger mode (Survey mode)

MAVLink (forward via MAV_CMD_
IMAGE_START_CAPTURE)

* % Parametr MAV_1_MODE doporucujeme nastavit na Custom.

Trigger interface

e % AUX1 a AUX2 jsou pouze priklady — kanaly definujte podle skutecné situace
a pro dalsi pouziti je nakonfigurujte v RC Map.

e % Rezim spousté (trigger mode) je pouze priklad a Ize jej upravit podle skute¢né
situace.

18
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku
* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu (Z-1Pro) a sériové cislo jsou
uvedeny na typovém Stitku na vyrobku nebo jeho obalu.

19
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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