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Tiny Whoop Set ARF

Navod k sestaveni

Tiny Whoop je jedna z nejmensich koptér, schopnych nést FPV vybavu pfi
zachovani velice slusnych letovych vlastnosti. Je schopna létat ve velmi
omezenych prostorach, napfiklad v byté nebo kancelari.

1. Soucasti setu:

e Beecore F3 Evo Brushed — fidici deska kombinovana s pfijimacem a
Ctyrmi stejnosmérnymi regulatory (muze byt ve verzi SkyFly, FrSky nebo
DSM)

e Plastovy ram Tiny Whoop s drzakem kamery

e Sada vrtuli Tiny Whoop

e Sada motor( (2xCW, 2XCCW, motory mohou byt v rizném provedeni)

e Eachine TX01 kamera s 25 mW video vysilacem 5,8 GHz
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2. Priprava ridici desky Beecore F3 Evo Brushed

Z internetového prohlizeCe Chrome vyhledame aplikaci Cleanflight Configurator a
nainstalujeme ji do svého pocitace. Nainstalujeme i ovladace z odkaz(i na Uvodni
strané konfiguratoru. Zapneme v konfiguratoru tlacitko Auto-Connect.

|

Auto-Connect

Welcome to g aktivni

CLLEANFLIGHT

Welcome to Cleanflight - Configurator, a utility designed to simplify updating, configuring and tuning of your flight controller.
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Uvodni obrazovka konfigurdtoru

Poté pripojime ridici desku k pocitaci USB kabelem. Pokud je vSe v poradku, deska
se automaticky pripoji. Desku zase odpojime.

K desce pripajime napdjeci kabel, k bodim dle obrazku (idedlné zespodu, tj.
z opacné strany nez je USB konektor — pajeci plosky jsou priichozi):
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GND - c¢erny vodic (-)

VCC - cerveny vodic (+)

Vzhledem k tomu, Ze USB kabel napadji celou desku i s vestavénym pfijimacem, ted’
mUlzZeme sparovat pfijimac s vysilacem.

a) FlySky (FSi6 apod.)
Navigujeme na displeji stiskem OK>MENU>System setup>RX setup>AFHDS 2A>DOWN a tim
prepneme vf protokol na AFHDS. Méli bychom vidét toto:

Potvrdime dlouhym stiskem CANCEL a vypneme vysila¢. PodrZzime tlacitko BIND KEY a vysilac
opét zapneme. Na desce Beecore (bez pripojeného USB) zkratujeme kovovym predmétem
plosky BIND (dame si velky pozor, abychom nezkratovali nic jiného!) a zapojime k desce
pohonnou baterii.

Prijimac s vysilacem by se ted mély sparovat (nékdy je tfeba to zkusit nékolikrat, protoze napfr.
plosky nemusely byt pravé zkratované atd, deska je velmi mala a manipulace s ni vyzaduje
urcitou zrucnost).

b) FrSky (Taranis apod.)
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Ptes tlacitko Menu a Page se dostaneme na nasledujici stranku na displeji vysilace a
nastavime vysilaci protokol na D8:

Tlacitkem Ent na vysilaci spustime sparovani, na desce zkratujeme plosky dle nasledujiciho
obrdazku a pfipojime napajeci napéti desky:

Mélo by dojit ke sparovani vysilace a pfijimace. Desku odpojime a zase zapojime, vysila¢
vypneme a zapneme.

¢) DSM (Spektrum, JR atd)

Nejprve pripojime k desce baterii, po par sekundach led dioda na desce zac¢ne rychle blikat.
Tim jsme dostali desku do parovaciho rezimu. Podle typu vysilace stisneme parovaci tlacitko
a vysila¢ zapneme (nebo ho podle typu jinak uvedeme do parovaciho rezimu). Kdyz deska
prestane blikat a rozsviti se trvale, parovani je hotové.
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Ted je vhodna chvile zkontrolovat, zda se sparovani podaftilo. Desku pfipojime
ke konfiguratoru a prejdeme na zalozku Receiver. Zapneme vysila¢ a barevné
sloupcové indikatory by se mély pohybovat tak, jak hybeme ovladaci.
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Na vysilaci nastavime s pomoci téchto indikatoru stfedy vychylek, tzn. neutraly
(subtrimy) na 1500 us (mikrosekund) a kraje vychylek (servo travel atd) na
1000 a 2000 us. Dale si na vysilaci nastavime paty kandl na ovladani pres
(nejlépe) tfipolohovy prepinac. Konfigurator ho uvidi jako AUX 1.

V konfiguratoru prejdeme na nasleduijici zalozku (,Modes”):

ARM AUX 1 ¥

Min: 1150

Add Range Max 2100 c00

= ANGLE AUX1 ¥

Min: 1175

Add Range Max: 1675 900

HORIZON AUX 1 v

Min: 1675

Max:2100 900

Port utilization: D: 10% U: 1% | Packeterror:0 | I2Cerror:2 | PID delta: 1000 | GYRO delta:0 | CPU Load: 0% 124
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Zde nastavime armovani motord (ARM) a ptipadné podminky na ovladani
dalSich funkci zvolenym prepinacem (nebo prepinaci). Standardnim letovym
rezimem je u TinyWhoop ANGLE, rezim s nejvétsi stabilizaci. Rezim HORIZON
stabilizuje také, ale pfri velkych fidicich povelech zacina citlivé reagovat, takze
mUzZete tfeba udélat flip Ci roll (rychlou otocku kolem nékteré osy). Pokud
nebude Zadny ze stabilnich rezim0 aktivni, mate tam ACRO a Tinyho ufidite
pouze pokud jste velice zkuseny(4) pilot(ka). Tak pozor na to. VSechny zmény
potvrdime kliknutim na tlacitko Save.

Ted je dobra chvile na pripajeni privodi kamery na stejné body, na které jste

pripajeli napajeci vodice k baterii. Idealné na opacnou, tedy vrchni, stranu
desky (pajeci plosky jsou prlichozi).

3. Stavba koptéry

Volitelné: na této koptére se pocitd kazda desetina gramu a projevi se na
letovych vlastnostech a vydrzi. Proto miZete z ramu odstipnout nékteré
nepotrebné casti, jako napfiklad cast drzdku baterie. Viz obrdzek:
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Do rdmu zasuneme motory (nejprve protdhneme pfivodni vodi¢e a vyvedeme
je smérem ke stfedu desky). Na pozici vlevo vepfedu a vpravo vzadu patfi
motory oznacené CW (v pripadé motord Chaoli motory s ¢ervenym a modrym
vodi¢em), na zbylé pozice motory oznacené CCW (Chaoli: ¢erny a bily).

Pres gumoveé silentbloky priSroubujeme do ramu desku Beecore a drzak
kamery. Na osicky motord natlacime vrtule podle vySe uvedeného sméru
otaceni (motor vlevo vpredu a vpravo vzadu se pfi pohledu shora toci ve sméru
hodinovych rucicek, zbylé dva opacné).

Vodic¢e od motord zasuneme do pfislusnych (vZdy nejblizsich) konektord na

spodku desky.
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Kameru vlozime do drzaku a pfipevnime gumickou. Za stejné vycnélky se da
gumickou pripoutat pohonnd baterie, zespoda koptéry.
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4. Oziveni

Ted je koptéra pripravena k zalétani. Pfipojte pohonnou baterii (1S 150 — 210
mADh, ¢im vice C tim |épe), odarmujte motory a pomalu pridavejte plyn.
Koptéra by méla vzletét a reagovat na vase povely. Pokud vam nevyhovuje
citlivost fizeni, pfipojte konfigurator a na zdloZce PID Tuning si zménte
parametry v polich ,rate”. ROLL rate je klonéni (,kridélka”)’, PITCH rate klopeni
(,,vySkovka®), YAW rate otaceni (,,smérovka“). Zmény potvrdte kliknutim na
tlacitko ,Save”.
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POZOR! Nikdy nezapojujte USB kabel do desky s pripojenou baterii. Pokud mate zaroven
zapojenou baterii a USB kabel, baterie je nabijena pfimo napétim z USB a mlzZe se znicit.

Dékujeme za Vds ndkup. Mnoho neopakovatelnych zdzitki s FPV létdnim vam
preje

Vas Rotorama tym

Tento dokument je majetkem spolecnosti Rotorama spol. s r.o. a jeho
kopirovani a sifeni bez vyslovného svoleni spolec¢nosti neni povoleno.




