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1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Nez zacnete

Tento navod si prectéte cely dfiv, nez sadu vybalite z antistatického obalu.

Popisuje montdz, zapojeni a zprovoznéni sady ridici jednotky a reguldtoru otacek

pro stavbu bezpilotniho letadla (dronu).

¢ Vyrobek je stavebni komponenta, nikoli hotovy vyrobek pripraveny k pouziti.
Predpokldda znalost pajeni, prace s akumulatory Li-Po a nastaveni letového
firmwaru.

¢ Sada neni hraéka a neni uréena détem. Dron postaveny z téchto dild mdze
zpUsobit vazné zranéni.

* Odpovédnost za bezpec¢nost, shodu a provoz hotového dronu nese ten, kdo jej
sestavi a provozuje. Podrobnosti viz kapitola 3.

* Pfed prvnim pripojenim akumuldtoru zkontrolujte celé zapojeni - vétSina zévad
vznikd chybnym pajenim, obracenou polaritou nebo zkratem.

% Skody zplsobené chybnym zapojenim, obracenou polaritou, zkratem

nebo prepétim nejsou vadou vyrobku.

1.2 Elektricka rizika a horké soucasti

* Pfi 8S dosahuje napdjeci napéti az 33,6 V (u LiHV 34,8 V) a proud reguldtoru 60
A trvale. Zkrat pfi tomto vykonu zplsobi oblouk a poZar.

* Nikdy nepfripojujte a neodpojujte konektory pod napétim jinak nez hlavnim
akumulatorovym konektorem.

Pri pripojeném akumuldtoru neprovadéjte pdjeci prace a desku nenapdjejte

soucasné z akumuldtoru a z USB.

* Vykonové soucastky reguldtoru a stabilizatory fridici jednotky se za provozu
zahfivaji na teplotu, ktera muze zplsobit popaleni. Po letu se jich
nedotykejte, dokud nevychladnou.

e Desky nesmi pfijit do styku s vodivymi ¢astmi rdmu, s uhlikovym prachem ani s

vlhkosti. Uhlikova vldkna jsou elektricky vodiva.

1.3 Akumulatory Li-Po a LiHV

Sada je uréena pro napdjeni z akumulatorl Li-Po nebo LiHV v konfiguraci 3-8S.
Akumulator neni soucasti baleni.

[osev | nre v st as s s

PIné nabito 4,20 Vv/el. 4,35 V/el. 12,6V 16,8V 252V 33,6V
Ukoncit let 3,5 V/¢l. 3,5 V/el. 10,5V 14,0V 21,0V 28,0V
Skladovani 3,8 v/l 3,8 V/el. 11,4V 152V 22,8V 304V

Napéti packu ve sloupcich 35-8S plati pro Li-Po. U LiHV je plné nabiti 13,05 V (3S), 17,4 V (4S),
26,1V (6S) a 34,8V (8S).
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* Nikdy neprekracujte 8S. Vyssi napéti znici reguldtor i fidici jednotku a hrozi
pozar.
e Do dronu vklddejte vzdy plné nabity akumulator.

e Akumuldtor nabijejte pod dozorem a v nehorlavé nadobé. Poskozeny, nafoukly
nebo havarovany akumuldtor nenabijejte.

* Po havérii nechte akumuldtor nejméné 30 minut na bezpeném misté mimo
horlaviny.

* Pri delSi odstdvce nastavte skladovaci napéti 3,8 V na ¢lanek.

e Akumuldtory a elektroodpad nepatfi do smésného odpadu - viz kapitola 8.3.

% Udaje vyrobcli akumulatort o vybijeni pod 3,5 V na ¢lanek se pro provoz

dronu nepouzivaji - hluboké vybiti trvale sniZzuje kapacitu.

1.4 Rotujici vrtule

* Vrtule montujte az jako posledni krok, po dokonceni celého nastaveni a po
ovéreni smyslu ota¢eni motord.

e VesSkeré nastavovani, kalibraci, aktualizaci firmwaru i testovani motord
provadéjte bez nasazenych vrtuli.

e Pred pripojenim akumulatoru se ujistéte, Ze je vysilacka zapnutd, plyn stazeny
na minimum a prepina¢ Arm v poloze Disarm.

e Rotujici vrtule zplsobi hluboké fezné rany. Udrzujte odstup rukou, obli¢eje i
okolnich osob.

1.5 Provozni prostiedi a elektromagneticka kompatibilita

* Sada je urcena k zabudovani do modelu a k provozu v suchém prostredi. Neni
vodotésnd ani odolna proti prachu.

¢ Desky chrante pred narazem, vibracemi a mechanickym namahanim kabelQ.

* Regulator otacek je zdrojem elektromagnetického ruseni. Aby model splnoval
pozadavky na elektromagnetickou kompatibilitu, dodrzte pfi montazi tato
opatreni:

* na napdjeci vstup reguldtoru vzdy pripojte prilozeny kondenzator 1000 pF
/ 50 V se spravnou polaritou co nejblize k pajecim ploskam,

* motorové vodi¢e vedte co nejkratsi cestou, netvorte z nich smycky a
nesdruzujte je s vodici prijimace, kamery ani vysilace obrazu,

* signdlové vodice vedte mimo vykonovou ¢ast a mimo gyroskop a nepouzivejte
prodluzovaci kabely na napajecim vstupu.

% Neni-li zaruéeno, 2e hotovy model splhuje pozadavky na

elektromagnetickou kompatibilitu v obytnych oblastech, provozujte jej

mimo obytnou zastavbu.
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2. Popis vyrobku

GEPRC TAKER H743 MINI 32Bit 60A STACK je sada dvou desek o montazni
roztec¢i 20x20 mm uréend ke stavbé FPV dronu: fridici jednotky (FC) TAKER
H743Mini a ctyrndsobného reguldtoru otdcek (ESC) TAKER H60 Mini AM32
60A 4IN1.

2.1 Obsah baleni

@ 1x ridici jednotka TAKER H743Mini

@ 1x regulator otacek TAKER H60 Mini AM32 60A 4IN1

® 1x kondenzator 1000 pF / 50 V

@ 1x kabel k vysilaci obrazu DJI Air Unit, SH1.0-6P

® 1x propojovaci kabel fidici jednotky, SH1.0-8P

® 1x kabel ridici jednotka - GPS, SH1.0-4P

@ 1x napdjeci kabel s konektorem XT60, 12 AWG, délka 55 mm
10x silentblok M3

® 5x Sroub M3x22

® 6% nylonova pojistnd matice M3 a 5x Sestihranna matice M3

% Akumulator, motory, vrtule, ram, prijima¢, kamera ani vysila¢ obrazu
nejsou soucasti baleni.

2.2 Ridici jednotka TAKER H743Mini

Ridici jednotka TAKER H743Mini

Procesor STM32H743
Gyroskop ICM42688-P (SPI)
Barometr ano, na desce
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Bluetooth ano

Blackbox 16 MB na desce

OSD Betaflight OSD, AT7456E
Vystup BEC 5V/3Aal2V/3A (dva nezavislé)
Vstupni napéti 3-8S Li-Po

Sériové porty 7 skupin UART

Rozméry 31,5 x 30,5 mm
Montézni roztec 20 x 20 mm

Hmotnost 6,19

Konektor USB USB-C

Cil firmwaru GEPRC_TAKER_H743MINI

Udaje podle manudlu a produktové strénky vyrobce.

2.3 Regulator otacek TAKER H60 Mini AM32 60A 4IN1

7 4OLON

€4OLON

Regulator otéacek TAKER H60 Mini
AM32 60A 4IN1

Vstupni napéti 3-8S Li-Po

Trvaly proud 60 A

Spi¢kovy proud 65 A (55s)

Méreni proudu ano

Podporované protokoly DShot150 / DShot300 / DShot600
Rozméry 36 x 43 mm

Montézni roztec 20 x 20 mm

Hmotnost 17 g (v€etné hlinikového chladice)

Ccz
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Cil firmwaru AM32 GEPRC 4IN1 F421

% Uvedeny trvaly proud 60 A plati pro cely regulator pfi dostatecném
chlazeni proudem vzduchu. Bez proudéni vzduchu se regulator prehieje i
pFi nizsim zatizeni.

2.4 Popis vyvodu Fidici jednotky

el
Q-z.
v bl @ o g S e—"cs
[ GND | gt
v I, ‘5"‘%’.
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Rozmisténi pajecich plosek ridici jednotky

plosky na horni hrané: signdly USB a tlacitko BOOT pro

BOOT, DM, DP, 5V, GND . (e
nouzové nahrani firmwaru

BAT, GND, CUR, RS, M1-M4 propojeni s regulatorem otacek prilozenym kabelem
SH1.0-8P
M5, M6, M7, M8 dalsi ¢tyri motorové vystupy (usporadani X8)

Py (8 125 2%, 1€, (15 155 sériové porty UART1 az UART4

R4

T7,R7,5V, GND univerzalni port UART7 na konektoru SH1.0

SDA, SCL sbérnice I2C - kompas a externi barometr

BAT napéti akumuldtoru (nefiltrované)

4V5 napajeni 4,5 V pro pfrijimac, aktivni i pri napdjeni z USB

5V vystup BEC 5 V

" napajeci vystup pro vysila¢ obrazu, ve vyrobnim stavu 12
V z BEC

VTX datovy vyvod pro fizeni analogového vysilace obrazu
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CAM video vstup z FPV kamery

LED datovy vyvod pro adresovatelné LED pasky (Ctyri plosky v
rozich)

BZ- zaporny pél bzucaku

2.5 Napajeci vystupy BEC

Ridici jednotka obsahuje dva nezavislé stabilizatory. Vétev 5 V / 3 A napdji Fidici

elektroniku, prijima¢, kameru a LED. Vétev 12 V / 3 A je ve vyrobnim stavu

privedena na napajeci plosku vysilace obrazu oznacenou +.

e Vystup 12 V Ize v nastaveni pfifadit kandlu vysilacky a spinat jej prepinacem.

e Potrebujete-li napdjet vysila¢ obrazu prfimo napétim akumulatoru, premostéte
cinovou kapkou prostfedni plosku s ploSkou BAT ve skupiné plosek oznacené
12V <« BAT na okraji desky.

* Vyvod 4V5 je napdjen i tehdy, je-li deska pripojena pouze k USB. PouZziva se pro
prijimac, aby jej bylo mozné sparovat bez pripojeného akumulatoru.

% Souéet odbéru vsech spotiebié¢li pFipojenych na jednu vétev nesmi

prekrocit jeji proudové zatizeni. PretiZzeni stabilizatoru vede k restartu

fidici jednotky za letu.

2.6 Bluetooth a radiové parametry

Ridici jednotka obsahuje vestavény modul Bluetooth, ktery je interné pfipojen na
port UART8 a slouzi k bezdrdtovému nastavovani fidici jednotky z mobilni
aplikace. Bluetooth pracuje v kmito¢tovém pdsmu 2400-2483,5 MHz.
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3. Pravni podminky provozu v CR a EU

3.1 Rozhodné je pravo zemé, ve které letite

Nafizeni (EU) 2019/947 a 2019/945 plati ve vSech clenskych statech Evropské
unie, ale narodni provadéci predpisy se stat od statu lisi - registracni portdly,
minimalni vék pilota, geografické zény, povinné pojisténi, povolena kmitoctova
pasma i maximalni vysilaci vykony. Udaje v této kapitole popisuji stav v Ceské
republice. Provozujete-li dron v jiné zemi, musite se ridit predpisy statu, ve kterém
letite.

3.2 Sada je komponenta, ne hotovy bezpilotni systém

Tato sada je soucdstka. Bezpilotnim systémem (UAS) se stdva az dron, ktery z ni
postavite spolu s rdmem, motory, vrtulemi, prijimacem a akumuldtorem.
Produktové pozadavky nafizeni (EU) 2019/945 - oznaceni tfidy CO az C4,
posouzeni shody a informacni letdk - se podle jeho ¢l. 2 vztahuji jen na hotové
bezpilotni systémy opatrené identifika¢nim Stitkem trfidy. Na samostatné
proddvanou fidici jednotku a reguldtor otacek se nevztahuiji.

* Za shodu a bezpecnost hotového dronu odpovida ten, kdo jej sestavil a kdo jej
provozuje.

e Dron postaveny z komponent od vice dodavatell je zpravidla soukromé
zhotoveny bezpilotni systém ve smyslu ¢l. 3 bodu 22 narizeni (EU)
2019/945. Tento vyklad vSak neni nesporny; v pochybnostech se obratte na
Urad pro civilni letectvi.

3.3 Kategorie provozu a zarazeni dronu

Soukromé zhotoveny dron nemd oznaceni tridy, a proto pro néj v otevrené
kategorii plati nasledujici omezeni:

* Podkategorie Al - pouze pokud je maximalni vzletovd hmotnost dronu mensi
nez 250 g a jeho maximalni provozni rychlost je mensi nez 19 m/s.

* Podkategorie A3 - ve vSech ostatnich pripadech, pfi maximalni vzletové
hmotnosti do 25 kg. Létd se nejméné 150 m od obytnych, obchodnich,
pramyslovych a rekreaénich oblasti.

* Podkategorie A2 neni pro soukromé zhotoveny dron dostupna.

¢ Alternativou je provoz v rdmci leteckomodelarského klubu nebo sdruzeni podle
¢l. 16 nafizeni (EU) 2019/947.

% Maximalni vzletovou hmotnost dronu si skutec¢né zvazte - vcetné

akumulatoru, kamery, vrtuli a véech dopliki. Hranice 250 g se piekraduje
snadnéji, nez se zda.
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3.4 Registrace provozovatele a zpidsobilost pilota

* Registrace je povinna pfi maximalni vzletové hmotnosti 250 g a vice, a déle
vzdy, je-li dron vybaven c¢idlem schopnym zachycovat osobni udaje - tedy
kamerou - a to bez ohledu na hmotnost.

e Registrace se v Ceské republice provadi u Ufadu pro civilni letectvi na portalu
dron.caa.gov.cz. Pridélené registracni ¢islo provozovatele vyznacte na kazdém
provozovaném dronu.

* Pro podkategorii A3 je nutné absolvovat online vycvik a zkousku dalkové
ridiciho pilota.

3.5 Provozni limity oteviené kategorie

e Maximalni vySka letu 120 m nad nejbliz§im bodem povrchu zemé.

e Trvaly vizudIni kontakt s dronem (VLOS) po celou dobu letu.

e Zakaz preletu shromdazdéni osob.

e Dodrzovani geografickych zén; v Ceské republice je zverejiiuje Urad pro civilni
letectvi.

* Dron nesmi pfepravovat nebezpecné zbozi ani nic shazovat.

3.6 Let s FPV brylemi

Letite-li podle obrazu ve FPV brylich, nemate na dron primy vyhled. Takovy let je v
otevrené kategorii pripustny jen tehdy, je-li vedle vas pozorovatel bezpilotniho
letadla, ktery dron sleduje nepretrzité pouhym okem a je s vami v primém
spojeni.

3.7 Radiové kmitocty a vysilaci vykon
Ridici jednotka je radiové zafizeni - obsahuje modul Bluetooth. Pro jeho provoz i

pro provoz ostatnich vysila¢li na dronu plati v Ceské republice vieobecnd
opravnéni Ceského telekomunikaéniho Uradu:

VO-R/12 (Sirokopasmovy prenos dat,

2400-2483,5 MHz 100 mW e.i.r.p. napF. Bluetooth a Wi-Fi)

. VO-R/10 (nespecifikovana zarizeni
AT (A2 22 i/ Gl kratkého dosahu, napf. ridici spoj RC)
5725-5875 MHz 25 mW e.ir.p. VO-R/10 (napf. analogovy vysilac

obrazu)

e Zarizeni Ize provozovat pouze s vestavénou anténou nebo s anténou, kterou
stanovi vyrobce; pridavné zesilovace nejsou dovoleny.

e Za nastaveni vysilaciho vykonu pripojenych vysila¢l odpovida uzivatel.
* Mimo Ceskou republiku platf limity dané zemé.

10
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3.8 Pojisténi a ochrana osobnich udaju

* V Ceské republice je pojisténi odpovédnosti povinné v podkategorii A2 a v
podkategorii A3 u dron@ nad 4 kg. Pro mensi dron povinné neni, ale ddrazné je
doporucujeme.

* Porizujete-li kamerou zdznam, na kterém lze rozpoznat osoby, zpracovavate
osobni Udaje. Neomezujte se na letecky predpis - dodrzujte i pravidla ochrany
osobnich Gdaja.

11
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4.1 Co dale potrebujete
e ram s montazni rozte¢i 20x20 mm,

o Ctyfi bezkomutatorové motory odpovidajici napéti akumulatoru a proudovému
zatizeni regulatoru,

akumuldtor Li-Po nebo LiHV v konfiguraci 3-8S s konektorem XT60,

pfijimac RC soupravy, FPV kameru a vysilac¢ obrazu,

mikropajku s regulaci teploty, cin, tavidlo a odsavaci lanko,

kvalitni kabely (na napdjeni nejméné 12 AWG) a smrstovaci buzirku,

pocitac¢ s konfiguracnim programem letového firmwaru.

4.2 Sestaveni stacku

@ Nejprve osadte a zapdjejte obé desky oddélené, dokud jsou volné pristupné.
Po seSroubovani se na spodni desku nedostanete.

@ Regulator otacek vlozte do rdmu jako spodni desku. Konektor signalového
kabelu musi smérovat dopredu, aby kabel nebranil vedeni motorovych vodi¢a.

® Do montaznich otvor{ viozte silentbloky M3 a prostréte Srouby M3x22.

@ Nasadte ridici jednotku tak, aby Sipka na desce smérovala dopredu. Jind
orientace vyZaduje odpovidajici nastaveni v konfiguraci firmwaru.

® Sestavu zajistéte nylonovymi pojistnymi maticemi M3. Matice dotdhnéte jen
tak, aby silentbloky zQstaly pruzné - pretazenim se ztrati tlumeni vibraci a
zhorsi se chovani gyroskopu.

% Mezi deskami ani mezi deskou a ramem nesmi zlstat 2adny vodivy
zbytek - odstrizek dratu, kapka cinu ani uhlikovy prach.

4.3 Propojeni regulatoru s ridici jednotkou

Desky se propojuji pfilozenym osmiZilovym kabelem SH1.0-8P. Poradi signdld na
obou stranach odpovida:

12
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ESC

Propojeni regulatoru otacek s ridici jednotkou

BAT napajeci napéti akumuldtoru z regulatoru do fidici jednotky
GND spolecna zem

CUR signal z proudového cidla regulatoru

R5 telemetrie reguldtoru; na regulatoru je tento vyvod oznacen TX
M1-M4 signaly pro motory 1 az 4

RozloZeni vyvodi signdlového konektoru
regulatoru

4.4 Napajeni a kondenzator

® Napéjeci kabel s konektorem XT60 zapdjejte na plosky reguldtoru oznacené pro
kladny a zaporny pél. Dbejte na spravnou polaritu - obracena polarita desku
zniéi a neni dlvodem k reklamaci.

@ Na tytéz plosky zapdjejte prilozeny kondenzator 1000 pF / 50 V. Delsi vyvod je
kladny, zédporny je oznac¢en pruhem na pouzdre.

® Kondenzator umistéte co nejblize k pajecim ploskdam a jeho vyvody zkratte na
nejmensi rozumnou délku. Dlouhé vyvody ucinnost kondenzatoru vyrazné
snizuji.

13
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@ Kondenzator mechanicky zajistéte proti kmitani - uvolnény kondenzator si za
letu urve vyvody.

% Kondenzator neni volitelné pfislusenstvi. Bez néj hrozi napétové spicky,
které poskodi reguldtor i ridici jednotku, a vyrazné se zhorsi kvalita
obrazu.

4.5 Zasady pajeni a vedeni vodic¢a

¢ Plosky nejprve pocinujte, potom prilozte pocinovany vodi¢. Spoj ma byt leskly a
klenuty.

* Vodice vedte tak, aby se vyhnuly gyroskopu - vodi¢ vedeny pres gyroskop
nebo tésné kolem néj zhorsuje jeho funkci.

* Po zapéjeni peclivé zkontrolujte vSechny spoje, odstrarte zbytky cinu a tavidla
a presvédcte se, Ze se nikde netvofi zkrat.

e VodicCe zajistéte tak, aby se nemohly dostat do vrtuli ani se odirat o rdm.
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5. Zapojeni periferii

5.1 Digitalni vysila¢ obrazu

DigitaIni vysila¢ obrazu se pfipojuje pfilozenym kabelem SH1.0-6P. Zapojeni
odpovida vysilacim DJI O3 Air Unit a Caddx Vista, jejichz vyrobci uvadéji rozsah
napajeciho napéti 7,4-26,4 V.

D3l O3 AIR Unit: EEZFIE

[L—- ‘ | CADDX Vista : (PR

Pripojeni digitélniho vysilace obrazu

SBUS R2 signal prijimace z vysilace obrazu
TX R1 data z vysilace obrazu

RX Tl data do vysilace obrazu

GND GND spole¢na zem

7,4-26,4 V podle Gdajl vyrobce

INPUT napajeni vysilace obrazu

V konfigura¢nim programu nastavte na portu UART1 volbu Configuration/MSP a
na portu UART2 volbu Serial RX. Na karté Receiver zvolte Serial (Via UART) a
protokol SBUS.

Pfenos OSD ve vysokém rozliSeni zapnete v konzoli CLI témito prikazy:
set osd_displayport_device = MSP
set vcd_video_system = HD

save

5.2 Analogovy vysila¢ obrazu

Analogovy vysila¢ obrazu se pfipojuje na plosky + (napdjeni), GND, VTX (video) a
T1 (fidici data).
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Pripojeni analogového vysilace obrazu

Rizeni kanald a vykonu po sériové lince zapnete tak, Ze na portu UART1 nastavite
v poli Peripherals volbu VTX (IRC Tramp).

% PFi napajeni z akumulatoru az 8S vyrobce doporucuje propojit predni
pajeci plosky tak, aby byl vysila¢ obrazu napajen z vystupu 12 V.
5.3 FPV kamera

Kamera se pripojuje tfemi vodici: napdjeni 5 V, zem GND a obrazovy signél na
plosku CAM.

Pripojeni FPV kamery
V konfiguracnim programu byvaji ve vyrobnim nastaveni zapnuty funkce AIRMODE
a OSD; funkce DYNAMIC _FILTER je vypnuta.
5.4 Prijimac
Prijimac¢ RC soupravy se pfipojuje na port UART3 - plosky T3 a R3 - a napdji se z

plosky 4V5, kterd je pod napétim i pri napajeni z USB. Zapojeni odpovidad béznym
prijimac¢dm, napriklad TBS Nano RX nebo GEPRC ELRS.
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TBS Nano RX

Pripojeni prijimace
* Vyvod RX prijimace se pripojuje na plosku T3, vyvod TX prijimace na plosku
R3.
¢ V konfigura¢nim programu nastavte na portu UART3 volbu Serial RX.

* Na karté Receiver zvolte rezim Serial (Via UART) a protokol odpovidajici
prijimaci, napriklad CRSF pro ExpressLRS a TBS Crossfire.

% Pouzivate-li digitalni vysila¢ obrazu, ktery predava signal prijimace po
sbérnici SBUS (kapitola 5.1), samostatny pFijimac¢ na UART3 nepripojujte.
5.5 GPS, kompas a externi barometr

Modul GPS se pripojuje prilozenym kabelem SH1.0-4P na port UART4. Kompas a
externi barometr se pripojuji na sbérnici I12C - plosky SDA a SCL.

H SCL |
N H
=
o
=
o (e
A H
5 e
I
= e 5V ]
d GIND |

Pripojeni modulu GPS s kompasem

X R4
RX T4
SDA SDA
SCL SCL
5V 5V
GND GND

* Na portu UART4 nastavte v poli Sensor Input volbu GPS a prenosovou rychlost
115200.

* Na karté Configuration zapnéte podporu GPS, zvolte protokol UBLOX a ponechte
zapnuté volby Auto Baud a Auto Config.
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* Ridici jednotka pouzivé ve vyrobnim nastaveni vlastni barometr na desce.
Prechazite-li na externi barometr, zadejte v konzoli CLI prikaz set
baro_i2c_device = 2 a ulozte nastaveni.

5.6 LED pasky a bzucak

Ridici jednotka ma ve C¢&tyfech rozich trojici plosek LED, GND a 5 V pro
adresovatelné LED pasky. Bzucak se pripojuje na plosky 5 V a BZ-.

LED LED

Buzzer

Pripojeni LED pdsk( a bzucaku
e Vsechny cCtyri skupiny plosek LED jsou propojeny a tvori jeden datovy retézec.
* Bzucdk pripojte se spravnou polaritou; kladny vyvod je na plosce 5 V.

e Odbér LED péask( se pfi¢ita k zatizeni vétve 5 V.

5.7 Univerzalni port UART

Konektor SH1.0 na spodni hrané desky vyvadi port UART7 a napajeni. Je urcen
pro sériova zarizeni - modul GPS, prijimac, telemetrii a podobné.

wn
<

Univerzaini port UART7

% Pred zapojenim zkontrolujte pofadi vodi¢i v konektoru. Obracené poradi
muize pFipojené zafizeni znidit.
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6. Zprovoznéni

6.1 Pripojeni k pocitaci
Ridici jednotku pfipojte k pocitaci kabelem USB-C. Nastaveni provadéjte vzdy bez
nasazenych vrtuli.

e Cil firmwaru fridici jednotky je GEPRC_TAKER_H743MINI, cil firmwaru
reguldtoru otdcek je AM32 GEPRC 4IN1 F421.

¢ Nerozpozna-li pocita¢ desku, nainstalujte ovlada¢ USB podle pokynd
konfigura¢niho programu.

e Nouzovy rezim pro nahrani firmwaru vyvolate propojenim plosky BOOT se zemi
pfi pfipojovani USB.

6.2 Nastaveni sériovych porta

Na karté Ports prifadte funkce podle skutecné pripojenych zarizeni:

vysila¢ obrazu - Configuration/MSP nebo Peripherals:

UART1 VTX 5.1, 5.2
UART2 Serial RX - signdl SBUS z digitdIniho vysilace obrazu 5.1
UART3 Serial RX - samostatny pfijimac 5.4
UART4 Sensor Input: GPS 5.5
UART5 telemetrie reguldtoru otacek 4.3
UART7 univerzalni port na konektoru SH1.0 5.7
UART8 Configuration/MSP - vestavény Bluetooth 6.3

6.3 Bezdratové pripojeni pres Bluetooth

Vestavény modul Bluetooth umoznuje nastavovat fridici jednotku z mobilni
aplikace bez kabelu. Na portu UART8 musi byt nastavena volba
Configuration/MSP.

@ Pripojte akumulator nebo USB.

@ V mobilnim zarizeni vyhledejte zarizeni Bluetooth s oznacenim vyrobce a
sparujte je.

® V aplikaci zvolte pripojeni pres Bluetooth a nactéte nastaveni ridici jednotky.

% Bezdratové pripojeni pouzivejte jen k nastavovani na zemi. Za letu ani s
nasazenymi vrtulemi jej nepouzivejte.

6.4 Kalibrace akcelerometru

® Postavte dron na rovnou vodorovnou plochu.
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@ V konfiguracnim programu oteviete kartu Setup a spustte Calibrate
Accelerometer.

® Béhem kalibrace s dronem nehybejte.

@ Nastaveni uloZte a ovérte, ze model v grafickém nahledu odpovida skutec¢né
poloze dronu.

s

6.5 Kontrola motoru a sméru otaceni
® Sundejte vrtule.
@ Na karté Motors potvrdte bezpelnostni upozornéni a postupné roztolte

® Ovérte, ze se toci motor odpovidajici ¢islu vystupu a ze smysl otdceni odpovida
zvolenému usporadani vrtuli.

@ Nespravny smysl otdceni zménte v konfiguraci reguldtoru, nikoli prehozenim
motorovych vodica.

® Teprve po této kontrole nasadte vrtule a dotdhnéte je predepsanym zplsobem.

6.6 Arm, Disarm a failsafe

Arm (zapnuti motord) a Disarm (vypnuti motord) prifadte prepinaci na vysilacce,

nikdy ne kombinaci poloh plynu.

e Arm musi byt mozny pouze pfi stazeném plynu. Po pristani vzdy okamzité
provedte Disarm.

* Na karté Failsafe nastavte chovani pfi ztraté signdlu. Pro let mimo dohled budov
a osob se obvykle voli okamzité vypnuti motord (Drop).

e Funkci failsafe vyzkousSejte na zemi bez vrtuli: po vypnuti vysilacky musi
fidici jednotka reagovat nastavenym zplsobem.

* Nastavte akustickou i optickou signalizaci vybitého akumulatoru.

6.7 Aktualizace firmwaru

e Ridici jednotka i reguldtor otd¢ek maji vlastni firmware a aktualizuji se
oddélené.

* Pred aktualizaci si zalohujte celé nastaveni (vypis diff all v konzoli CLI).

* Po aktualizaci firmwaru fidici jednotky zopakujte kalibraci akcelerometru a
znovu ovérte prifazeni kanald, failsafe i smysl otd¢eni motord.

e Aktualizaci nikdy neprovadéjte s nasazenymi vrtulemi ani s pfripojenym
akumulatorem, pokud to postup vyslovné nevyzaduje.
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7. Provoz, udrzba a reseni potizi

7.1 Predletova kontrola

e Vrtule jsou neposkozené a dotazené, motory se volné otaceji.

¢ VSechny kabely a konektory jsou zajisténé, nic se nemU(ze dostat do vrtuli.

e Akumuldtor je pIné nabity, neposkozeny a v modelu mechanicky zajistény.

* Vysilacka je zapnutd a nabitd, plyn je stazeny, prepina¢ Arm je v poloze Disarm.
* Ridici jednotka hlasi pfipravenost, signal pfijimace je v pofadku.

* Prostor je volny, v okoli nejsou lidé ani zvifata, znate platné geografické zény.

7.2 Sledovani napéti a ukonceni letu

e Let ukoncete nejpozdéji pri 3,5 V na clanek pod zatézi - u 6S packu tedy pfi
21,0 V.

* Napéti sledujte v OSD nebo podle akustické signalizace.

* Po pristani provedte Disarm a teprve potom odpojte akumulator.

7.3 Po kazdém letu

* Odpojte akumulator a nechte desky vychladnout.

e Zkontrolujte, zda se nezahrdly neobvykle silné a zda nejsou vodice odrené.
* Odstrante necistoty; k Cisténi nepouzivejte vodu ani agresivni rozpoustédla.
e Zkontrolujte dotaZeni Sroubl a stav silentblokd.

7.4 Skladovani

¢ Desky skladujte v suchu, v antistatickém obalu, v rozsahu béznych pokojovych
teplot.

e Akumuldtory skladujte samostatné, na napéti 3,8 V na ¢lanek, v nehorlavé
nadobé.

¢ Pred delSi odstavkou odpojte akumulator od modelu.

7.5 Reseni potizi

Deska se nepfipoji k vadny nebo pouze nabijeci kabel USB; chybéjici ovladac;
pocitaci zkuste nouzovy rezim propojenim plosky BOOT se zemi

Po pripojeni akumuldtoru obracend polarita nebo zkrat - okamzité odpojte
se nic nerozsviti akumulator; zkontrolujte napajeci spoje a kondenzator

Ridici jednotka se za letu pfetizena vétev BEC nebo napétové $picky; zkontrolujte
restartuje kondenzator a odbér pripojenych zarizeni

Motor se netoci nebo se  studeny spoj motorového vodice; poskozeny motor;
toci trhané zkontrolujte protokol DShot v nastaveni
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Motor se toci opacné

zménte smysl otadceni v konfiguraci regulatoru, nikoli
piehozenim vodi¢d

zaménéné vodice T3 a R3; Spatné zvoleny protokol; port

FITIIELE MERSTIL U UART3 neni nastaven na Serial RX

modul nema vyhled na oblohu; Spatné nastaveny port

GPS neziskava polohu UART4; zaménéné T4 a R4

Obraz z kamery rusi chybéjici nebo Spatné umistény kondenzator; motorové
pruhy vodice vedené soubézné se signalovymi

pretazené silentbloky; poSkozena vrtule; nevyvazeny

Model se za letu rozkmita motor; prekontrolujte uchyceni ridici jednotky

nedostatecné proudéni vzduchu; prilis velka vrtule nebo

REGIUI B 55 20 motor s vysokym odbérem
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku

* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu je vytisténo primo na
deskach plosnych spojd - TAKER H743 Mini na fidici jednotce a
TAKER H60 Mini na regulatoru otacek.
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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