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CruxF405HD ELRS

AlO ridici jednotka F405 + ESC 20 A 4v1 + prijimac
ExpressLRS 2,4 GHz
Navod k pouziti

Pfed montazi a prvnim pouzitim si pozorné prectéte cely navod,
zejména bezpecnostni pokyny.

Dovozce: Rotorama, s.r.o. - www.rotorama.cz - info@rotorama.cz




@ ROTORAMA Happymodel CruxF405HD ELRS - navod k pouziti - CZ

1. Bezpecnostni pokyny
1.1 Nez zacnete
1.2 Elektrickd bezpecnost a pajeni
1.3 Akumulatory Li-Po a LiHV
1.4 Rotujici vrtule
2. Popis vyrobku
2.1 K ¢emu slouzi
2.2 Obsah baleni
2.3 Technické Udaje
2.4 Popis zapojeni
2.5 Sériové porty (UART)
3. Pravni podminky provozu
3.1 Rozhodné je pravo zemé, ve které model provozujete
3.2 Radiové kmitocty a vysilaci vykon
3.3 Provoz sestaveného dronu
4. Montaz a zapojeni
4.1 Co dale potrebujete
4.2 Montéz do rdmu
4.3 Pripojeni motord
4.4 Napéjeni
4.5 Anténa prijimace
4.6 Digitalni vysilac¢ obrazu
4.7 Bzucdk, LED a dalsi periferie
5. Zprovoznéni

5.1 Pripojeni k Betaflight Configuratoru



@ ROTORAMA Happymodel CruxF405HD ELRS - navod k pouziti - CZ

5.2 Sparovani prijimace ExpressLRS
5.3 Stavy LED prijimace
5.4 Nastaveni portd a prijimace
5.5 Senzory napéti a proudu
5.6 Kontrola motort
5.7 Arm, Disarm a failsafe
5.8 Aktualizace firmwaru a barometr
5.9 Dalsi nadvody
6. Pred prvnim letem
6.1 Predletova kontrola
6.2 Sledovani napéti akumulatoru
7. Udrzba a Feseni potizi
7.1 Po kazdém letu
7.2 Skladovani
7.3 Reseni potizi
8. Informace pro trh EU a Ceské republiky
8.1 Dovozce a odpovédnd osoba v EU
8.2 Shoda vyrobku
8.3 Likvidace elektrozarizeni

9. Zaruka a prava z vadného plInéni



@ ROTORAMA Happymodel CruxF405HD ELRS - navod k pouziti - CZ

1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Nez zacnete

Happymodel CruxF405HD ELRS je elektronickd soucdstka uréend k zastavbé do
rddiem rizeného modelu (FPV dronu). Montdz vyzaduje pdjeni a zakladni znalost

navod a uschovejte jej pro pozdéjsi pouziti.
* Vyrobek neni hracka. Uchovavejte jej mimo dosah déti.

* Neprovadéjte na desce Upravy nepopsané v tomto ndvodu ani v dokumentaci
vyrobce. Za $kody zplsobené neodbornou montazi nebo chybnym zapojenim
neodpovida vyrobce ani prodejce.

1.2 Elektricka bezpecnost a pajeni
* Pred pajenim i pred jakoukoli Upravou zapojeni odpojte akumulator i kabel
USB.

Dodrzujte polaritu napajeni (BAT+ / GND). Prepdlovani nebo zkrat znici desku
a mUze zplsobit pozar.

Pajejte jen na plosky k tomu urcené, kratce a dostatecné vykonnou pajeckou -
prehrati mze poskodit desku.

* Po pajeni zkontrolujte, zda mezi sousednimi ploskami nevznikl zkrat cinem a
zda zadny vodi¢ nemdize prijit do styku s uhlikovym rédmem, vrtuli nebo ostrou
hranou.

¢ Neprekracujte povolené napéjeci napéti ani proudové zatiZzeni regulatord
uvedené v kapitole 2.3.

1.3 Akumulatory Li-Po a LiHV

e Pouzivejte pouze akumulatory Li-Po nebo LiHV o poctu ¢lankt 3S az 4S.

¢ Akumuldtor nabijejte jen nabijeckou uréenou pro dany typ ¢lankd, na nehorlavé
podlozce a pod dohledem.

Mechanicky poskozeny, nafouknuty nebo prehrdty akumuldtor déle
nepouzivejte a zlikvidujte jej podle mistnich predpisa.

Akumulatory prepravujte a skladujte v ohnivzdorném obalu, pri pokojové
teploté a na skladovacim napéti (viz kapitola 7.2).

1.4 Rotujici vrtule
* PFi nastavovani a zkouseni motord na stole vzdy sundejte vrtule.

* Motory se mohou roztolit necekané. Akumuldtor pfipojujte jen se zapnutou
vysilackou a prepinatem Arm v poloze Disarm; ruce i dalSi osoby drzte mimo
dosah vrtuli.
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2. Popis vyrobku

2.1 K ¢cemu slouzi

CruxF405HD ELRS je deska typu AIO (all-in-one), kterd v sobé spojuje Fidici
jednotku (FC) s procesorem STM32F405, ¢tyrnasobny regulator otacek (ESC)
20 A s firmwarem Bluejay a pfrijima¢ ExpressLRS 2,4 GHz pfipojeny pres
sériovy port UART. Na desce je dale barometr BMP280, pamét 8 MB pro blackbox
a senzory napéti a proudu.

Deska mda montézni rozte¢ 20 x 20 mm a je urcena pro lehké koptéry typu
toothpick a long range pro akumulédtory 3S-4S. Sestipinovy konektor na desce
umoziuje primé pripojeni digitdlniho vysilace obrazu DI (HD).

2.2 Obsah baleni

I S T

Deska AIO CruxF405HD ELRS (FC + ESC + pfrijimac ELRS) 1x

Anténa ELRS 2,4 GHz typu T s konektorem IPEX 1x

Napajeci konektor XT30 s kabelem 1x

Sada drobnosti (pryZové tlumici pr@ichodky, konektory) 1x
gasd

Obsah baleni

Soucasti baleni nejsou: motory, rdm, vrtule, vysila¢ obrazu, kamera,
akumulator, vysilacka, kabel USB ani nabijecka.
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2.3 Technické udaje
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Udaje uvadi vyrobce Happymodel.

Ridici jednotka (FC)
Procesor

Gyroskop

Barometr

Pamét pro blackbox
Senzor napéti / proudu
Firmware, cil (target)
Montézni roztec

Napajeni

Regulatory otacek (ESC 4v1)

Proud

Procesor ESC

Firmware ESC

Protokol

Programovani

Prijimac¢ ExpressLRS
Kmitoctové pasmo

Packet rate

Vystupni vykon telemetrie
Protokol k FC

Anténni konektor

STM32F405RGT6 (168 MHz, 1 MB flash)
ICM42688 (pripojeni SPI)

BMP280

8 MB

ano / ano; scale napéti 110, scale proudu 470
Betaflight, BETAFLIGHTF4

20 x 20 mm

3S-4S Li-Po / LiHV (DC 11-17,4 V)

20 A trvale na kanal, Spickové 25 A (5 s)
EFM8BB21

Bluejay (BLHeli_S), z vyroby nahrany
DShot150 / DShot300 / DShot600
BLHeliSuite

2,4 GHz
25/50/150/250/500 Hz
< 12 dBm

CRSF, pripojeno na UART2
IPEX
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2.4 Popis zapojeni

Happymodel CruxF405HD ELRS - ndvod k pouziti -

paxe L Rx1 JIRX6(SBUS)] GND | GND NI ~IB
S EHEEEE
m

LED_Strip
GND
Boot for ESP8285 ESP8285TX
Boot for STM32F405 ESP8285RX
o3
k. kel
.1

Rozmisténi pdjecich ploSek a konektord (strana s konektorem pro DJI)

ey | e

BAT+ / GND

6pin konektor

RX1/TX1

RX6 / TX6

IRX6 (SBUS)
+5V / GND

LED_Strip / GND / +5V
BUZ+ / BUZ-

RX2 - ESP8285TX
TX2 - ESP8285RX

Boot for STM32F405
Boot for ESP8285
IPEX

Micro USB

hlavni napdjeni z akumulatoru 35-4S (velké plosky u
spodniho okraje)

pro digitalni vysila¢ obrazu DJI: IRX6, GND, RX1, TX1,
GND, BAT+

UARTL1 - typicky MSP OSD pro digitdIni vysila¢ obrazu
UART6 - GPS nebo jiné sériové zarizenfi

invertovany vstup RX6 pro prijimac SBUS

napajeni 5 V pro periferie

adresovatelny LED pasek

bzucak

propojeni palubniho prijima¢e ELRS s UART2

vstup fidici jednotky do rezimu DFU (bootloader)
rezim nahravani firmwaru do palubniho prijimace
konektor antény pfijimace ELRS

pripojeni k pocitaci (Betaflight Configurator)

cz
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Druha strana desky s procesorem STM32F405

2.5 Sériové porty (UART)

m Stav z vyroby Typické pouziti

k dispozici na ploskdch RX1/TX1 a v MSP 0SD (DisplayPort) pro digitalnf

UART1 6pin konektoru; z vyroby nastaven vvsila¢ obrazu

pro MSP/VTX Y
UART2 Ef::zen PRIl e el e E prijimac ExpressLRS (CRSF)
UART6 k dispozici na plosSkdch RX6/TX6 a GPS, jiné sériové zarizeni, nebo

IRX6 vstup SBUS pres IRX6

¢ IRX6 a TX6/RX6 nelze pouzivat soucasné.

* UART1 nebo UART6 lze obvykle vyuzit pro MSP OSD s digitalnim vysilacem
obrazu.

% UART2 neni volné k dispozici. Rozpojenim plosek RX2/TX2 se palubni

prijimac¢ odpoji a UART2 lze pouzit pro jiné zarizeni - tim ale prestane

fungovat palubni pfijima¢ ELRS. Zasah do desky provadite na vlastni

odpovédnost a neni zavadou vyrobku.
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3. Pravni podminky provozu

3.1 Rozhodné je pravo zemé, ve které model provozujete

Nafizeni (EU) 2019/947 a 2019/945 plati ve vSech clenskych statech Evropské
unie, ale narodni provadéci predpisy se stat od statu lisi - registracni portdly,
minimalni vék pilota, geografické zény, povinné pojisténi, povolena kmitoctova
pasma i maximalni vysilaci vykony. Udaje v této kapitole popisuji stav v Ceské
republice. Provozujete-li model v jiné zemi, musite se ridit predpisy statu, ve
kterém lététe.

3.2 Radiové kmitocty a vysilaci vykon

Deska obsahuje radiové zarizeni - prijima¢ ExpressLRS, ktery zpétné vysild
telemetrii. Podle vyrobce pracuje v pasmu 2,4 GHz s vystupnim vykonem
telemetrie < 12 dBm.

T R

2400-2483,5 MHz 25 mW e.i.r.p. v§eob<_ecne opravnéni CTU VO-R/10, ¢l. 3
pism. j)
* Za nastaveni vysilaciho vykonu vysilacky a modulu odpovidd uzivatel.

» Mimo Ceskou republiku plati kmito¢tovéa pasma a limity dané zemé.

3.3 Provoz sestaveného dronu

Samotna deska neni bezpilotnim letadlem. Dron, ktery s ni sestavite, je vSak
bezpilotni systém podle nafizeni (EU) 2019/947 a vztahuji se na néj jeho pravidla.
V CR je dozorovym organem Ufad pro civilni letectvi (UCL).

e Dron bez oznaceni tridy (C0-C4) Ize v otevrené kategorii provozovat jako
soukromé zhotoveny - v podkategorii Al pfi vzletové hmotnosti pod 250 g a
rychlosti do 19 m/s, jinak v podkategorii A3. Podkategorie A2 dostupnd neni.

e Ma-li dron kameru, je jeho provozovatel povinen se registrovat bez ohledu na
hmotnost dronu; registracni ¢islo se vyznacuje na dronu.

e Létejte do vysky 120 m, v primé viditelnosti (VLOS) a nikdy nad shromazdénim
osob. V podkategorii A3 dodrzujte vzdalenost 150 m od obytnych, obchodnich,
priimyslovych a rekrea¢nich oblasti.

e Pri letu s FPV brylemi musi byt vedle pilota pozorovatel, ktery dron sleduje
primym pohledem.

e Pojisténi odpovédnosti za Skodu doporucujeme i tam, kde neni povinné.
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4. Montaz a zapojeni

4.1 Co dale potrebujete

* rdm s montdzni rozte¢i 20 x 20 mm, ctyfi motory a vrtule odpovidajici
akumulatorim 3S-4S,

e akumulator Li-Po nebo LiHV 35-4S s konektorem XT30 a vhodnou nabijecku,

e vysilacku s modulem ExpressLRS 2,4 GHz,

e vysila¢ obrazu a kameru (napf. digitdIni systém D]JI),

e pdjecku, cin, tavidlo a datovy kabel Micro USB,

e pocitac s programem Betaflight Configurator.

4.2 Montaz do ramu
e Desku upevnéte do rdmu pres pryzové tlumici prichodky z baleni - tlumi
vibrace, které prenaseji motory na gyroskop.

» Sipky na desce ukazuji smér letu. Pokud desku namontujete oto¢enou, nastavte
natoCeni v Betaflight Configuratoru (karta Configuration, Board and Sensor
Alignment).

* Srouby nedotahujte nadmérné, prlichodky musi zstat pruzné. Deska se nesmi
dotykat rdmu ani jinych dild.

4.3 Pripojeni motori

Vodi¢e motorl pripadjejte na plosky po strandch desky. Poradi a smér otaceni
motor( pak zkontrolujte a pripadné upravte v Betaflight Configuratoru (kapitola
5.6). Vodice zkratte na potrebnou délku tak, aby nemohly prijit do kontaktu s
vrtuli.

4.4 Napajeni

* Napdjeci kabel s konektorem XT30 z baleni pripajejte na plosky BAT+ a GND.
Dodrzte polaritu - ¢erveny vodi¢ na BAT+, ¢erny na GND.

¢ Deska je ur¢ena pro akumulatory 3S-4S Li-Po / LiHV. Nepfipojujte vyssi napéti.

e Pro potlaceni napétovych Spicek z reguldtorl doporucujeme pripajet na
napdjeci plosky nizkoimpedancni elektrolyticky kondenzdtor s dostatecnou
napétovou rezervou.

4.5 Anténa prijimace

e Anténu ELRS pripojte do konektoru IPEX na desce. Konektor zacvaknéte kolmo,
bez paceni.

e Aktivni C¢ast antény vedte mimo uhlikovy ram a kovové dily a co nejdal od
vysilace obrazu.
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* Bez pripojené antény prijima¢ nezapinejte do provozu - hrozi ztrata
signalu.

4.6 Digitalni vysilac obrazu
Sestipinovy konektor na desce je pfipraven pro pfimé pfipojeni digitalniho vysilace
obrazu DJI. Vede signaly IRX6, GND, RX1, TX1, GND a BAT+.

* Na pinu BAT+ konektoru je plné napéti akumulatoru. Ovérte v dokumentaci
vysilace obrazu, Ze napéti 35-4S snese.

* Pro zobrazeni OSD v brylich je na UART1 nastaveno MSP DisplayPort (kapitola
5.4).

¢ Vysilac obrazu nikdy nezapinejte bez pripojené antény.

4.7 Bzucak, LED a dalsi periferie
e Bzucak: plosky BUZ+ a BUZ—-. Bzucdk usnadnuje dohledani modelu po havarii.
e LED pasek: ploSky LED_Strip, GND a +5V.

* GPS a jina sériova zarizeni: UART6 (RX6/TX6) s napajenim z plosek +5V a
GND. Pozor: TX zafizeni se pfipojuje na RX desky a naopak.

e Externi pfrijima¢ SBUS: signdl na IRX6 - pak nelze soucasné pouzivat
RX6/TX6.

10
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5. Zprovoznéni

5.1 Pripojeni k Betaflight Configuratoru

@ Pripojte desku k pocitaci datovym kabelem Micro USB (akumuldtor nemusi byt
pripojen).

@ Spustte Betaflight Configurator a zvolte sériovy port desky, pak Connect.

® Cil firmwaru (target) desky je BETAFLIGHTF4.

Pokud se deska k pocitaci neprihlasi ani po vyméné kabelu a instalaci ovladacd,
Ize ji prevést do rezimu DFU propojenim plosek Boot for STM32F405 pri
pripojovani kabelu USB a znovu do ni nahrat firmware.

5.2 Sparovani prijimace ExpressLRS

Prijima¢ je z vyroby pripojen k UART2 a v Betaflightu nastaven jako sériovy

prijima¢ s protokolem CRSF. Vysilaci modul musi mit firmware ExpressLRS se

stejnou hlavni verzi, jakou ma prijimac.

@ Napajejte desku pripojenim kabelu USB a pockejte, az ¢ervend LED na desce
zhasne. lhned odpojte napajeni.

@ Krok @ zopakujte. Pri tfetim pripojeni napajeni zacne cervend LED blikat dvojité
- pfijimac je v rezimu pérovani.

® Ve vysilacce otevrete v menu TOOLS skript ExpressLRS.lua a zvolte [Bind].

@ LED nejprve pomalu blika a pak se rozsviti trvale - sparovani probéhlo Uspésné.

Pokud po sparovani LED blikd trojité, zménte ve vysilacce hodnotu Model Match z
,off“ na ,on", pripadné naopak.

% PFijimac lze sparovat i pomoci stejné vazebni fraze (binding phrase) ve
vysilaci i v prijimaci; postup popisuje prirucka ExpressLRS (kapitola 5.9).

5.3 Stavy LED prijimace

sviti trvale sparovano, radiové spojeni navazano
dvojité bliknuti rezim parovani (bind)

pomalé blikani z vysilaciho modulu nepfichdzi signél
rychlé nepretrzité blikani zapnutd Wi-Fi prijimace ExpressLRS

nesouhlasi Model Match - zmérite nastaveni Model

trojité bliknuti Match

5.4 Nastaveni portu a prFijimace

Vychozi nastaveni karty Ports: UART1 - MSP a periferie VTX (MSP + DisplayPort),
UART?2 - Serial Rx pro palubni prijimac¢ ELRS.

11
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Ports [ Wikt

Note: not all combinations are valid. When the flight controller firmware detects this the serial port configuration will be reset.
Note: Do NOT disable MSP on the first serial port unless you know what you are doing. You may have ta reflash and erase your configuration if you do.

Configuration/MSP Serial Rx | Telemetry Output Sensor Input Peripherals

UsBVCP 115200 ) Disabled v AUTO v Disabled v | AUTO v Disabled v AUTO ~
UART1 [ (115200 ~ ® Disabled ~ AUTO v Disabled v | AUTO v VIX(MSP+Dv AUTO ~
UART2 D 115200 ~ [ Disabled ~ AUTO v Disabled v |AUTO ~ Disabled ¥ AUTO ~
UART3 10 115200 v ) Disabled v AUTO v Disabled v |AUTO v Disabled v AUTO v
UARTE I 115200 & Disabled v AUTO v Disabled v | AUTO Disabled v AUTO v

Vychozi nastaveni karty Ports (Betaflight Configurator)

» Ovladani vysilackou DJI pres SBUS
Chcete-li dron fidit vysilackou DJI, jejiz signdl prichdzi z vysilace obrazu DJI jako
SBUS na IRX6, nastavte na karté Receiver rezim Serial (via UART) a protokol SBUS.

Na karté Ports zapnéte Serial Rx na portu UART6, ke kterému patfi vstup IRX6, a
vypnéte jej na UART2.

Receiver

Serial (via UART) +| Receiver Mode

* The UART for the receiver must be set to ‘Serial Rx' (in the Ports tab)
» Select the correct data format from the drop-down, below:

SBUS v | Serial Receiver Provider
Nastaveni prijimace pro vysilacku DJI (karta Receiver)

5.5 Senzory napéti a proudu

Na karté Power & Battery zkontrolujte nastaveni senzord. Vyrobce uvadi hodnoty
scale napéti 110 a scale proudu 470. Po aktualizaci firmwaru nebo resetu
nastaveni je zadejte znovu.

5.6 Kontrola motora
Pied kontrolou motorl sundejte vrtule!
@ Pripojte akumulator a na karté Motors potvrdte, Ze mate sundané vrtule.

@ Postupné roztacejte jednotlivé motory a ovérte, ze poradi odpovidd schématu
zobrazenému v programu.

® Ovérte smér otaceni. Obraceny smér opravite v Betaflight Configuratoru (Motor
direction) nebo v konfiguratoru regulatord (BLHeliSuite).

@ Protokol reguladtorl nastavte na karté Configuration na DShot (DShot150,
DShot300 nebo DShot600).

12
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5.7 Arm, Disarm a failsafe

* Na karté Modes prifadte funkci ARM prepinali na vysilaéce. Arm (zapnuti
motord) a Disarm (vypnuti motord) ovlddejte vzdy jen timto prepinacem.

* Na karté Failsafe nastavte reakci na ztrdtu signdlu. Ovérte ji bez vrtuli: po
vypnuti vysilacky se musi motory zastavit.
¢ Doporucujeme nastavit i pfepinac pro bzu¢ak, ktery pomize dohledat model.

5.8 Aktualizace firmwaru a barometr

Pri aktualizaci firmwaru Betaflight prfes Firmware Flasher zvolte cil BETAFLIGHTF4
a do pole Custom Defines zadejte:

BARO_DPS310 ACC_SPI_ICM42688P GYRO_SPI_ICM42688P

Bez téchto definic nebude gyroskop fungovat. Pak firmware nactéte (Load
Firmware [Online]) a nahrajte (Flash Firmware).

@ core Only Build Configuration
Radio Protocol Telemetry Protocol

CRSF ~ Automatically Included .4
Other Options Motor Protocol

* Acro Trainer || xGPS | [ xLED Strip | | * OSD (Analog) DSHOT v

*OSD (Digital)| [ *Pin 10| [*VTX ;
{1 R Add custom defines

Custom Defines
BARO_DPS310 ACC_SPI_ICM42688P GYRO_SPI_ICM42688P L3 X Flash firmware [>X Load firmware [Online]

L)

4
R st Onin) st

Zadani vlastnich definic ve Firmware Flasheru

Po Uspésném nahrani firmwaru povolte barometr zadanim téchto prikazd na karté
CLI:
resource [2C_SCL 2 B10
resource [2C_SDA 2 B11
set baro_bustype = 12C
set baro_i2c_device = 2
save
e Pred aktualizaci si zdlohujte nastaveni (prikaz diff all na karté CLI).
* Firmware palubniho prijimaée ExpressLRS lze aktualizovat samostatné,
napriklad pres jeho Wi-Fi (viz pfiru¢ka ExpressLRS).
e Firmware reguldtorl je Bluejay; Ize jej nastavovat a aktualizovat pomoci
BLHeliSuite.
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5.9 Dalsi navody

Podrobné navody k ExpressLRS a k vysilatkdm s EdgeTX v cestiné pfipravila
Rotorama:

PFirucka ExpressLRS (CZ) - parovani, Wi-Fi, aktualizace
firmwaru.

Stahnout PDF z rotorama.cz

Oficialni dokumentace: www.expresslrs.org

Prirucka EdgeTX (CZ) - nastaveni vysilacky a spousténi
skriptd Lua.

Stadhnout PDF z rotorama.cz

OficidIni dokumentace: edgetx.org
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6. Pred prvnim letem

6.1 Predletova kontrola

e Do modelu viozte plné nabity akumuldtor 35-4S.

e Zkontrolujte upevnéni desky, vodi¢ll, antén a vrtuli; vodi¢e nesmi zasahovat do
vrtuli.

e Zapnéte nejprve vysilacku, teprve pak pfipojte akumulator. Ovérte, ze LED
prijimace sviti trvale a ze na karté Receiver reaguji vSsechny kanaly sprdvnym
smérem.

e Oveérte funkci prepinace Arm/Disarm a failsafe.

e Ujistéte se, ze misto letu a provoz spliuji predpisy (kapitola 3).

6.2 Sledovani napéti akumulatoru

pIné nabito - Li-Po 4,20V 12,6V 16,8V
pIné nabito - LiHV 4,35V 13,05V 17,4V
ukoncit let 35V 105V 14,0V
skladovani 3,8V 11,4V 15,2V

Napéti sledujte v OSD. Jakmile klesne pod hodnotu pro ukonceni letu, pfistante a
akumulator odpojte.
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7. Udrzba a reseni potizi

7.1 Po kazdém letu

* Odpojte akumuldtor a nechte desku i motory vychladnout.

e Zkontrolujte pajené spoje, izolaci vodi¢t a konektor antény.

¢ Necistoty odstrante suchym stétcem. Nepouzivejte vodu ani rozpoustédla.

* Po havarii zkontrolujte, zda nejsou poSkozeny soucdastky na desce a zda deska
nebyla zasazena vrtuli.

7.2 Skladovani

e Desku skladujte v suchu, v antistatickém obalu a mimo dosah déti.

e Akumulatory skladujte odpojené, na skladovacim napéti 3,8 V/¢ldnek (3S: 11,4
V, 4S: 15,2 V).

7.3 Reseni potizi

Problém Pricina a resSeni

Gy Ly Nesouhlasi Model Match. Ve vysila¢ce zménte Model

LED prijimace blika trojité " »
Match z ,,off* na ,,on“ nebo naopak.

Z vysilaciho modulu nepfichazi signal. Zapnéte

LA Il et 81 22 [EerrmEliy vysilacku, zkontrolujte vybrany model a sparovani.

Vysilaci modul a pfijimac¢ maji rozdilnou hlavni verzi
Prijimac se nedafi sparovat  ExpressLRS, nebo pfijimac neni v rezimu parovani
(dvojité bliknuti LED). Postup zopakujte (kapitola 5.2).

Po aktualizaci firmwaru Pri nahrdvani chybély vlastni definice. Firmware nahrajte
nefunguje gyroskop znovu s definicemi z kapitoly 5.8.
Barometr nefunguje Zadejte prikazy CLI z kapitoly 5.8.

Pouzijte datovy (ne pouze nabijeci) kabel, nainstalujte

DI €3 SR Tpelf 1S (PetiEie] ovladace, pripadné pouzijte rezim DFU (kapitola 5.1).

Zménte smér otaceni v Betaflight Configuratoru nebo v

Motor se toci opacne BLHeliSuite (kapitola 5.6).

Zkontrolujte na karté Ports nastaveni MSP a VTX (MSP +

Bl ehipte ol DisplayPort) na UART1 (kapitola 5.4).

Model nereaguje na Zkontrolujte nastaveni SBUS na karté Receiver a Serial
vysilacku DJI Rx na UART6 (kapitola 5.4).
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku
* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.
¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu (CruxF405 HD ELRS V1.0)
je natisténo na desce plosnych spojd.

17



@ ROTORAMA Happymodel CruxF405HD ELRS - navod k pouziti - CZ

8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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