@ ROTORAMA

Exceed F405

ATOMRC - Ridici jednotka (FC) 20 x 20 mm
Navod k pouziti

Pred montazi a prvnim pripojenim akumulatoru si prectéte cely navod.
PFi nastavovani a zkouseni motorii méjte vidy sundané vrtule.

Dovozce: Rotorama, s.r.o. - www.rotorama.cz
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1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Nez zacnete

Ridici jednotka (FC) ATOMRC Exceed F405 je elektronickd souldstka uréend k
zabudovani do FPV dronu nebo jiného radiem rizeného modelu. Montdz vyzaduje
pajeni a konfiguraci v pocitaci; pokud s tim nemate zkusenosti, pozadejte o pomoc
zkuseného modelare.

Pfed instalaci si prectéte cely ndvod a schéma zapojeni v kapitole 4.

Vyrobek neni hracka a nepatfi do rukou détem.

Na desce ani na pripojenych soucastech neprovadéjte zadné Upravy, kdyz je
pfipojen akumulator.

Vadnou, mechanicky poskozenou nebo prehratou desku dale nepouzivejte.

1.2 Pajeni a prace s elektronikou

Pred pdjenim vzdy odpojte akumulator i kabel USB.

Desku chrante pred statickou elektfinou - pred manipulaci se dotknéte
uzemnéného predmétu a desku berte za okraje.

Pajejte rychle a Cisté, bez prebyte¢ného cinu. Studené spoje a cinové mustky
mezi sousednimi ploskami jsou nejcastéjsi pricinou zavad.

Po dokonceni pdjeni zkontrolujte multimetrem, Ze mezi napdjecim vstupem
(VCC) a zemi (GND) neni zkrat.

Pri prvnim pripojeni akumuldtoru doporucujeme pouzit ochranny omezovac
proudu (tzv. smoke stopper).

Dbejte na spravnou polaritu napédjeni - prfepdlovani desku nevratné poskodi.
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1.3 Akumulatory Li-Po a napajeni

Ridici jednotka se napdji z akumuldtoru 3S az 6S pfes regulator otdek (ESC).
Akumulator s vyssim poctem ¢lankd nikdy nepfripojujte.

PIné nabito (Li-Po) 4,20V 12,6V 16,8V 21,0V 25,2V
PIné nabito (LiHV) 4,35V 13,05V 17,4V 21,75V 26,1V
Ukoncit let 35V 10,5V 14,0V 17,5V 21,0V
Skladovani 3,8V 11,4V 15,2V 19,0V 22,8V

* Pred letem vzdy vlozte plné nabity akumulator.

e Akumuldtory nabijejte jen nabije¢em uréenym pro dany typ ¢lankd, pod
dohledem a na nehorlavé podlozce.

* Poskozeny, nafoukly nebo prehraty akumulator nepouZzivejte.
* Po ukonceni provozu akumulator vzdy odpojte.

1.4 Nastavovani a zkouseni motoru

PFi kazdém nastavovani, aktualizaci firmwaru a zkouseni motori méjte
vrtule sundané. Motory se mohou roztocit i necekané.

Dron s pripojenym akumuldtorem povazujte vzdy za aktivni. Funkci Arm (zapnuti
motor{) zkousSejte az po kontrole celého nastaveni podle kapitoly 5.
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2. Popis vyrobku

2.1 K ¢cemu slouzi

Exceed F405 je fidici jednotka (FC) pro stacky s rozte¢i montaznich otvor( 20 x 20
mm. Je osazena procesorem STM32F405, méa integrované OSD, 16 MB paméti pro
blackbox, pét sériovych portl (UART), Sest vystupd pro motory a dva stabilizatory
napéti (BEC) 3,3 V a 5 V pro napdjeni dalSich komponent. K pocitaci se pripojuje
konektorem USB-C.

ATOMRC Exceed F405 - pohled shora

2.2 Obsah baleni

e 1x ridici jednotka ATOMRC Exceed F405

e 4x silikonovy tlumic¢ (softmount)

e 1x kabel JST 1,0 mm, 3pin, pro pfijimac

e 1x kabel JST 1,0 mm, 6pin, pro reguldtor otacek (ESC)

* 1x kabel JST 1,0 mm - 1,25 mm, 7pin, pro kameru a vysila¢ obrazu (VTX)

Soucasti baleni nejsou reguldtor otacek (ESC), prijimac, kamera, vysila¢ obrazu,
modul GPS, LED pasek, bzu¢ak ani akumulator.
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2.3 Technické udaje

ATOMRC Exceed F405 - navod k pouziti - CZ

Procesor (MCU)
Gyroskop / akcelerometr

OSD

Pamét blackbox

Sériové porty (UART)
Vystupy motorli PWM / DShot
Vstupni napéti

BEC

Invertor SBUS

Ovl&dani VTX

LED pések WS2812 / bzu¢ék / RSSI
Konektor USB

Montézni otvory

Hmotnost

Cil firmwaru Betaflight

2.4 Vyrobni verze desky

STM32F405, 168 MHz

MPUG6000 (SPI) - verze V1;
BMI270 - verze V2 (viz 2.4)

integrované, Betaflight OSD
16 MB

5

6

3-6S Li-Po
33V/1Aa5V/3A
vestavény (UART2)
SmartAudio, Tramp
ano/ano /ano
USB-C

20 x 20 mm, M2 / M3
4549

ATOMRCF405

Vyrobce dodaval desku Exceed F405 v nékolika vyrobnich verzich. Plvodni verze
(V1, na spodni strané desky oznacenad napr. V1.1) je osazena gyroskopem
MPUG6000, novéjsi verze V2 gyroskopem BMI270. Verzi poznate podle potisku na
spodni strané desky nebo podle oznaceni Cipu gyroskopu.

Schéma zapojeni v kapitole 4 pochazi od vyrobce a zobrazuje verzi V1. U verze V2
se rozmisténi plosek muze lisit - vzdy se fidte popisky natisténymi primo na

desce.
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3. Pravni podminky provozu

3.1 Rozhodné je pravo zemé, ve které létate

Nafizeni (EU) 2019/947 a 2019/945 plati ve vSech clenskych statech Evropské
unie, ale narodni provadéci predpisy se stat od statu lisi - registracni portdly,
minimalni vék pilota, geografické zény, povinné pojisténi, povolena kmitoctova
pasma i maximalni vysilaci vykony. Udaje v této kapitole popisuji stav v Ceské
republice. Provozujete-li dron v jiné zemi, musite se ridit predpisy statu, ve kterém
letite.

3.2 Dron sestaveny s touto Fidici jednotkou

Samotna fridici jednotka neni dronem. Dron, ktery s ni sestavite, je vSak
bezpilotnim letadlem a jeho provoz se ridi narizenim (EU) 2019/947. Sestaveny
dron nemd tridu C0-C4, proto jej v oteviené kategorii Ize provozovat jako
soukromé zhotoveny bezpilotni systém - v podkategorii Al, je-li jeho vzletova
hmotnost mensi nez 250 g, jinak v podkategorii A3 - nebo v rdmci modelarského
klubu ¢i sdruzent.

e Ma-li dron kameru, je provozovatel povinen se zaregistrovat bez ohledu na
hmotnost dronu a registrac¢ni ¢islo na dronu vyznacit.

* Nelétejte vys nez 120 m nad zemi, udrzujte dron v dohledu (VLOS) a nelétejte
nad shromdazdénim osob. V podkategorii A3 dodrzujte vzdalenost 150 m od
obytnych, obchodnich, prdmyslovych a rekreacnich oblasti.

* Pri letu s FPV brylemi musi vedle pilota stat pozorovatel, ktery dron sleduje
primym pohledem.

e Vysilaci vykon prijimace a vysilace obrazu nastavte v souladu s predpisy zemé
provozu - za nastaveni odpovida uzivatel.

¢ Respektujte soukromi ostatnich osob. Pojisténi odpovédnosti ddlrazné
doporucujeme.

Vzletovou hmotnost hotového dronu vcetné akumuladtoru a doplnkl si vzdy

skutecné zvazte.
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4. Zapojeni

4.1 Piehled plosek a konektoru

Na horni strané desky jsou tfi konektory - ESC, VIDEO a RC - a tlac¢itko BOOT. Po
obvodu desky jsou péjeci plosky. Bila Sipka na desce oznacuje smér letu.

Rozmisténi plosek (horni strana, verze V1) - podle schématu vyrobce



@) ROTORAMA

ATOMRC Exceed F405 - ndvod k pouziti -

Ccz

ESC S1,S2,S3,54
S5, S6
VCC, GND
Current
Rx4, Tx4
VIDEO VIDEO IN, 5V, GND
VIDEO OUT, VCC/5V, GND
Tx5, Rx5
LED, 5V, GND
BUZZ-, 5V

RC a spodni
rada

SBUS, 3.3/5V, GND
Rx2, Tx2

Rx1, Tx1

Rx3, Tx3

SDA, SCL

RSSI

5V, GND

signaly motor( 1-4

dalsi vystupy (motory, serva)
napajeni FC z akumuldtoru pres ESC
vstup proudového cidla ESC
UART4

kamera

vysila¢ obrazu (VTX)

UARTS - ovlddani VTX

LED péasek WS2812

bzucak

prijimac SBUS (invertor na UART2)

UART2

UARTL (napfr. prijima¢ CRSF/ELRS)
UART3 (napr. GPS)

sbérnice I2C (napr. kompas)
analogovy vstup RSSI

napajeni periferii 5 V

% Popisky plosek na desce maji vzdy prednost pred timto pfehledem.
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4.2 Regulator otacek (ESC)

Reguldtor otdcek pripojte kabelem do konektoru ESC, nebo vodice pfipdjejte na
plosky. Vystupy S1 aZ S4 odpovidaji motordm 1 az 4 v konfiguraénim programu.
Kabely ESC raznych vyrobcti maji rizné poradi vodiéli. Pfed pFipojenim
porovnejte poradi na obou stranach kabelu - prohozeny napajeci vodic
desku znici.

4.3 Kamera a vysila¢ obrazu (VTX)
e Kamera: VIDEO IN, 5V, GND.

* Vysilaé obrazu: VIDEO OUT, VCC/5V, GND. Ridici vodi¢ VTX (SmartAudio nebo
Tramp) pripojte podle schématu vyrobce na Tx5.

* Pred pripojenim VTX zmérte multimetrem napéti na plosce VCC/5V a ovérte, ze
odpovida rozsahu napéjeni vaseho vysilace obrazu.

4.4 Prijimac
e SBUS (napf. FrSky): signal SBUS na plosku SBUS, napajeni na 3.3/5V a GND.

e Spektrum: signdl na Rx2, napajeni na 3.3/5V a GND.

e CRSF / ExpressLRS (napr. TBS): signalové vodice na UART1 - vystup TX
prijimace na Rx1, vstup RX pfijimace na Tx1; napajeni na 5V a GND.

Pred pripojenim prijimace zmérte napéti na plosce 3.3/5V. Prijimac urceny
pro 3,3 V se napétim 5 V znici.
4.5 Modul GPS

Modul GPS pripojte na UART3: vystup TX modulu na Rx3, vstup RX modulu na Tx3,
napajeni na 5V a GND. Ma&-li modul kompas, pfipojte jeho vodi¢e na SDA a SCL.

4.6 LED pasek a bzucak

e LED pasek WS2812: signal (S) na LED, ,+“ na 5V, ,,—“ na GND.
e Bzucak: ,+“ na 5V, ,—“ na BUZZ-.

4.7 Montaz do ramu

¢ Do montaznich otvord viozZte silikonové tlumice z baleni - snizuji pfenos vibraci
na gyroskop.

e Desku orientujte Sipkou ve sméru letu. Pokud ji namontujete jinak, nastavte
natoceni desky v konfigura¢nim programu (Board and Sensor Alignment).

» Srouby utahujte jen lehce, aby tlumi¢e nebyly stlacené na doraz.
¢ Kabely vedte tak, aby netahaly za konektory a nedotykaly se vrtuli.

10
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Bottom View

Frsky R-XSR

ulll
SPEKTRUIM.

Spektrum Receiver

WS2812 LED Strip

Sd9 088-N€

ueniag)

Schéma zapojeni vyrobce (verze V1) - otoceno o 90°

TBS Receiver

cz

11
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5. Zprovoznéni

5.1 Pripojeni k pocitaci

Desku pripojte k pocitaci kabelem USB-C (neni soucasti baleni) a spustte
konfiguracni program Betaflight Configurator (pripadné INAV Configurator,
pokud v desce mate INAV). Pokud pocita¢ desku nerozpoznd, nainstalujte ovladac
virtudiniho sériového portu STM32 a zkuste jiny datovy kabel USB.

5.2 Firmware a cil

Vyrobce uvadi pro Betaflight cil ATOMRCF405. Pro vyrobni verzi V2 je ve
firmwaru INAV k dispozici cil ATOMRCF405V2. Po pripojeni desky si v
konfigura¢nim programu poznamenejte ndzev cile, se kterym byla deska dodéna,
a pri aktualizaci pouzivejte vzdy stejny cil.

Pred jakoukoli zménou si v karté CLI zalohujte nastaveni prikazem diff all a vystup
ulozte do souboru.

5.3 Nastaveni portu

V karté Ports prifadte funkce sériovym portdm podle toho, kam jste periferie
pripojili:

e port prijimace (UART1, nebo UART2 - i pfi zapojeni na plosku SBUS) - Serial Rx,
* UART3 s modulem GPS - GPS,

e UARTS5 s vysilatem obrazu - VTX (TBS SmartAudio) nebo VTX (IRC Tramp).

5.4 P¥ijimac

V karté Receiver zvolte protokol prijimace (napr. CRSF, SBUS nebo Spektrum).
Prijimac sparujte s vysilackou podle jeho navodu a ovérte, Ze pohyby pak
odpovidaji spravnym kanalim. V pfipadé potfeby upravte mapovani kanald.

5.5 Orientace a kalibrace akcelerometru

Na karté Setup naklonte dron a zkontrolujte, Ze se model na obrazovce pohybuje
stejné. Pak dron postavte na rovnou podlozku a spustte Calibrate Accelerometer.

5.6 Kontrola motoru
Vrtule musi byt sundané!

V karté Configuration zvolte protokol ESC (napf. DShot). Pripojte akumulator a v
karté Motors po jednom rozto¢te motory. Ovérte, 7e poradi motord odpovida
schématu v programu a Ze se toci spravnym smérem.

12
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5.7 Arm, Disarm a failsafe

V karté Modes prifadte funkci Arm (zapnuti motorl) a Disarm (vypnuti motor()
prepinaci na vysilacce. Poté bez vrtuli ovérte failsafe: po vypnuti vysilacky musi
motory do nékolika sekund zastavit.

5.8 OSD a blackbox

Rozlozeni Gdajl v obraze nastavite v karté OSD. Zaznam letovych dat (blackbox)
se uklada do vestavéné paméti 16 MB; v karté Blackbox jej stdhnete a pamét po
zaplnéni vymazete.

13
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6. Aktualizace firmwaru

@ Zalohujte nastaveni prikazem diff all v karté CLI.

@ V konfigura¢nim programu oteviete Firmware Flasher a zvolte cil desky (viz
5.2).

® Pokud se deska neprepne do rezimu nahrdvani sama, odpojte ji, stisknéte a
drzte tlac¢itko BOOT, pripojte kabel USB a tlac¢itko uvolnéte. Deska je pak v
rezimu DFU.

@ Nahrajte firmware s volbou Full chip erase a vyckejte na dokonceni. Kabel
bé&hem nahravéni neodpojujte.

® Desku znovu pripojte a nastaveni obnovte. Zalohu z jiné verze firmwaru
nevkladejte naslepo - projdéte ji a vlozte jen platné prikazy.

Pfi nahravani firmwaru méjte odpojeny akumulator a sundané vrtule.

14
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7. Udrzba a reseni potizi

7.1 Udrzba a skladovani

7.2 Reseni poti:

Po havérii zkontrolujte pdjené spoje, konektory a kabely a desku bez vrtuli

znovu vyzkousejte.

Desku chrarite pred vlhkosti, prachem a kovovymi necistotami, které mohou

zpUsobit zkrat.

Vihkou desku nepfripojujte k napéajeni - nechte ji dikladné vyschnout.

Skladujte v suchu a pfi pokojové teploté, mimo dosah déti.

v

.
1

Pocita¢ desku nerozpozna
Nelze nahrat firmware
Prijimac nereaguje

Prijimac SBUS nefunguje

Motory se neotaceji

Spatné potadi nebo smér
motor(

Nelze ovladat VTX

Model v programu se naklanfi
jinak

GPS nema fix

Dron nejde zapnout (Arm)

Mozna pricina a reseni

Datovy kabel USB, ovlada¢ STM32 VCP; zkuste jiny port
USB.

Prepnéte desku do rezimu DFU tlac¢itkem BOOT
(kapitola 6).

Napajeni prijimace, prohozené Tx/Rx, port Serial Rx a
protokol v karté Receiver.

Signal musi byt na plosce SBUS, ne na Rx2; port UART2
jako Serial Rx.

Protokol ESC, kabel ESC a poradi jeho vodicQ.

Premapujte motory a upravte smér otdceni v nastaveni
ESC.

Port UART5 v karté Ports, zapojeni fidiciho vodice na
Tx5.

Nastavte natoceni desky (Board and Sensor
Alignment).

Zapojeni Tx/Rx, port GPS; nechte dron venku pod
volnou oblohou.

Davod blokovani zobrazi karta Setup nebo OSD.

15
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku

* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Identifikace vyrobku: oznaceni typu (ATOMRC Exceed F405) a
verze desky jsou natistény na desce plosnych spojli a uvedeny na
obalu; verzi firmwaru zobrazi konfiguracni program po pfripojeni k
pocitaci.

16
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.

17
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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