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prijimac ExpressLRS v jedné desce
Navod k pouziti

Pfed montdazi a prvnim prFipojenim akumulatoru si prectéte cely navod,
zejména bezpecnostni pokyny. Navod uschovejte.

www.rotorama.cz




@) ROTORAMA DarwinFPV F411 15A AIO ELRS - névod k pouiti - CZ

1. Bezpecnostni pokyny
2. Popis vyrobku
2.1 K ¢emu vyrobek slouzi
2.2 Obsah baleni
2.3 Technické udaje
2.4 Horni strana - péjeci plosky a prvky desky
2.5 Spodni strana - regulatory a napajeni
3. Pravni podminky provozu v CR a EU
4. Montaz
5. Zprovoznéni
5.2 Sparovani pfijimace ExpressLRS
5.5 Aktualizace firmwaru
5.6 Dalsi navody
. Let
. Udrzba a reseni potizi

. Informace pro trh EU a Ceské republiky

© 00 N O

. Zaruka a prava z vadného plInéni



@) ROTORAMA DarwinFPV F411 15A AlO ELRS - névod k pousiti - CZ

1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Nez zacnete

DarwinFPV F411 15A AIO ELRS je elektronickd soucéstka ur¢end k zabudovani do

malého FPV dronu. Montdz a nastaveni vyzaduji znalost pajeni a obsluhy FPV

techniky. Ndvod si prectéte cely a uschovejte jej.

¢ Vyrobek neni hracka a neni urcen détem. Uchovavejte jej mimo dosah déti -
drobné dily (Sroubky, tlumice, konektory) mohou byt spolknuty.

e Desku pouzivejte jen v rozsahu technickych (dajl uvedenych v kapitole 2.3.
Prekroceni napdjeciho napéti nebo proudového zatizeni desku nevratné poskodi.

* Nepouzivejte mechanicky poskozenou desku nebo desku se spdlenymi
soucastkami ¢i stopami vlhkosti.

1.2 Pajeni a elektricka bezpecnost

* Pajejte jen pri odpojeném akumuldtoru i USB kabelu. PouZzijte mikropajku s
regulaci teploty, kvalitni cin a tavidlo pro elektroniku; pracujte v dobre vétraném
prostoru.

¢ Dbejte na spravnou polaritu napajeni (+ a —). Prepdlovani akumulatoru desku
okamzité znici a nelze je reklamovat jako vadu vyrobku.

¢ Po pajeni zkontrolujte, ze mezi sousednimi ploskami nevznikl cinovy mdstek a
7e na desce nezlstaly kuli¢ky cinu ani zbytky dratka.

* Pfi prvnim pfipojeni akumuldtoru po montézi doporucujeme pouzit ochranny
omezoval proudu (tzv. smoke stopper). Pripadny zkrat se tak projevi bez
poskozeni desky.

¢ Deska se za provozu zahfiva. Nedotykejte se regulator(i (ESC) bezprostredné po
letu a zajistéte jim proudéni vzduchu.

1.3 Rotujici vrtule
e Pfi nastavovani v poditaci, kontrole motord a pfi parovani méjte vrtule vzdy
demontované.

e Motory se mohou roztocit neolekdvané - napfiklad po Arm (zapnuti motor()
nebo pfi chybé v nastaveni. Pfi pfipojeném akumuldtoru se drzte mimo dosah
vrtuli.

e Pred prvnim letem ovérte funkci failsafe (kapitola 5.4).

1.4 Akumulatory Li-Po a LiHV

e Deska se napaji akumuldtorem 1-3S Li-Po. Akumulatory nabijejte jen vhodnou
nabijec¢kou pro dany typ ¢lankd, nikdy bez dozoru a na nehorlavé podlozce.

* Nepouzivejte nafouklé, mechanicky poskozené nebo prehraté akumulatory.

Akumulator po letu odpojte a neponechavejte jej pripojeny ve skladovaném
dronu.
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e Zavazné hodnoty napéti pro nabijeni, ukonceni letu a skladovani najdete v
kapitole 6.2.

1.5 Provozni prostredi

e Desku chrante pred vodou, vlhkosti, prachem a vodivymi necistotami (kovové
piliny, uhlikovy prach z rému).

e Uhlikovy rdm je elektricky vodivy. Deska ani jeji vodi¢e se rdmu nesmi prfimo
dotykat - pouzijte dodané tlumice (softmounty) a vodice vedte tak, aby se
nedrely o hrany radmu.
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2. Popis vyrobku

2.1 K ¢emu vyrobek slouzi

DarwinFPV F411 15A AIO ELRS je deska typu AIO (all-in-one), kterd v sobé spojuje
ridici jednotku (FC) s procesorem STM32F411, ¢tyFnasobny regulator otacek
(ESC) pro Ctyri motory a prijimac¢ ExpressLRS 2,4 GHz. Je urCena predevsim
pro malé drony o velikosti 2-3" napajené akumuldtorem 1-3S Li-Po.

Prijimac je integrovany primo na desce a pripojeny k procesoru fidici jednotky -
nepotrebujete samostatny prijimac ani jeho propojeni. Deska navic obsahuje zdroj
5 V (BEC), obrazovy prekryv OSD a dva sériové porty UART pro pripojeni dalSich
zarizeni.

DarwinFPV F411 15A AIO ELRS -
horni strana (ridici jednotka a
prijimac).

2.2 Obsah baleni

Obsah baleni podle vyrobce:

1x deska DarwinFPV F411 15A AIO ELRS

5% zésuvka pro pripojeni motoru (SH1,25)

1x napéjeci kabel 20 AWG, délka 70 mm

1x konektor XT30

5% tlumi¢ (softmount) M2 x 6,6 mm

1x anténa 2,4 GHz RF113 s konektorem IPEX1, délka 86 mm
1x s&fek ndhradnich Sroubd M2 x 8 mm

1x samolepka
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Soucasti baleni neni: rdm, motory, vrtule, kamera, vysila¢ obrazu (VTX),
akumulator, nabijecka, USB kabel ani RC souprava.

)

PO A shan: Lupan

llustracni fotografie prislusenstvi od vyrobce.
Skutecny obsah baleni se mize v drobnostech
lisit.
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Vyrobce

Procesor fidici jednotky (FC)
Gyroskop / akcelerometr
OSD

Firmware FC

Prijimac

Anténni konektor prijimace
Regulator otacek (ESC)
Firmware ESC

Napajeni

Zdroj BEC

Sériové porty

Proudovy senzor

USB

Montazni roztec

Rozméry

Hmotnost

DarwinFPV

STM32F411CEU6

ICM20689

AT7456E (Betaflight OSD)

Betaflight, cil (target) BETAFPVF4SX1280
ExpressLRS 2,4 GHz, Cip SX1280, pripojeny pres SPI
IPEX MHF1

4 v 1,15 A; maximalni proud az 17 A (udaj vyrobce)
Bluejay

1-3S Li-Po

5V/25A

2x UART; vstup SBUS (invertovany RX1); softserial
neni

micro USB (spodni strana desky)

25,5 x 25,5 mm, otvory pro M2

37 x 36 mm

55¢9

% Udaje pochézeji z produktové stranky vyrobce DarwinFPV a z produktové
stranky Rotorama. Verze firmwaru se mezi vyrobnimi davkami lisi, proto ji ndvod

neuvadi.
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2.4 Horni strana - pajeci plosky a prvky desky

5V

GND

Smart Auido

VTX

CAM
Betafight OSD
Buz-
Buz+

USB GND
USB D+
USB D-

USB 5V

IPEX MHF 1

SX1280
RGB Extend
FC LED Red

FC BOOT Button

RGB

RX2

X2

X1

RX1

S.BUS(RX1 interter)
4.5V

GND

3.3V
ICM20689

CRT

STM32F411CEU6

RCLED Blue

Zapojeni horni strany desky podle vyrobce (popisky v obrézku jsou ptvodni, anglicky).

5V, GND

4.5V, GND

3.3v

CAM

VTX

Smart Audio
Buz+, Buz—

TX1, RX1

S.BUS

TX2, RX2

CRT

USB 5V, D+, D—, GND
RGB, RGB Extend
IPEX MHF 1
SX1280

vystup zdroje BEC 5 V (napr. pro VTX nebo kameru)
napajeci vystup 4,5 V

napajeci vystup 3,3 V

vstup obrazového signalu z kamery

vystup obrazového signalu (s OSD) do vysilace obrazu
rfizeni vysilace obrazu (SmartAudio)

pripojeni bzuc¢aku

sériovy port UART1

vstup SBUS - invertovany RX1

sériovy port UART2

ploska oznacend vyrobcem jako CRT

vyvedené USB pro externi konektor

LED / LED pasek

konektor antény prijimace

Cip prijimace ExpressLRS
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FC BOOT Button tlacitko bootloaderu fidici jednotky
FC LED Red Cervena stavova LED fridici jednotky
RC LED Blue modra stavova LED prijimace

2.5 Spodni strana - regulatory a napajeni

Spodni strana: reguladtory (ESC), vystupy
motort M1-M4, napéjeci plosky + a — a
konektor micro USB.
e M1-M4 - vystupy pro Ctyri motory. Ke kazdému vystupu Ize pripajet dodanou
zasuvku SH1,25 nebo pfimo vodi¢e motoru.

* + a — - napdjeci plosky pro pripojeni napajeciho kabelu s konektorem XT30.
* Micro USB - pripojeni k pocitaci pro nastaveni a aktualizaci firmwaru.
% Na fotografiich vyrobce je na napajecim vstupu pfipojeny elektrolyticky
kondenzator. Kondenzator tlumi napétové $picky z reguldtord - pfFi
montazi jej ponechte zapojeny se spravnou polaritou.
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3. Pravni podminky provozu v CR a EU

3.1 Rozhodné je pravo zemé, ve které letite

Nafizeni (EU) 2019/947 a 2019/945 plati ve vSech clenskych statech Evropské
unie, ale narodni provadéci predpisy se stat od statu lisi - registracni portdly,
minimalni vék pilota, geografické zény, povinné pojisténi, povolena kmitoctova
pasma i maximalni vysilaci vykony. Udaje v této kapitole popisuji stav v Ceské
republice. Provozujete-li dron s touto deskou v jiné zemi, musite se ridit predpisy
statu, ve kterém letite.

3.2 Radiové zarizeni

Integrovany prijima¢ ExpressLRS prijima ridici povely a zaroven vysila telemetrii
zpét do RC soupravy. Deska je proto radiovym zarizenim ve smyslu smérnice
2014/53/EU (RED).

I .

Kmitoc¢tové pasmo 2400-2483,5 MHz

vyrobce ve verejnych podkladech neuvadi - idaj obsahuje
Maximalni vysilany vykon  EU prohlaseni o shodé, které je k dispozici u dovozce
(kapitola 8)

Limit v CR 2:5 mw e.i.r.p. (vSeobecné opravnéni CTU ¢. VO-R/10, ¢l. 3
pism. j)

Za nastaveni vysilaciho vykonu celé RC soupravy (vysilaciho modulu i telemetrie)
odpovida uzivatel. Mimo Ceskou republiku plati limity dané zemé.

3.3 Provoz dronu sestaveného s touto deskou

e Dron sestaveny z dil0 je zpravidla soukromé zhotoveny UAS bez oznaceni
tridy. Provozovat jej Ize v otevrené kategorii - v podkategorii Al pri vzletové
hmotnosti pod 250 g (a rychlosti pod 19 m/s), jinak v podkategorii A3;
podkategorie A2 dostupnad neni. Vzletovou hmotnost vcetné akumuldtoru a
prislusenstvi si vzdy skutecné zvazte.

* Ma-li dron kameru, je provozovatel povinen se registrovat bez ohledu na
hmotnost dronu (¢l. 14 narizeni 2019/947). Registracni Cislo vyznacte na dronu.

* Létejte do vySky nejvyse 120 m, v dohledu (VLOS) a nikdy nad shromazdénim
osob. Pri letu s FPV brylemi musi byt vedle pilota pozorovatel, ktery udrzuje
dron v pfimé viditelnosti.

e Respektujte geografické zény a zakazy letu. V CR neni pojisténi pro maly dron v
podkategorii A1/A3 povinné, dlirazné jej vSak doporucujeme.

e Pri létani respektujte soukromi ostatnich osob a pravidla ochrany osobnich
Gdajt.
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4.1 Co dale potrebujete

* rdm s montazni roztec¢i 25,5 x 25,5 mm (otvory M2), Ctyfi motory a vrtule
odpovidajici napéti 1-3S,

e akumulator 1-3S Li-Po s konektorem odpovidajicim napajecimu kabelu,

e RC soupravu s vysilacim modulem ExpressLRS 2,4 GHz,

e kameru a vysila¢ obrazu (VTX), pfipadné bzucak a LED,

* mikropdjku, cin, tavidlo, USB kabel s konektorem micro USB a pocita¢ s
programem Betaflight Configurator.

4.2 Upevnéni desky
® Do montaznich otvord desky viozte dodané tlumice (softmounty).

@ Desku ulozte na rédm tak, aby vystupy M1-M4 odpovidaly pozicim motord;
orientaci desky pripadné upravite v Betaflightu (kapitola 5.1).

® Srouby utdhnéte jen lehce - tlumi¢e nesmi byt stlatené natvrdo, jinak ztrati
tlumici Gcinek a vibrace se prenesou na gyroskop.

@ Zkontrolujte, Ze se zadna soucastka ani pajeny spoj nedotyka rdmu.

4.3 PFipojeni motora

Motory pfipojte na vystupy M1-M4 na spodni strané desky - bud pres dodané
zasuvky SH1,25, nebo pfipajenim vodi¢d motoru pfimo na plosky. Pofadi motor(
musi odpovidat schématu v Betaflight Configuratoru (karta Motors). Smér otaceni
se nastavuje programové (kapitola 5.3), na poradi vodi¢d jednoho motoru proto
nezalezi.

4.4 Napajeni

@ Napdjeci kabel 20 AWG pfripajejte na plosky + a — na spodni strané desky.
Cerveny vodic¢ patfi na +, ¢erny na —.

@ Na druhy konec pripajejte konektor XT30 (nebo konektor odpovidajici vasim
akumulatordim) a dodrzte polaritu.

® Ponechte zapojeny kondenzator na napdjecim vstupu a dbejte na jeho polaritu.

@ Pred prvnim pripojenim akumulatoru zkontrolujte multimetrem, ze mezi + a —
neni zkrat, a pouzijte omezovac proudu (smoke stopper).

Napdjeci napéti nesmi prekrocit 3S Li-Po. Akumuldtor s vyssim poctem

élankt desku zniéi.

4.5 Anténa prijimace

e Dodanou anténu pripojte do konektoru IPEX MHF 1 na horni strané desky.
Konektor je drobny - nasazujte jej kolmo a bez paceni.

* Nezapinejte desku bez pfipojené antény - prijimac vysila telemetrii a bez
antény hrozi jeho poskozeni i vyrazné kratsi dosah.

10
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e Aktivni ¢ast antény vedte mimo uhlikovy rdm a mimo vodi¢e napajeni, idedlné
svisle dolll nebo do strany za rdm. Anténni kabel zajistéte proti vytrZzeni a proti
zésahu vrtuli.

4.6 Kamera, VTX a dalsi periferie

¢ Kamera: obrazovy signal na plosku CAM, napajeni podle pozadavkd kamery z
plosky 5V nebo 4.5V, zem na GND.

¢ Vysila¢ obrazu (VTX): obraz s OSD z plosky VTX, fizeni kanall a vykonu z
plosky Smart Audio, napéajeni podle pozadavk( VTX. Ovérte, Ze zvoleny vystup
napajeni odpovida vstupnimu napéti VTX.

e Bzucak: na plosky Buz+ a Buz-—.

e LED: datovy vodi¢ LED pasku na plosku RGB nebo RGB Extend.

* Dalsi zaFizeni (naprf. GPS nebo digitdlni vysila¢ obrazu): na volny UART1
(TX1/RX1) nebo UART2 (TX2/RX2). TX desky se propojuje s RX zafizeni a
naopak. Port pak zapnéte v Betaflightu na karté Ports.

% Celkovy odbér vsech zafizeni napajenych z vystupu 5V nesmi prekrocit

2,5A.

11
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5. Zprovoznéni

5.1 PFripojeni k pocitaci

@ Demontujte vrtule.

@ Spustte Betaflight Configurator (betaflight.com) a desku pripojte kabelem micro
USB.

® Vyberte sériovy port a kliknéte na Connect. Nepfipoji-li se deska, nainstalujte
ovlada¢ USB pro Betaflight a zkuste jiny kabel - nékteré kabely slouzi jen k
nabijenti.

@ Na karté Setup ovérte, ze se model na obrazovce pohybuje shodné s deskou.
Jinak upravte orientaci desky (Configuration - Board and Sensor Alignment).

® Desku polozte na rovnou plochu a provedte kalibraci akcelerometru (Setup -
Calibrate Accelerometer).

% Pri napéajeni pouze z USB se regulatory a motory nespusti. Pro kontrolu motord a

parovani s plnou funkci pripojte akumulator (bez vrtuli).

5.2 Sparovani prijimace ExpressLRS

Prijimac je pripojeny pres SPI a ovladad ho primo firmware Betaflight. Nastaveni
najdete na karté Receiver, kde musi byt zvolen rezim SPI Rx s protokolem
EXPRESSLRS.

» Parovani pomoci binding phrase (doporuceno)

@ Na karté Receiver zadejte do pole pro binding phrase stejny text, jaky pouziva
vas vysilaci modul ExpressLRS.

@ Ulozte nastaveni (Save) a desku restartujte. Po zapnuti vysilace se pfrijimac spoji
automaticky.

» Parovani rezimem bind

@ Prepnéte prijima¢ do rezimu péarovani tlacitkem Bind na karté Receiver, nebo
pfikazem bind_rx na karté CLI.

@ Na RC soupravé spustte v Lua skriptu ExpressLRS polozku Bind.

® Uspésné spojeni ovéfite na karté Receiver - kanaly musi reagovat na pohyb pak
a prepinacd RC soupravy.

Vysilaci modul a pfFijima¢ musi pouzivat vzajemné kompatibilni verzi

protokolu ExpressLRS (shodna hlavni verze). PFi nespdrovani nejprve

ovérte verze firmwaru vysilaciho modulu a Betaflightu v desce.

s

5.3 Kontrola motoru a sméru otaceni
@ Demontujte vrtule a pripojte akumulator.

@ Na karté Motors potvrdte upozornéni a jednotlivymi posuvniky kratce roztolte
kazdy motor. Ovérte, ze se toli spravny motor na spravné pozici.

12
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® Ovérte smér otadceni podle schématu v Configuratoru. Opaény smér zménite
programové - v Betaflight Configuratoru nebo v programu ESC Configurator
(esc-configurator.com), ktery podporuje firmware Bluejay.

@ Qveérte, ze na karté Configuration je zvolen protokol ESC DShot.

5.4 Arm, Disarm a failsafe

e Arm (zapnuti motor(l) a Disarm (vypnuti motor() nastavte na karté Modes na
samostatny dvoupolohovy prepina¢ RC soupravy. Neumistujte Arm na paku
plynu.

e Pred Arm musi byt plyn na minimu a dron v klidu na rovné plose.

* Funkce failsafe po ztraté signdlu vypne motory nebo provede nastaveny
postup. Ovérte ji bez vrtuli: po Arm vypnéte vysila¢ - motory se musi zastavit.

e Zkontrolujte, Ze mezni hodnoty kanéall na karté Receiver odpovidaji rozsahu RC
soupravy.

5.5 Aktualizace firmwaru

 Ridici jednotka: v Betaflight Configuratoru na karté Firmware Flasher vyberte
cil BETAFPVF4SX1280. Pred aktualizaci si na karté CLI zalohujte nastaveni
piikazem diff all.

* Nelze-li se k desce pripojit, prepnéte ji do rezimu bootloaderu (DFU): podrzte
tlac¢itko FC BOOT a pripojte USB kabel.

* Regulatory (ESC): firmware Bluejay se nastavuje a aktualizuje v programu
ESC Configurator pres Betaflight (passthrough) - pfi pripojeném akumulatoru a
bez vrtuli.

e Aktualizace firmwaru je zdsah na vlastni odpovédnost. Nevhodny cil nebo
preruseni aktualizace mlze desku znefunkénit.

13
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5.6 Dalsi navody

Podrobné ceské prirucky Rotorama k ExpressLRS a k systému EdgeTX v RC
soupravach najdete pod QR kédy. Oficidlni dokumentace je na www.expresslirs.org
a edgetx.org.

Pfirucka ExpressLRS (CZ)
expresslrs-navod-cz.pdf

Prirucka EdgeTX (CZ)
edgetx-navod-cz.pdf

14
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6.1 Predletova kontrola

* Vlozte plné nabity akumuldtor a zkontrolujte jeho napéti.

e Zkontrolujte upevnéni desky, antény, vrtuli a vSech vodi¢d; vodi¢e nesmi
zasahovat do vrtuli.

e Qvérte spojeni s RC soupravou, funkci pfepinace Arm a failsafe.

e Qvérte, ze v misté letu je let povolen a v okoli nejsou nepovolané osoby.

6.2 Napéti akumulatord a ukonéeni letu

Z&vazné hodnoty Rotorama pro akumuldtory Li-Po a LiHV:

plné nabito Li-Po 4,20V 4,20V 8,40V 12,6 V
plné nabito LiHV 4,35V 4,35V 8,70 V 13,05V
ukoncit let 3,5V 35V 7,0V 10,5V
skladovani 3,8V 3.8V 7.6V 11,4V

Napéti akumuldtoru zobrazte v OSD a nastavte varovani na karté Power & Battery.
Deska nema proudovy senzor, spotifebovanou kapacitu proto pfimo neméri - fidte
se napétim. Let ukoncete nejpozdéji pri poklesu napéti na 3,5 V na ¢lanek.

15
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7. Udrzba a reseni potizi

7.1 Udrzba a skladovani

* Po kazdém letu odpojte akumuldtor a zkontrolujte desku, pajené spoje, anténu
a vodice.

* Nedistoty odstranujte suchym mékkym Stétcem. Po kontaktu s vodou desku
ihned odpojte od napajeni a nechte dikladné vyschnout.

e Skladujte v suchu, mimo prfimé slunce a mimo dosah déti. Akumulatory
skladujte pri napéti 3,8 V na clanek.

7.2 Reseni potizi

Problém Mozna pricina a reseni

kabel jen pro nabijeni - pouzijte datovy kabel; chybi
ovladac USB; v nouzi rezim bootloaderu tlacitkem FC
BOOT

Deska se nepfipoji k
pocitaci

T e . rozdilnd binding phrase; nekompatibilni verze ExpressLRS
Pfijimac se nespéruje T p p

ve vysilacim modulu a v desce; chybi anténa
Motory nereaguji na karté  deska je napajena jen z USB - pripojte akumulator;
Motors nespravny protokol ESC

zmeénte smér v Betaflightu nebo v ESC Configuratoru

Motor se toci opacné (kapitola 5.3)

plyn neni na minimu; deska neni vodorovné; aktivni

Nelze provést Arm failsafe; dGvod blokace zobrazi karta Setup nebo OSD

V brylich chybi obraz nebo

0SD zkontrolujte zapojeni CAM a VTX a napdjeni kamery a VTX

poskozena nebo Spatné umisténd anténa; anténa stinéna

Kratky dosah RC signalu uhlikovym rémem
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku

* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu (DarwinFPV F411 15A AIO
ELRS) je uvedeno v tomto ndvodu a v dokladu o koupi; deska nese
potisk vyrobce DarwinFPV.
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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