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FAWing Mini MK1

Navod k pouziti
Ridici jednotka FlyingRC F4AWing Mini MK1 pro malé
modely letadel a samokridel

Ridici jednotka nema vlastni BEC - musi byt napajena externim zdrojem
5 V. Vysila¢ obrazu se napdji primo z akumulatoru; ovérte, ze toto
napéti snese.

Verze 1.0 - Rotorama, s.r.o.
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1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Nez zacnete

Tento vyrobek je elektronicka soucast modelu letadla - fidici jednotka (FC) -

nikoli hotovy vyrobek pripraveny k pouziti. Pouzitelnou se stava teprve po

zabudovani do modelu, propojeni s dalsimi dily a nastaveni.

¢ Pred zahajenim stavby si prectéte cely tento ndvod a uschovejte jej.

 Ridici jednotka je propojena s akumuldtorem modelu. Chyba v zapojeni m@ze
zpUsobit pozdr nebo zni¢eni desky i pripojenych zafizeni.

e Stavba vyzaduje zkuSenost s pajenim a se stavbou modell. Nejste-li si jisti,
pozadejte o pomoc zkuseného modelare.

¢ Vyrobek neni hracka. Je ur¢en osobam starsim 14 let, které se seznamily s timto
navodem.

* Nepouzivejte posSkozenou desku - po havarii, po prehrati, s prasklou deskou
nebo s ohorelou sou¢astkou.

1.2 Manipulace s deskou
Deska je citlivd na statickou elektrinu a na mechanické poskozeni.
e Desku berte za okraje, nedotykejte se pajecich plosek, konektorl ani soucastek.

¢ Pred manipulaci se zbavte statického ndboje dotykem uzemnéného kovového
predmétu.

Nepokladejte desku na kovové ani vodivé podlozky, véetné karbonovych dilG
modelu.

Konektory SH1.0 jsou drobné. Pfi zasouvani i vysouvani pridrzte konektor
zezadu prsty, jinak jej z desky vytrhnete.
1.3 Akumulatory Li-Po

Ridici jednotka mé&¥ napéti akumuldtoru v rozsahu 2,5-30 V, tedy pro
akumulatory 1-6S Li-Po. Akumulator s vyssim poctem ¢lank{ nepfripojujte.

S e s s s s

plné nabito 4,20 V/¢lanek 8,4V 12,6 V 16,8V 25,2V
ukoncit let 3,50 V/¢lanek 7,0V 10,5V 14,0V 21,0V
skladovani 3,80 V/¢lanek 7,6V 11,4V 15,2V 22,8V

¢ Nabijejte pouze nabijec¢kou urc¢enou pro dany typ ¢lankd a nikdy bez dozoru.

e Akumuldtor s nafouklym obalem, poskozenym vodi¢em nebo po tvrdé havérii
dale nepouzivejte.

e Akumuldtor nikdy nepfripojujte s obradcenou polaritou - prepélovani desku znici a
takové poskozeni neni zavadou vyrobku.

e Akumuldtory nabijejte a skladujte v nehorlavé nddobé, mimo horlavé materidly.
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1.4 Rotujici vrtule a zkousky na stole

VétsSinu nastaveni Ize provést bez vrtule. Dokud neni model zcela nastaveny, vrtuli
nemontujte.

e Vrtuli vzdy sejméte, nez pripojite ridici jednotku k pocitaci nebo nez budete
zkouset motor.

* Pri zkousce motoru model mechanicky zajistéte a nikdy nesahejte do roviny
vrtule.

* Pozor i na serva: po pripojeni napdajeni se kormidla mohou samovolné
rozpohybovat.

¢ Nikdy nestdjte ani nenechte stéat jiné osoby v roviné otaceni vrtule.

1.5 Teplota a chlazeni

* Ridici jednotku neobalujte smritovaci buzirkou a nezalévejte. Takové Upravy
brani odvodu tepla a poskozeni z nich vzniklé nelze reklamovat.

¢ Deska se nesmi dotykat karbonovych dild modelu, konektord akumulatoru ani
jinych desek - hrozi zkrat.

* Po letu nechte desku vychladnout dfive, nez se ji dotknete.
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2. Popis vyrobku

FlyingRC F4Wing Mini MK1 je velmi mald fidici jednotka pro malé a mikro
modely letadel a samok¥idel, napriklad F80, Micro Claw nebo upravené hazedlo
Arwing Mini. Je postavend na mikrokontroléru STM32F405RGT6. Z vyroby je
nahran firmware ArduPlane; deska je podporovana i v INAV a Betaflightu.

e Vstup digitdiniho vysilace obrazu (DJI, Walksnail, OpenlPC aj.) s obrazovou
nabidkou (HD OSD) zapojitelny konektorem SH1.0 6pin bez pajeni. Analogova
obrazova nabidka podporovéna neni.

e Vyvody pro primé pripojeni prijimace ExpressLRS.

¢ Konektor USB-C osazeny primo na desce - pripojit Ize pocitac i chytry telefon.

* Ridici jednotka nema vlastni méni¢ BEC ani analogové éidlo proudu.

Musi byt napdjena z externiho zdroje 5 V; proud Ize mérit externim cidlem na
sbérnici I2C.



@) ROTORAMA

2.1 Obsah baleni

SE=FE

Obsah baleni - ¢islovani odpovida tabulce

(@3

F4Wing Mini MK1 -

@  fridici jednotka FlyingRC F4Wing Mini MK1 1x
@  zakladna vytisténd na 3D tiskarné 1x
®  kabel k akumulatoru - méreni napéti a napajeni vysilace obrazu 1x
@  Srouby M1,2 x 5 pro upevnéni ridici jednotky k zadkladné 4%
®  pozlacend pinova lista 4pin 1x
®  pozlacena pinova lista 6pin 1x
@  pozlacena pinova lista 8pin - po jedné bilé, cervené a cerné 3x

cz

e e

Akumuléator, zdroj BEC, regulédtor otacek, motor, serva, pfijimac, modul GPS ani

vysila¢ obrazu soucasti baleni nejsou.
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2.2 Rozmisténi konektoru a soucastek
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Horni strana - tlacitko BOOT, konektor USB-C a
mikrokontrolér (MCU)

ICM42605
Gyro
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VT Plug

Spodni strana - stabilizatory LDO, barometr, gyroskop,
konektor akumulatoru (BAT) a konektor vysilace obrazu (VT
Plug)

cz

S1-S6, S12 pasek

5V, G napajeci lista 5 V - sem se privadi napdajeni z BEC
SBUS, 4V5, G vstup prijimace SBUS a jeho napajeni
T1,R1,4V5,G sériovy port UARTL - prijimac¢ ExpressLRS

T5, R5, 4V5, G sériovy port UART5 - modul GPS

DAl, CL1 sbérnice 12C (SDA a SCL) - magnetometr, rychlomér

vystupy PWM pro serva a regulator otacek; S12 slouZzi i pro LED
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2.3 Konektory na spodni strané

Na spodni strané jsou dva konektory SH1.0: dvoupinovy pro pfipojeni
akumulatoru a Sestipinovy pro primé pripojeni digitalniho vysilace obrazu.

Konektor akumulétoru (vlevo) a
konektor vysilace obrazu DJI (vpravo)

Vysila¢ obrazu musi snaset napajeni prfimo napétim akumulatoru.

TT]GITI
[eegeeee]
i
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I
Cislovéani vyvodt

» Konektor akumulatoru - méreni napéti

s omseen g

1 - zaporny pol akumulatoru

2 + kladny pél akumulatoru

» Konektor vysilace obrazu (DJI)

s omseen e

1 SBUS vstup fidiciho signalu SBUS z jednotky DJI
2 G zem (GND)

3 R4 OSD MSP - RX (UART4)

4 T4 OSD MSP - TX (UART4)

5 zem (GND)

6 napajeni pfimo z akumulatoru
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2.4 Technické udaje
Model
Mikrokontrolér
Pamét
Gyroskop a akcelerometr
Barometr
Magnetometr

Obrazova nabidka (OSD)
Sériové porty

Vystupy PWM

Sbérnice 12C

LED pések

Bzucak

Zaznam letovych dat
Ladici rozhrani SWD
Napajeni ridici jednotky
Napajeni senzorl
Vestavény méni¢ BEC

Méreni napéti akumulatoru

Méreni proudu

Firmware

Rozmeéry

Montézni otvory

Hmotnost bez pinovych list
Hmotnost s pinovymi listami
Hmotnost s listami a zakladnou
Provozni teplota

Skladovaci teplota

FAWing Mini MK1 - CZ

FlyingRC F4Wing Mini MK1

STM32F405RGT®6, jadro M4, 168 MHz

1 MB Flash, 192 kB RAM

ICM42688P nebo ICM42605 (podle série)
SPL06-001 nebo SPA06-003, adresa 12C 0x76
neni osazen, Ize pripojit externi po 12C
digitdIni (HD OSD); analogova neni

3x UART (UART1, UART4 - konektor DJI, UART5)
a vstup SBUS

7 (S1-S6 a S12, S12 i pro LED péasek)
1x

WS2812

vyvod neni

neni

neni

5V z externiho zdroje

2x palubni stabilizator LDO

neni

2,5-30V, 1-6S Li-Po

analogové neni; podporovano externi ¢idlo na
12C

ArduPilot (z vyroby ArduPlane), INAV, Betaflight;
PX4 neni podporovan

27,9 x 20,3 x 11,2 mm
17,8 x 17,8 mm, M1,2
2,849

539

6,49

—10 °C az 100 °C
0°Caz40°C
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poubuk1s @

27.9mm

11.2mm

Rozméry fidici jednotky a rozte¢ montéznich otvord

2.5 Vystupy PWM

Vystupy jsou rozdéleny do skupin, které sdileji spolec¢ny ¢asovac. VSechny vystupy
podporuji protokol DShot.

1 S1, S2 TIM8

2 S3, 5S4 TIM1 ano
3 S5, S6 TIM2 ano
4 S12 - také LED pasek TIM3 ano

e Zapnete-li DShot pro jeden vystup skupiny, musi v protokolu DShot pracovat
vSechny vystupy této skupiny.
o Jsou li ve stejné skupiné servo a regulétor otacek, musi skupina pracovat s

Hz, musi regulator v této skupiné pracovat také na 50 Hz.

Vystupy v téze skupiné nelze soucasné pouzit pro regulator s protokolem
DShot a pro servo s PWM 50 Hz.

10
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2.6 Sériové porty (UART)

V ArduPilotu neodpovida cislo portu SERIAL ¢islu portu UART vyzna¢enému na
desce. Vzdy se ridte touto tabulkou.

konzole SERIALO
TX1 RX1 USART1 ano telemetrie (telem1) SERIAL1
TX5 RX5 UART5 ne GPS1 SERIAL3
TX4 RX4 UART4 ne uzivatelsky (USER) SERIAL4
SBUS USART2 ano vstup prijimace SERIAL6

e Port UART4 (RX4, TX4 - SERIAL4) je vyveden na konektor vysilace obrazu na
spodni strané desky.

* Ploska SBUS je aktivni ve vychozim nastaveni BRD_ALT_CONFIG = 0.

e Doporucené zapojeni: prijima¢ ExpressLRS na RX1 a TX1 (SERIALL), modul GPS
na RX5 a TX5 (SERIAL3).

* Po pripojeni zafizeni nastavte v pozemni stanici protokol prislusného portu
SERIAL a ovérte, ze tutéz funkci nema nastavenou jiny port.
2.7 Sbérnice 12C

Sbérnice 12C je vyvedena na plosky DAL (SDA) a CL1 (SCL). Pripojit Ize externi
magnetometr, digitalni rychlomér nebo &idlo proudu.

externi magnetometr COMPASS_AUTODEC 1
palubni barometr SPL06-001 adresa 0x76
digitaIni rychlomér na 12C ARSPD_BUS 1
rychlomér MS4525 ARSPD_TYPE 1
rychlomér DLVLR-L10D ARSPD_TYPE 9

Palubni barometr obsazuje adresu 0x76. Externi zafizeni s adresou 0x76
nepripojujte.

11
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3. Pravni podminky provozu v CR a EU

3.1 Rozhodné je pravo zemé, ve které letite

Nafizeni (EU) 2019/947 a 2019/945 plati ve vSech clenskych statech Evropské
unie, ale narodni provadéci predpisy se stat od statu lisi - registracni portdly,
minimalni vék pilota, geografické zény, povinné pojisténi, povolena kmitoctova
pasma i maximalni vysilaci vykony. Udaje v této kapitole popisuji stav v Ceské
republice ke dni vydani ndvodu; aktudini stav ovéfte na webu Ufadu pro civilni
letectvi (www.caa.gov.cz). Provozujete-li model v jiné zemi, musite se fidit
predpisy statu, ve kterém letite.

3.2 Deska je soucast, nikoli hotovy model

Ridici jednotka nenfi bezpilotn{ letadlo. Nafizeni (EU) 2019/945, které stanovi t¥idy
CO0 az C6, se vztahuje na hotové bezpilotni systémy opatfené identifikacnim
titkem tridy, nikoli na jednotlivé dily. Deska proto nenese a nemze nést tridni
oznaceni. Neobsahuje ani zadné radiové zarizeni - prijimac i vysila¢ obrazu si
porizujete zvlast a ridite se jejich vlastni dokumentaci.

Na provoz modelu s touto deskou se vztahuje narizeni (EU) 2019/947 a souvisejici
Ceské predpisy. Odpovédnost za jejich dodrzeni nese provozovatel.

3.3 Registrace provozovatele a kategorie provozu

* Provozovatel se musi zaregistrovat, ma-li model vzletovou hmotnost 250 g a
vice, nebo nese-li ¢idlo schopné zachycovat osobni Udaje, tedy zejména kameru
- v tom pfipadé bez ohledu na hmotnost. Registraci vede Ufad pro civilni
letectvi na portalu dron.caa.gov.cz; pridélené Cislo se vyznacuje na modelu.

* Model bez tfidniho oznaceni Ize provozovat jako soukromé zhotoveny
bezpilotni systém - v podkategorii A1l pfi vzletové hmotnosti do 250 g a
rychlosti do 19 m/s, jinak v podkategorii A3. Podkategorie A2 pro néj dostupna
neni.

* Plati obvyklé limity oteviené kategorie: vySka do 120 m nad zemi, staly
vizualni kontakt a zakaz preletu shromazdéni osob. V podkategorii A3 navic
odstup 150 m od obytnych, obchodnich, priimyslovych a rekrea¢nich oblasti.

e Létate-li s FPV brylemi, musi vedle vas stit pozorovatel bezpilotniho
letadla, ktery udrzuje vizuaini kontakt s modelem bez optickych pomdicek.

¢ Pred letem si ovérte zemépisné zény v oficidlni mapé dronemap.gov.cz.

* Pojisténi odpovédnosti je v podkategorii A3 povinné, presahuje-li vzletova
hmotnost modelu 4 kg. U leh¢ich modell povinné neni, presto je doporuc¢ujeme
sjednat.

¢ Alternativou je ¢lenstvi ve spolku leteckych modelard s opravnénim podle ¢l. 16
narizeni (EU) 2019/947.

12
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4. Montaz a zapojeni

4.1 Co dale potrebujete

e pdjku s regulaci teploty, cin a tenké silikonové vodice pro signaly

e zdroj 5 V pro napajeni ridici jednotky a serv - samostatny BEC, nebo reguldtor
otédcek s vestavénym BEC

e akumulator 1-6S Li-Po s dostate¢nou proudovou zatiZitelnosti

e regulator otacek, motor, vrtuli a serva odpovidajici modelu

e prijimac, pripadné modul GPS a digitdIni vysila¢ obrazu

* pocita s pozemni stanici nebo chytry telefon a kabel USB-C s datovymi vodici

4.2 Pajeni pinovych list

Pinové listy jsou soucasti baleni. Pajejte je jen tam, kde je skutecné potrebujete -

kazdd lista zvySuje hmotnost.

» Naradi a material

* digitdIni pajka nebo péjeci stanice, doporuc¢eny jsou rady T12 nebo 936

* pajeci cin, doporucen obsah cinu 63 %

e pinové listy z baleni

» Rady k pajeni

@ Hrot tvaru ,n02" (typ K) paji efektivnéji nez hrot $picaty.

@ Kvalitni cin je dlleZitéjsi nez samotna pajka.

® Pro nejlepsi vysledek je presto vhodna kvalitni pajka, napriklad rady T12.

@ Tece-li cin hdre, pouzijte tavidlo (flux) ur¢ené pro pajeni BGA.

® Dbejte, aby mezi sousednimi ploskami a souc¢astkami nevznikly cinové mUstky.

® Pro pohodli jsou doporuceny pinové listy s predcinovanymi vyvody.

Pro signdlové vodice pouzivejte silikonové vodice. Konektory SH1.0 jsou
drobné - pfi zasouvani i vysouvani pridrzte konektor zezadu prsty, jinak jej
z desky vytrhnete.

13
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4.3 Montaz do modelu

Ridici jednotka s pfipdjenymi

pinovymi listami na zéakladné
Ridici jednotku instalujte konektorem USB-C smérem ke $pi¢ce modelu.
Odlisnou polohu Ize dorovnat nastavenim orientace desky v pozemni stanici.
K z&kladné z baleni ji pfipevnéte ¢tyrmi Srouby M1,2 x 5.
Umistéte ji co nejblize tézisti tak, aby se nedotykala vodivych ¢asti modelu a
aby byl konektor USB-C pfistupny.
Desku chrante pred vibracemi od motoru, napriklad mékkou podlozkou pod
zakladnou.

4.4 Napajeni

Ridici jednotka nema vlastni méni¢ BEC. Napajeni 5 V se pfivadi na napéjeci
listu 5V a G u vystupd PWM - bud ze samostatného BEC, nebo z regulatoru otacek
s vestavénym BEC. Z téze listy se napajeji serva.

Kabel ® z baleni pripojte do dvoupinového konektoru akumuldtoru na spodni
strané desky a druhym koncem primo k akumuldtoru. Slouzi k méreni napéti a
k napajeni vysilace obrazu pres konektor DJI.

Konektor akumulatoru fridici jednotku nenapaji. Bez zdroje 5 V deska po
pripojeni akumulatoru nenabéhne.

v v

Vystup BEC reguldtoru otdc¢ek musi mit proud vyssi nez 3 A.

Orientacné: BEC 3 A staci pro 2-3 serva velikosti 9 g, BEC 5 A pro 4-5 serv
velikosti 9 g.

Pred prvnim pripojenim akumulatoru prekontrolujte polaritu a hledejte zkraty.

14
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» Varianta A - samostatny BEC

Samostatny BEC se napaji z akumuldtoru a jeho vystup 5 V se pfipoji na napajeci
liStu. Vhodny je napriklad FlyingRC 5A BEC.

cly
04 AIRUNIT
PRO

 10auuo) XLA [P#BIG

Kompletni zapojeni se samostatnym BEC - prijimac, GPS, rychlomér a digitalni vysilac
obrazu

15



@) ROTORAMA FAWing Mini MK1 - CZ

» Varianta B - regulator otacek s vestavénym BEC
Vystup BEC reguldtoru se pripoji na napdjeci liStu spolu se signdlem regulatoru.
Vhodny je napfiklad reguldtor FlyingRC AM32 75A V2.5 ve verzi s BEC 4,5 A.

=
i
=g
e
<
o

s0pauucy XA [o4BIg

2.46

Trus Diversity

ELR:

Kompletni zapojeni s regulatorem otacek s vestavénym BEC

16
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4.5 Regulator otacek a serva
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Pripojeni reguldtoru FlyingRC AM32 75A s vestavénym BEC

¢ Signal regulatoru (S) pripojte na vystup S1, vyvody BEC+ a BEC— na plosky 5V
a G téhoz sloupce.

e Serva pfipojte na dalsi vystupy S2-S6 nebo S12. Respektujte rozdéleni vystupl
do skupin - viz kapitola 2.5.

e Celkovy odbér serv nesmi prekrocit zatizitelnost BEC.
¢ Vodic¢e motoru vedte tak, aby se nedotykaly soucastek desky.
e Ovérte, Ze se serva na koncich vychylek nedorazeji.

4.6 Samostatny BEC

o8l

—

rc @@lPrze
b
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Pripojeni vystupu samostatného BEC (OUT+ a OUT—) na napajeci
listu

Vystup OUT+ pripojte na plosku 5V, vystup OUT- na plosku G. Vstup BEC
pripojte k akumulatoru podle ndvodu k BEC.

17
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4.7 Prijimac
» Prijimac¢ ExpressLRS

Prijimac¢ ExpressLRS pripojte na plosky T1, R1, 4V5 a G. Vyvody TX a RX se mezi
prijimacem a ridici jednotkou krizi: R1 na T prijimace, T1 na R prijimace.
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Pripojeni prijimace ExpressLRS
» Prijimac¢ SBUS
Signal SBUS pripojte na plosku SBUS, napdjeni na 4V5 a zem na G. V ArduPilotu
ponechte BRD_ALT_CONFIG na hodnoté 0.
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Pripojeni prijimace SBUS

18



@) ROTORAMA FAWing Mini MK1 - CZ

4.8 Modul GPS, magnetometr a rychlomér

Pripojeni modulu GPS s

magnetometrem
4v5 VCC napajeni
G GND zem
T5 RX UARTS - SERIAL3
R5 > UARTS - SERIAL3
DAl SDA 12C - magnetometr
CL1 SCL 12C - magnetometr

¢ Modul umistéte co nejdal od napajecich vodi¢l, regulatoru a vysilace obrazu.

* Ridici jednotka nemé& palubni magnetometr. Pro navigalni reZimy pouZijte
modul GPS s magnetometrem nebo samostatny magnetometr na I12C.

e DigitaIni rychlomér se pripojuje na tutéz sbérnici 12C (DA1, CL1) a napdji se z
4V5 - viz kompletni schémata v kapitole 4.4 a nastaveni v kapitole 2.7.

¢ Poradi vyvodi si ovérte podle potisku konkrétniho modulu.
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4.9 Digitalni vysila¢ obrazu

DigitaIni vysila¢ obrazu (DJI O3 a 04, Caddx, Walksnail, OpenlPC) se pfipojuje
Sestipinovym kabelem do konektoru DJI na spodni strané desky. Konektor vede
sériovy port UART4 pro obrazovou nabidku, signal SBUS a napdjeni pfimo z
akumulatoru.

=
3
=2
o
=
o
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Pripojeni digitdlniho vysilace obrazu DJI O4 Air Unit
Pro

Ovérte, ze vas vysilac¢ obrazu snese napéti akumulatoru - u piné nabitého

6S akumulatoru je to 25,2 V. Vysila¢, ktery napajeni pfimo z akumulatoru

nepodporuje, se znici.

* Napdjeni vysilace obrazu je k dispozici, jen je-li k desce pripojen kabel ® z
akumulatoru - viz kapitola 4.4.

* Vyvody TX a RX se mezi vysilacem a fidici jednotkou krizi.

4.10 LED pasek

Adresovatelny LED pasek WS2812 se pfipojuje na vystup S12. Pasek pak
zobrazuje stav  fidici jednotky  (ArduPilot). V  ArduPilotu nastavte
SERVO12_FUNCTION = 120 a NTF_LED TYPES na neopixel.
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5. Zprovoznéni

5.1 Pripojeni k pocitaci nebo telefonu

e Sejméte vrtuli.

 Ridici jednotku pfipojte k po¢ita¢i kabelem USB-C s datovymi vodiéi.

* Nastavovat Ize i z chytrého telefonu kabelem USB-C - USB-C. Pro ArduPilot je
doporucena aplikace QGroundControl.

* Nereaguje-li deska, zkuste nejprve jiny kabel. Teprve potom pouzijte rezim DFU
- kabel USB pripojte se stisknutym tlacitkem BOOT.

5.2 Firmware
Z vyroby je nahran ArduPlane, ktery je pro modely letadel doporucen. Deska je
podporovana i v INAV a Betaflightu; PX4 podporovan neni.

* Firmware ArduPlane pro tuto fidici jednotku je ur¢en pro desku MatekF405-TE.
Najdete jej na firmware.ardupilot.org v sekci Plane — stable - MatekF405-TE;
pro nahrani pres konfigurdtor pouzZijte soubor s bootloaderem
(arduplane_with_bl.hex).

e Firmware INAV pro tuto fidici jednotku poskytuje vyrobce. V pripadé potreby
kontaktujte prodejce.

* Firmware nahravejte pozemni stanici, napriklad Mission Plannerem, nebo
konfiguratorem prislusného firmwaru.

5.3 Zakladni nastaveni

* Nastavte orientaci desky, pokud nenf fidici jednotka namontovéna konektorem
USB-C ke Spi¢ce modelu.

¢ Portdm SERIAL pfifadte protokoly podle pripojenych zafizeni - viz kapitola 2.6.

* Napéti mérené ridici jednotkou porovnejte s voltmetrem a méfitko v pozemni
stanici upravte.

* Pouzivate-li externi Cidlo proudu na I2C, nastavte je podle jeho ndvodu.
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5.4 Kalibrace akcelerometru

* Model postavte na rovnou plochu do letové polohy a spustte kalibraci
akcelerometru v pozemni stanici.

¢ Postupujte podle pokyn( na obrazovce a model v kazdé poloze drzte v klidu.
e Kalibraci zopakujte po kazdé zméné uchyceni fidici jednotky.

* Je-li pfipojen magnetometr, provedte i jeho kalibraci, a to venku, mimo kovové
konstrukce.

5.5 Kontrola motoru a serv
Nasledujici kontrolu provadéjte vzdy bez vrtule.

* V pozemni stanici ovérte, ze se motor toc¢i sprdvnym smérem; smér zmérite ve
firmwaru reguldtoru, nebo prohozenim dvou fazi motoru.

e Ovérte vychylky vsech kormidel a jejich smysl; obraceny smysl opravte v
nastaveni, nikoli prohozenim vodi¢l serva.

e Zkontrolujte, Ze se serva na koncich vychylek nedorazeji a nedrhnou.
* U samokridla ovérte, ze elevony reaguji spravné na obé osy.

5.6 Arm, Disarm a failsafe

e Arm (zapnuti motord) a Disarm (vypnuti motor(l) pfifadte spinaci na vysilacce,
nikoli pohybu plynem.

* Pred kazdym letem ovérte, Ze model po Arm nezvysSuje otdcky sdm od sebe.

¢ Nastavte a vyzkousSejte failsafe - chovani pri ztraté signdlu. U modell letadel
se obvykle pouziva navrat na misto vzletu, u malych modell okamzité vypnuti
motoru.

e Vyzkousejte failsafe na zemi vypnutim vysilacky, s modelem zajisténym a bez
vrtule.
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6.1 Predletova kontrola

Pred kazdym letem projdéte tento seznam:

e Vrtule je celd, spravné orientovana a dotazena.

 Ridici jednotka je pevné uchycena, z4dny vodi¢ neni uvolnény ani odfeny.

e Kormidla se volné pohybuiji, tahla jsou zajisténd a serva nedrhnou.

* Anténa prijimace je pfipojena a neni zalomena.

e Vysilacka je zapnutd, ma nabity akumulator a spina¢ Arm je v poloze vypnuto.
* Do modelu je vioZzen plné nabity akumuldtor - 4,20 V na ¢lanek.

¢ Konektor akumulatoru je zajistén a akumulator je v modelu upevnén.

e Oveérili jste dosah a funkci failsafe.

6.2 Sledovani napéti akumulatoru

e Let ukoncete nejpozdéji pfi 3,50 V na c¢lanek - u 2S akumuléatoru pfi 7,0 V, u
3S pfi 10,5 V, u 4S pii 14,0 V a u 6S pfi 21,0 V.

e Hluboké vybiti akumuldtor trvale poskodi a snizuje jeho kapacitu.

» Udaj napé&ti pod zatizenim kolis&; rozhodujici je napéti po pfistani v klidu.

e Akumuldtor po letu nechte vychladnout, teprve pak jej nabijejte.

6.3 Teplota

* Mezi lety odpojujte akumulator.

* Model s pripojenym akumuldtorem nenechavejte stat na slunci.

e Zahriva-li se zdroj BEC neiimérné, zkontrolujte odbér serv a ostatnich periferii.
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7. Udrzba a reseni potizi

7.1 Po kazdém letu

e Odpojte akumuldtor a nechte desku vychladnout.

e Zkontrolujte pajené spoje, konektory SH1.0, tdhla kormidel a uchyceni antény.
e Qdstrante necistoty mékkym stétcem; nepouzivejte rozpoustédla.

* Po havarii desku vzdy prohlédnéte - hledejte prasklé spoje a uvolnéné
soucastky.

7.2 Pajeni a opravy

* Pouzivejte pajku s regulaci teploty; plosky ridici jednotky jsou drobné.
* Plosky neprehfivejte - odtrzend ploska je neopravitelna.

* Pred pajenim vzdy odpojte akumuldtor i USB.

e Odpajeni soucastky nebo Uprava desky nejsou zdvadou vyrobku a nelze je
reklamovat.

7.3 Skladovani

* Desku skladujte v antistatickém sacku, v suchu, pri teploté 0 °C az 40 °C a
mimo dosah déti.

e Akumuldtory skladujte nabité na 3,80 V na clanek.
* Pfi delSim skladovani akumulatory pravidelné kontrolujte.
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7.4 Reseni potizi

Deska se nehléasi v
konfigurdtoru

Po pripojeni
akumulatoru deska
nenabéhne

Nezobrazuje se napéti
akumulatoru

Vysila¢ obrazu nema
napajeni

Chybi obrazova nabidka
(OSD)

Servo se nepohybuje
nebo se chvéje

Prijimac¢ nekomunikuje

GPS nenajde polohu

Externi zarizeni na 12C
nefunguje

Zobrazené napéti
neodpovida skutecnosti

Mozna pricina

kabel USB bez datovych

vodi¢d

chybi napéajeni 5V z BEC

nepripojeny kabel @

nepripojeny kabel @

nenastaveny port SERIAL4

vystup ve stejné skupiné jako
reguldtor s DShot, pretizeny

BEC

prohozené TX a RX, chybné

prifazeni portu

Spatné prirazeny port, ruseni

od napajeni

konflikt s adresou 0x76
palubniho barometru

nezkalibrované méritko
napéti

F4Wing Mini MK1 -

Ccz

Reseni

zkuste jiny kabel; pfi potizich
nahrajte firmware v rezimu
DFU

pripojte BEC nebo BEC
reguldtoru na plosky 5V a G -
viz kapitola 4.4

pripojte kabel do konektoru

akumulatoru na spodni strané

desky

pripojte kabel z akumulatoru -

vysilac se napdji pres néj

nastavte protokol obrazové
nabidky na SERIAL4

presunte servo na vystup v

jiné skupiné podle kapitoly 2.5

zkrizte vodic¢e TX a RX; u
SBUS ponechte
BRD_ALT_CONFIG =0

nastavte SERIAL3 na GPS a
modul premistéte dal od
vodicd

pouzijte zafizeni s jinou
adresou 12C

porovnejte s voltmetrem a

upravte méritko v pozemni
stanici
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku
* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.
¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu FlyingRC F4Wing Mini MK1
je uvedeno v tomto navodu a v dokladu o koupi; deska plosnych
spojl nese potisk znacky FlyingRC.
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména

zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané

spotrebitele. Vyrobce k tomuto vyrobku samostatné zaru¢ni podminky nevydava.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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