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1. Bezpecnostni pokyny

GPS modul je elektronickd soucastka urcend k zabudovéni do modelu (dronu,
letadla). Pri instalaci a provozu dodrzujte nasledujici pokyny:

* Modul napéjejte pouze napétim v rozsahu uvedeném v kapitole 3. VysSsi napéti
modul nevratné poskodi.

¢ Péjejte peclivé podle schématu zapojeni. Zkrat nebo zadména vyvodl mlze GPS
modul i Fidici jednotku (FC) znicit.

* Pred pajenim a jakoukoli manipulaci se zapojenim vzdy odpojte letovy
akumulator.

* Po zapnuti kompasu (magnetometru) jej pfed prvnim letem zkalibrujte.

¢ Modul montujte anténou nahoru a co nejdale od motord, napajecich kabell a
daldich zdrojd rusent.

* Pouzivejte firmware Betaflight 4.3 nebo novéjsi - starsi verze cip M10
nerozpoznaji.

e Chrante modul pred vlhkosti, prachem, mechanickym poskozenim a statickou
elektfinou.

e Funkce zavislé na GPS (napf. navrat dom0 / GPS Rescue) nenahrazuji pozornost
pilota. Pred letem vzdy ovérte, Ze md modul platnou polohu.
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2. Popis vyrobku

2.1 Uvod

HGLRC M100-5883 je GPS modul s ¢ipem M10 (desatd generace) a keramickou
anténou, doplnény o kompas (magnetometr) QMC5883. Modul poskytuje ridici
jednotce polohu, rychlost a smér a je urlen pro FPV drony i letadla s firmwarem
Betaflight nebo INAV.

2.2 Obsah baleni

* 1x GPS modul M100-5883
* 1x propojovaci kabel

e 1x smrstovaci buzirka

2.3 Vyvody a signalizace LED

'M100-5883

HOLRC

M100

[ | Sdd N3N0/

PPS POWER

Pohled na modul zespodu (vlevo) a shora (vpravo) - vyvody SCL, SDA, RX, TX,
5V, GND a LED PPS a POWER

Po zapnuti sviti sviti

Platna poloha (fix) blika sviti
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3. Technické udaje

Cip
Kompas (magnetometr)

Anténa

Prijimané signaly

Pocet pfijimacich kanald
Citlivost

Doba do prvni polohy (TTFF)*
Horizontalni presnost polohy?
Presnost ¢asového impulzu
Presnost rychlosti3

Provozni limity#

Frekvence ¢asového impulzu
(PPS)

Prenosova rychlost (baud rate)
Protokol

Max. frekvence aktualizace
navigace

Napajeci napéti
Rozméry

Hmotnost

M10 (desatd generace)
QMC5883
keramické

GPS/QZSS L1C/A, SBAS (EGNOS, GAGAN, MSAS,
WAAS), GLONASS L10OF, BDS B1l, Galileo E1B/C

72

sledovani a navigace —166 dBm, opétovné zachyceni
—160 dBm, studeny start —148 dBm

studeny start 29 s, horky start 1 s
2,0 m CEP

RMS 30 ns, 99 % 60 ns

0,05 m/s

zrychleni = 4 g, vySka 80 000 m, rychlost 500 m/s
1 Hz

9600-460800 Bd (vychozi 115200 Bd)
UBLOX

10 Hz (vychozi 10 Hz)

3,3-5V
21 x 21 x 8,02 mm
7,739

% Vychozi konfigurace prijimanych systémU: GPS + Galileo + QZSS + SBAS.
1 VSechny druzice se signalem = —130 dBm.

2 CEP 50 %, 24 hodin staticky, = —130 dBm, vice nez 6 druzic.

350 %, 30 m/s, dynamicky provoz.

4 Za predpokladu platformy se zrychlenim do 4 g.
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4. Zapojeni a montaz

4.1 Pripojeni k ridici jednotce
GPS modul pfipojte k libovolnému volnému sériovému portu (UART) fidici jednotky

nebo k portu vyhrazenému pro GPS. Jako priklad je v tomto ndvodu pouzit UART3.
Kompas komunikuje s fidici jednotkou po sbérnici I2C (vyvody SCL a SDA).

£88S-00LW

Schéma zapojeni - priklad pfipojeni k portu UART3 fidici jednotky

SCL SCL (I2C)
SDA SDA (12C)
TX RX zvoleného UARTu (v prikladu R3)
RX TX zvoleného UARTu (v prikladu T3)
5V 5V
GND GND

Vyvody TX a RX se zapojuji kfizem (TX - RX, RX - TX). GPS vzdy pripojte k
volnému sériovému portu nebo k portu vyhrazenému pro GPS.

4.2 Umisténi a orientace modulu

* Modul upevnéte anténou (keramickou plochou) nahoru, s volnym vyhledem na
oblohu.

¢ Umistéte jej co nejdale od motorl, napéjecich kabeld, regulator otacek (ESC) a
daldich zdrojt ruseni - kompas je citlivy na magneticka pole.
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* Orientaci modulu volte podle obrdzku nize. Nastaveni orientace kompasu
uvedené v kapitolach 5 a 6 (CW 180° flip) vychazi z ndvodu vyrobce; po montazi
vzdy ovérte, ze kompas ukazuje spravny smeér.

HOLRC
M100

(=M Sdd ¥M0d D

Smér kompasu podle vyrobce (Sipka)
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5. Nastaveni v Betaflightu

» Krok 1 - port

Otevrete kartu Ports. U portu, ke kterému je GPS pripojen (v prikladu UART3),
nastavte ve sloupci Sensor Input hodnotu GPS a rychlost 115200. Nastaveni
ulozte.

Identifier Configuration/MSP Serial Rx | Telemetry Output Sensor Input Peripherals

USB VCP 115200 v eeevee ceenen Disabled v AUTO v @ ceceee
UART1 115200 ¥ ceeeee heennn Disabled v AUTO v = ..cc...
UART2 15200 ¥ ceeees | censss Disabled v AUTO v  ..ceee
115200 v | eeeeee cesees GPS v | 115200 v e
UART4 15200 | | seeeee| oencee Disabled v AUTO v sesese
UART6 15200 ¥ |ceeeee|  cevees ESC v/ AUTO v & ......

Karta Ports - UART3, Sensor Input: GPS, 115200

» Krok 2 - funkce GPS

Na karté GPS (pfipadné Configuration) zapnéte funkci GPS a jako protokol
(Protocol) zvolte UBLOX. Nastaveni ulozte.

I [ GPS GPS for navigation and telemetry |

Note: Remember to configure a Serial Port (via Ports tab) when using GPS feature.

UBLOX v | Protocol

Auto Baud
[) AutoConfig
Use Galileo
Set Home Point Once

None v | Ground Assistance Type
Zapnuti GPS a volba protokolu UBLOX

» Krok 3 - kompas

Na karté Configuration zapnéte v casti System configuration polozku
Magnetometer a v ¢asti Board and Sensor Alignment nastavte MAG Alignment
na CW 180° flip. Nastaveni ulozte a kompas zkalibrujte.

System configuration Board and Sensor Alignment
| o o g D0 2 RolDegress 90 3 PrchDegrees ®0 3 YawDegrees

v First GYRO

0 = Accelerometer Pch Trim

Zapnuti magnetometru a nastaveni MAG Alignment: CW 180° flip
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» Krok 4 - kontrola funkce

Zapnéte model. Pracuje-li GPS spravné, sviti LED na modulu (viz kapitola 2.3) a v

horni listé Betaflight Configuratoru se rozsviti ikona GPS (s kompasem i ikona
Mag).

Hornfi lista Betaflightu - aktivni ikony Mag a GPS
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6. Nastaveni v INAV

» Krok 1 - port

Otevrete kartu Ports. U portu, ke kterému je GPS pripojen (v prikladu UART3),
nastavte ve sloupci Sensors hodnotu GPS a rychlost 115200. Nastaveni ulozte.

Ports [ socusmianon |

MD N T disable Ww' serial por you know what you ar ay by \h nd erase your configuration if you do.
___
USB VCP - Disabled ~ AUTO ~ Serlal RX Disabled v 115200 v 115200 v
= e R — )|
UART2 MSP 115200 v Disabled - AUTO ~ ‘ Serial RX Disabled ~ 115200 v Disabled ~ 115200 ~
UART3 MsP 115200 v Disabled + AUTO Serial RX GPS ~ 115200 v Disabled ~ 115200 v
UART4 MSP 115200 v Disabled ~ AUTO ~ Serial RX Disabled ~ 115200 v Disabled ~ 115200 v
UARTE MSP 115200 v Disabled ~ AUTO ~ Serial RX Disabled ~ 115200 v Disabled ~ 115200 v

Karta Ports - UART3, Sensors: GPS, 115200

» Krok 2 - funkce GPS

Na karté Configuration zapnéte GPS for navigation and telemetry a jako protokol
(Protocol) zvolte UBLOX.

Configuration

Note: Remember to configure a Serial Port (via Ports tab)
when using GPS feature.

-) GPS for navigation and
telemetry
| UBLOX v Protocol
Disabled v Ground Assistance Type
‘) Gps use Galileo Satellites
0 Timezone Offset [Mins]
OFF v Automatic Daylight Savings
Time

Zapnuti GPS a volba protokolu UBLOX

» Krok 3 - kompas
V ¢ésti Sensors & buses zvolte jako magnetometr (Magnetometer) QMC5883.
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Sensors & buses
BMI270 v |  Accelerometer

QMC5883 v| Magnetometer

None v| Barometer
None ~v| Pitot tube
None v| Rangefinder
None v| Optical flow
400KHZ v 12CSpeed

Volba magnetometru QMC5883

Pri nastaveni orientace kompasu (kalibrace / zarovnani magnetometru) zvolte
predvolbu align_mag CW 180° flip. Nastaveni ulozte a kompas zkalibrujte.

(align_mag_roll, align_mag_pitch,

2. Select a preset (align_mag) or create a custom configuration using the sliders
align_mag_yaw)

CW 180°flip | Orientation preset (align_mag). Relative to FC orientation

Magnetometer v | Element to show: Magnetometer model or axes

Predvolba orientace magnetometru align_mag: CW 180° flip
» Krok 4 - kontrola funkce

Zapnéte model. Pracuje-li GPS spravné, sviti LED na modulu (viz kapitola 2.3) a v
horni listé INAV Configuratoru se rozsviti ikony GPS a Mag.

Horni lista INAV - aktivni ikony Mag a GPS

10
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7. Udrzba a reseni potizi
7.1 Udrzba

e Udrzujte modul v suchu a Cistoté; necistoty z antény odstrafite suchym mékkym
Stéteckem.

N\
‘

* Pravidelné kontrolujte pdjené spoje, kabel a upevnéni modulu, zejména po
havarii.

¢ Model s modulem neskladujte v blizkosti silnych magnetd - mohou ovlivnit
kompas.

7.2 Reseni potizi

Nesviti zddnd LED Zkontrolujte napéjeni (5V, GND) a pajené spoje.

Zkontrolujte krizové zapojeni TX/RX, zvoleny port a
rychlost 115200 na karté Ports a protokol UBLOX.
Ovérte, ze port neni obsazen jinou funkci.

lkona GPS v konfiguratoru
nesviti

Studeny start trva déle; vyckejte venku s volnym
Modul neziska polohu vyhledem na oblohu. Odstrante zdroje ruseni v blizkosti
antény (VTX, kamera, kabely).

Kompas (Mag) neni Zkontrolujte zapojeni SCL a SDA a zapnuti

rozpoznan magnetometru v konfiguratoru; v INAV zvolte QMC5883.
Kompas ukazuje Spatny Zkontrolujte orientaci kompasu (CW 180° flip) vaci
smeér skute¢né montdzi modulu a kompas znovu zkalibrujte.

11
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku
* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu (M100-5883) je uvedeno na
horni strané modulu.

12
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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