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Halldv senzor DroneCAN 150A

4. Halluv senzor DroneCAN 150A

4.1. O nas

HallGv senzor TBS LUCID DroneCAN 150A je urcen pro méreni vysokych proudd bez
obav ze spéleni boc¢nikovych rezistort v ménici.

4.2. Specifikace

Pripojeni: PLECHOVKA 2x

Sérioveé dislo 1x

SWD 1x
Konektor JST-GH 4pinovy, 1,25 mm
Typ:

Pajeci plosky

Velikost

35x22x22mm

Operace Tem

teplota: -20-80°C
Hmotnost 79
Vstupni napéti: 45-55V
Vykonovy kon 17 mA
predpoklad:

Typ senzoru:

HallGv senzor

Aktudlni rozsah:

0-150 ADC

Citlivost:

12 mV/A

TBS LUCID
/_flight stack
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Halliv senzor DroneCAN 150A
Montaz - Rozméry

4.3. Montaz - Rozméry

Poznamka:V3echny rozméry jsou uvedeny v milimetrech (mm)
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Halldv senzor DroneCAN 150A
Firmware

4.4. Firmware

Firmware

Cil

Minimalni verze firmwaru

sion

ArduPilot

TBS-L431-CurrMon

1.8.0

4.5. Zapojeni pina

Pohled shora

1 -Snimac

2 - CAN konektor

3 - CAN konektor

4 - Stavova LED dioda CAN FN
#ukol

5 - LED dioda stavu terminatoru
CAN

TBS LUCID
/_flight stack
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Halldv senzor DroneCAN 150A

Rozlozeni pind

Pohled zdola

CURR

1 - Analogovy vystup(s) 2 - CAN-hardwarovy terminator

3 - CAN konektor 4 - Pajeci plosky CAN

DalSi piny

1 - Sériové 2-JZD

(5)Pokud je nastaveno, nastaveni ukonceni softwaru bude ignorovano.

TBS LUCID
/_flight stack



Halldv senzor DroneCAN 150A
Nastaveni ArduPilotu

Smér proudéni

.::>.

L

1 -Z baterie 2-Do ESC, FC...

4.6. Nastaveni ArduPilotu

Obecna nastaveni

Prostredi Hodnota
LADIT 0
ZAVADEC_FLASH 0
VERZE_FORMATU 2
MOZNOSTI 0
BRD_SERIAL_NUM 0
CAN_BAUDRATE 1000000
CAN_NODE 0
CAN_TERMINATE 0

1
OVLADAC CAN_P1

CAN_D1_PROTOCOL 1

TBS LUCID 19
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Halldv senzor DroneCAN 150A
Nastaveni INAV/BETAFLIGHT

Monitorovani proudu

Prostredi Hodnota
8
BATTx_MONITOR
. 1
MOZNOSTI_BATTX
91

BATT_AMP_PERVLT

4.7. Nastaveni INAV/BETAFLIGHT

BETAFLIGHT
Prostiedi Hodnota
M&fitko: 120
Odsazent: 0
INAV
Prostiedi Hodnota
Méitko: 120
Odsazent: 0

4.8. Stavové LED diody

TBS LUCID 20
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Halliv senzor DroneCAN 150A

Stavové LED diody

LED Vzor Vyznam
T™ (1) Solidni Ukonceni aktivn{
Wypnuto Ukonceni neaktivni
FN (2) Pomalé blikani Zadna komunikace mezi uzlem CAN a fidicimi

jednotkami letu

Rychlé blikani

Komunikace mezi uzlem CAN a Fidicimi letd

TBS LUCID
/_flight stack
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