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CrazyF411 ELRS

AlO deska: ridici jednotka F411 + ESC 4x 20 A +
prijimac ExpressLRS 2,4 GHz (UART)
Happymodel - 2-4S - 25,5 x 25,5 mm

Pfed montazi a prvnim pFipojenim akumulatoru si peclivé prectéte tento
navod. PFi nastavovani a zkousce motori méjte vzdy sundané vrtule.

Né&vod k pouziti - Dovozce: Rotorama, s.r.o. - www.rotorama.cz
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1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Nez zacnete

Deska CrazyF411 ELRS je elektronickd soucdstka pro stavbu FPV dronu. Montdz,

pajeni a nastaveni vyzaduji zdkladni zkuSenosti s elektronikou a s programem

Betaflight. Pfed prvnim pripojenim akumuldtoru si prectéte cely tento navod a

uschovejte jej pro pozdéjsi pouziti.

e Vyrobek neni hracka. Neni ur¢en détem a osobdm bez zkuSenosti s modely
pohanénymi elektromotory.

* Pracujte v suchém a Cistém prostredi, na nehorlavé podlozce, s dostate¢nym
osvétlenim.

e Desku nikdy nenapdjejte, pokud je mechanicky posSkozend, vlhka nebo
znecisténa kovovymi tlomky.

1.2 Pajeni a zapojeni
* Pajejte pri odpojeném akumulatoru i odpojeném kabelu USB.
* Pred prvnim pfipojenim akumulatoru zkontrolujte polaritu napajeni (BAT+ a

GND) a méricim pristrojem ovérte, Zze mezi BAT+ a GND neni zkrat. Prepdlovani
nebo zkrat desku nevratné znici.

¢ Mezi sousednimi ploskami nesmi zUstat cin ani odstfizené konce dratd.

e Pri prvnim pripojeni akumulatoru doporucujeme pouzit ochranny omezovac
proudu (tzv. smoke stopper).

¢ Desku nezatézujte nad uvedené hodnoty proudu a napéti (kapitola 2.3).

1.3 Rotujici vrtule
e Pfi nastavovani v programu Betaflight a pri zkousce motorl méjte vrtule vzdy
sundané.

* Motory se mohou roztocit i necekané - po pripojeni akumulatoru se k dronu
nenaklanéjte a drzte ruce mimo dosah vrtuli.

¢ Pred kazdym letem ovérte funkci Arm/Disarm a nastaveni failsafe (kapitola 5.8).

1.4 Akumulatory Li-Po a LiHV

e Akumuldtor neni soucasti baleni. Pouzivejte jen neposkozené akumuldtory Li-Po
(pripadné LiHV, viz kapitola 4.4) s konektorem XT30.

e Akumulatory nabijejte jen nabije¢kou uréenou pro dany typ ¢lankl, pod
dohledem a na nehorlavé podlozce.

e Nafoukly nebo jinak poskozeny akumuldtor nepouzivejte. Po letu akumuldtor
vzdy odpojte.
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2. Popis vyrobku

2.1 K ¢cemu slouzi

Happymodel CrazyF411 ELRS je deska typu AIO (vSe v jednom) pro lehké FPV

drony, typicky 2-3" koptéry (toothpick). Na jedné desce s rozteci montaznich

otvord 25,5 x 25,5 mm spojuje:

¢ Fidici jednotku (FC) s procesorem STM32F411 a OSD Betaflight,

* ctyifnasobny regulator otacek (ESC) 20 A s firmwarem Bluejay,

e prijima¢ ExpressLRS 2,4 GHz pfipojeny k fidici jednotce pres sériovy port
UART?2 (protokol CRSF),

* ménic¢ napéti (BEC) 5 V a senzory napéti a proudu.

Prijimac je stejny jako samostatny prijima¢ Happymodel EP1. M& vlastni procesor

ESP8285 a vlastni firmware ExpressLRS, ktery lze aktualizovat nezavisle na

Betaflightu - pres Wi-Fi nebo pres Betaflight passthrough (kapitola 5.6).

2.2 Obsah baleni

Obsah baleni (fotografie vyrobce)

n Polozka

1 Deska CrazyF411 ELRS (AIO)

1 Anténa prijimace ELRS s konektorem IPEX
1 Napdjeci kabel s konektorem XT30

Sada drobnosti (podle fotografie vyrobce gumové tlumici préchodky a
konektory)

Soucasti baleni neni: akumulator, motory, vrtule, rdm, kamera, vysila¢ obrazu
(VTX), vysilacka ani kabel USB-C.

1
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2.3 Technické udaje

» Ridici jednotka (FC)

Procesor
Gyroskop / akcelerometr

OSD

Cil firmwaru Betaflight
BEC

Scale senzoru napéti
Scale senzoru proudu
Montézni otvory
Rozméry

Hmotnost

Konektor USB

Happymodel CrazyF411 ELRS - navod k pouziti - CZ

STM32F411CEUG6 (100 MHz, 512 kB flash)

ICM42688P, BMI270 nebo LSM6DSV16X - podle
vyrobni série (SPI)

Betaflight OSD (SPI)
CRAZYBEEF4DX
5V/15A

110

470

25,5 x 25,5 mm, M2
32 x 28 Xx 9mm
ccabg

USB-C

» Regulator otacek (ESC) 4 v 1

Napajeni
Proud
Procesor ESC
Firmware

Podporované protokoly

2-4S Li-Po / LiHV (vyrobce uvéadi 7-17 V)
20 A trvale, Spickové 25 A (5 s) na motor
EFM8BB21

Bluejay (BLHeli_S), programovatelny
DShot150, DShot300, DShot600

» Prijimac ExpressLRS 2,4 GHz

Kmitoctové pasmo
Vysilaci vykon telemetrie
Rédiovy Cip / procesor
Frekvence paket(
Protokol k FC

Konektor antény

Cil firmwaru ExpressLRS

2,4 GHz

< 12 dBm (udaj vyrobce)
S$X1280 / ESP8285
25/50/150/250/500 Hz
CRSF, port UART2

IPEX

HappyModel EP1/2 2400 RX
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2.4 Popis plosek a konektoru

BUZ- LED_S

+5V/BUZ+
GND

VOUT ET
VIN ER
+5v  ES
GND  GND

TX2

Strana A: konektor USB-C, plosky UART a servisni plosky prijimace
(ndkres vyrobce)

STM32F411 BOOT X ) |BEconnagtor
(Flight controlier BOOT) §

Receiver
Status
LED

ESP8285 BOOT
(Onboard ELRS RX boot)

Strana B: procesor, prijimac, konektory motorG M1-M4, tlacitka
BOOT a konektor antény IPEX (nakres vyrobce)

BAT+, GND napajeni z akumulatoru 2-4S (kabel XT30)

M1-M4 konektory motor( 1-4

TX1, RX1 sériovy port UART1 (napf. ovladdani VTX nebo GPS)

TX2, RX2 UART2 - ve vyrobnim stavu obsazen palubnim pFijimacem
ELRS

+5V, GND vystup 5 V z BEC pro periferie

BUZ-, +5V/BUZ+ bzucak
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datovy vystup pro LED pasek (Ize premapovat na SoftSerial,

LED_S kapitola 4.6)

VIN, VOUT vstup videosignalu z kamery / vystup videosignalu s OSD do VTX
ET, ER, E5 servisni plosky procesoru prijimace ESP8285 (kapitola 5.6 a 5.9)
IPEX konektor antény prijimace

STM32F411 BOOT tlacitko bootloaderu ridici jednotky
ESP8285 BOOT tlacitko prijimace (mimo jiné zapnuti Wi-Fi)

2.5 Stavova LED pfijimace

- rijimac je sparovan, spojeni s vysilackou
sviti trvale priy Jesp poj y

navazano
dvojité blika prijimac je v rezimu parovani (bind)
blikd pomalu zadny signal z vysilaciho modulu
blika rychle nepretrzité zapnuta Wi-Fi prijimace
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3. Pravni podminky provozu v CR a EU

3.1 Rozhodné je pravo zemé, ve které letite

Nafizeni (EU) 2019/947 a 2019/945 plati ve vSech clenskych statech Evropské
unie, ale narodni provadéci predpisy se stat od statu lisi - registracni portdly,
minimalni vék pilota, geografické zény, povinné pojisténi, povolena kmitoctova
pasma i maximalni vysilaci vykony. Udaje v této kapitole popisuji stav v Ceské
republice. Provozujete-li dron v jiné zemi, musite se ridit predpisy statu, ve kterém
letite.

3.2 Radiové kmitocty a vysilaci vykon

Palubni prijimac ExpressLRS pracuje v pasmu 2,4 GHz a vysila telemetrii zpét do
vysilacky. Vyrobce uvadi vysilaci vykon telemetrie nizsi nez 12 dBm.

CTU, véeobecné opravnéni

VO-R/10

* Za nastaveni vysilaciho vykonu celé RC soupravy i vysilace obrazu (VTX)
odpovida uzivatel.

2400-2483,5 MHz 25 mW e.i.r.p.

» Mimo Ceskou republiku plati kmito¢ty a limity dané zemé.

3.3 Provoz dronu postaveného s touto deskou

Deska sama o sobé neni dron. Dron, ktery s ni postavite, se v EU provozuje podle

narizeni (EU) 2019/947, zpravidla v otevrené kategorii jako soukromé zhotoveny

bezpilotni systém. V CR je pfisludnym Gfadem Utad pro civilni letectvi (UCL).

* Registrace provozovatele je povinna, ma-li dron kameru - bez ohledu na to,
ze vazi méné nez 250 g. Registracni ¢islo se vyznaci na dronu.

e Zakladni limity otevrené kategorie: vysSka nejvyse 120 m, let ve vizudlnim
dohledu, zakaz preletu shromazdéni osob.

e Pri letu s FPV brylemi musi byt vedle pilota pozorovatel, ktery dron sleduje
pfimo o¢ima.

 Pojisténi odpovédnosti neni pro maly dron v CR povinné, ale doporu¢ujeme ho.
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4. Montaz a zapojeni

4.1 Co dale potrebujete

e ram pro desku s rozteci otvor( 25,5 x 25,5 mm a Srouby M2,

e Ctyfi stfidavé motory vhodné pro napéti 2-4S, s konektory pro sokety M1-M4,
nebo k pripajent,

e kameru a vysila¢ obrazu (analogovy nebo digitalni),

e vysilacku s modulem ExpressLRS 2,4 GHz (vestavénym nebo externim),

e akumulator Li-Po 2-4S s konektorem XT30 a vhodnou nabijecku,

e pocitac¢ s programem Betaflight Configurator a kabel USB-C,

* mikropdjecku, cin a tavidlo.

4.2 Uchyceni na ram

e Desku upevnéte do otvord 25,5 x 25,5 mm Srouby M2 pres gumové tlumici
prichodky z baleni. Srouby nedotahujte natvrdo - préichodky by ztratily tlumici
ucinek.

e Desku orientujte tak, aby poloha motorl odpovidala oznaceni M1-M4. Jinou
orientaci Ize vyrovnat v Betaflightu (karta Configuration —» Board and Sensor
Alignment).

¢ Deska se nesmi dotykat karbonového rdmu - karbon je vodivy.

4.3 Pripojeni motora

Motory zapojte do konektord M1-M4. Cislovani a smér otad¢eni musi odpovidat
schématu v Betaflightu (karta Motors). Smér otdceni se méni bud prohozenim
dvou fazovych vodi¢d motoru, nebo programové v ESC (kapitola 5.7).

4.4 Napajeni a volba akumulatoru

Napdjeci kabel s konektorem XT30 pripajejte na plosky BAT+ (Cerveny vodic) a
GND (cerny vodic). Deska je urcena pro akumulatory 2-4S. Pred letem vzdy vlozte
plné nabity akumulator.

Clanek Clanek . . .

plné nabito 4,20V 4,35V 8,4V 12,6 V 16,8V
ukoncit let 35V 35V 7,0V 10,5V 14,0V
skladovani 3,8V 3,8V 7,6V 11,4V 15,2V

% Vyrobce uvadi rozsah napajeni 7-17 V. PIné nabity akumulator 4S LiHV
(17,4 V) tuto hodnotu prekracuje - pfFi napajeni 4S proto pouzivejte
akumulatory Li-Po. LiHV pouzivejte jen v konfiguraci 2S nebo 3S (plné
nabito 8,7 V, resp. 13,05 V).
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4.5 Anténa prijimace
¢ Anténu zacvaknéte do konektoru IPEX kolmo shora, bez boc¢niho tlaku. Konektor
je krehky - kabel antény zajistéte proti vytrzeni.

e Aktivni ¢ast antény vedte co nejdal od karbonu, motorl a napdjecich vodi¢l a
mimo dosah vrtuli.

e Prijimac nikdy nezapinejte bez pripojené antény.

4.6 Periferie: VTX, kamera, GPS, bzucak

* Analogova kamera a VTX: videosigndl z kamery na VIN, VTX na VOUT,
napajeni podle pozadavkd kamery a VTX.

e Ovladani VTX (SmartAudio / Tramp) a GPS se pfipojuji na sériovy port UART1
(TX1, RX1).

e Bzucak na plosky BUZ— a +5V/BUZ+.

e QOdbér vsech periferii napajenych z vystupu +5V nesmi prekrocit 1,5 A.

» GPS i ovladani VTX soucasné (SoftSerial)

UART2 obsluhuje palubni prijima¢ a UARTL je obvykle obsazen ovladanim VTX.

Chcete-li pripojit také GPS, vyrobce doporucuje pfipojit GPS na UART1 a VTX

ovladat pres SoftSerial na plosce LED_S:

@ Datovy vodi¢ VTX pripdjejte na plosku LED_S. V Betaflightu na karté
Configuration zapnéte funkci SOFTSERIAL.

@ Na karté CLI zadejte prikazy:
resource LED_STRIP 1 none
resource SERIAL_TX 11 AOO
save

® Na karté Ports nastavte u UART1 Sensor Input - GPS a u SOFTSERIALL
Peripherals podle typu VTX (napf. VTX (TBS SmartAudio)).
Ports WIKI

Note: not all combinations are valid. When the flight controller firmware detects this the serial port configuration will be reset.
Note: Do NOT disable MSP on the first serial port unless you know what you are doing. You may have to reflash and erase your configuration if you do

e
USB VCP 115200 Disabled ~ AUTO v Disabled v  AUTO Disabled v AUTO

UART1 ] 115200 ] Disabled ~ AUTO v GPS v | AUTO ~ Disabled v AUTO
UART2 115200 - @ Disabled ~ AUTO Disabled v AUTO Disabled v AUTO

SOFTSERIAL1 115200 ~ Disabled ~ AUTO ~ Disabled v | AUTO ~ VTX (TBS Smiv AUTO  ~

Priklad nastaveni na karté Ports: GPS na UART1, prijimac na UART2, VTX na SOFTSERIAL1
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5. Zprovoznéni

5.1 PFripojeni k pocitaci

Sundejte vrtule. Desku pripojte kabelem USB-C k pocitac¢i a spustte Betaflight
Configurator. Pres USB se napdji ridici jednotka i palubni prijimac, motory se bez
akumuldtoru neroztodi. Pokud se deska nepfipoji, zkontrolujte, zda kabel USB
prendsi data, a pripadné nainstalujte ovladace podle dokumentace Betaflightu.

5.2 Firmware Betaflight a senzory

e Cil firmwaru: CRAZYBEEF4DX. Hotovy soubor firmwaru a zalozni konfiguraci
(dump) zverejniuje vyrobce na produktové strance na www.happymodel.cn.

* Novéjsi série desek maji gyroskop LSM6DSV16X. Pri nahravéni firmwaru do
takové desky pridejte v Betaflight Configuratoru vlastni definici (Custom
Defines) ACCGYRO_LSM6DSV16X. Typ gyroskopu zjistite na karté CLI
prikazem status.

* Na karté Power & Battery nastavte Voltage Meter Scale 110 a Amperage
Meter Scale 470.

¢ Pred preflashovanim si vzdy ulozte zalohu nastaveni (v CLI prikaz diff all).

5.3 Kalibrace akcelerometru

Dron postavte na rovnou vodorovnou podlozku a na karté Setup kliknéte na
Calibrate Accelerometer. Ovérte, ze se 3D model na karté Setup naklani stejné
jako skutecny dron.

5.4 Sparovani prijimace

Firmware vysilaciho modulu ExpressLRS musi mit stejnou hlavni verzi jako

firmware palubniho prijimace.

@ Desku napéjejte kabelem USB. Pockejte, az zelend LED prijimace zhasne, a
ihned napajeni odpojte. Postup opakujte. Po tfetim zapnuti zacne zelend LED
dvojité blikat - prijimac je v rezimu parovani.

@ Ve vysilatce oteviete TOOLS — ExpressLRS (skript ExpressLRS Lua) a zvolte
[Bind].

® Zelend LED nejprve pomalu blikd a pak se rozsviti trvale - sparovani probéhlo
Uspésné.

@ Pokud LED po péarovani dal dvojité blika, zménte ve skriptu ExpressLRS Lua
polozku Model Match z ,,Off* na ,,On“, nebo naopak.

Ve vyrobnim nastaveni je prijimac pripojen na UART2. Na karté Ports musi mit

UART2 zapnuty Serial Rx a na karté Receiver musi byt zvolen Serial (via UART) a

protokol CRSF. Funkci pfijimace ovérte na karté Receiver - pohyby pdk se musi
projevit na sloupcich kanald.

10
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5.5 Alternativni parovani pres Wi-Fi
Pokud se pfrijimac nedafi uvést do rezimu parovani, Ize ho s vysilackou sparovat
pres webové rozhrani:

@ Ve vysilatce oteviete TOOLS - ExpressLRS, zapnéte Model Match a
poznamenejte si zobrazené Cislo ID.

@ Desku napéjejte kabelem USB a nechte prijimac prejit do rezimu Wi-Fi: pockejte
60 sekund, nebo podrzte tlaCitko ESP8285 BOOT, az zelend LED zacne
nepretrzité rychle blikat.

® Telefonem nebo pocitacem se pripojte k siti Wi-Fi ExpressLRS RX, heslo
expressirs.

@ V prohlizeci otevrete adresu 10.0.0.1.

® Na karté Model v sekci Model Match zapnéte Model Match, zadejte ID z
vysilacky a nastaveni uloZte.

® Pouzivate-li vlastni frazi pro sparovéni (binding phrase), zadejte ji na karté
Options (zalezi na velikosti pismen). Zvolte Save and Reboot a napdjeni
odpojte, az LED prijimace opét zacne blikat.

5.6 Aktualizace firmwaru pFijimace

Firmware palubniho prijimace se aktualizuje programem ExpressLRS Configurator
s cilem HappyModel EP1/2 2400 RX, a to jednim ze zpUsob:

e Wi-Fi - prijimac¢ v rezimu Wi-Fi (kapitola 5.5), soubor firmwaru nahrajte pres
webové rozhrani na adrese 10.0.0.1,
* Betaflight passthrough - pres USB a fidici jednotku,

e prevodnik USB-UART (FTDI) - TX prevodniku na plosku ET, RX prevodniku na
plosku ER. Predtim je nutné propojit plosky +5V a E5; po aktualizaci propojku
opét odstrante.

Podrobné postupy najdete v priruckach v kapitole 5.10.

5.7 Regulatory otacek (ESC)

e ESC maji z vyroby firmware Bluejay. Nastaveni (smér otdleni, startovaci tény
apod.) Ize ménit pres Betaflight passthrough programem ESC Configurator nebo
BLHeliSuite.

* V Betaflightu na karté Configuration zvolte protokol DShot (podporovany jsou
DShot150, DShot300 a DShot600).

* Na karté Motors bez vrtuli a s pripojenym akumuldtorem postupné kratce
roztocCte kazdy motor a ovérte jeho pozici a smér otaceni podle schématu.

5.8 Arm, Disarm a failsafe

* Na karté Modes prifadte funkci ARM prepinaci na vysilatce. Arm (zapnuti
motord) a Disarm (vypnuti motord) vzdy ovlddejte prepinacem, ne pakou plynu.

11
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* Na karté Failsafe ovérte, Zze pfi ztraté signalu dojde k vypnuti motorl. Funkci
vyzkousejte bez vrtuli vypnutim vysilacky.

¢ Betaflight nedovoli Arm, pokud je plyn nad minimem, dron je naklonény nebo je
deska pripojend k pocitaci pres USB s otevienym Configuratorem.

5.9 Uvolnéni portu UART2 (zasah do desky)

Palubni prijimac je ve vyrobnim stavu trvale pfipojen na TX2 a RX2. Podle vyrobce
Ize UART2 uvolnit pro jiné zarizeni propojenim plosek +5V a E5 cinem.

% UART2 neni volné k dispozici. Po propojeni plosek +5V a E5 prestane
palubni prijima¢ fungovat a ovladani dronu musi zajistit jiny prijimac.
Zasah do desky neni zavadou vyrobku.

5.10 Dalsi navody

Podrobné c¢eské priru¢ky Rotorama k systémim ExpressLRS a EdgeTX (operacni
systém mnoha vysilacek) otevrete naskenovanim QR kédu:

Vilevo: prirucka ExpressLRS (CZ) - vpravo: prirucka
EdgeTX (CZ)

Odkazy: prirucka ExpressLRS (CZ), pfirucka EdgeTX (CZ).

Oficidlni dokumentace: www.expresslrs.org, www.edgetx.org a betaflight.com.
Firmware a zalozni konfiguraci k desce zvefejiiuje vyrobce na
www.happymodel.cn.
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6.1 Predletova kontrola
* Viozen plné nabity akumuldtor, sprdvné upevnény a s neposSkozenym
kabelem.

e Vrtule neposkozené, spravné nasazené podle sméru otaceni motorll a pevné
dotazené.

e Anténa prijimace pripojend a mimo dosah vrtuli.

* Spojeni s vysilackou navazano (zelend LED sviti trvale), failsafe vyzkousen.
* Na OSD se zobrazuje spravné napéti akumulatoru.

* Prostor letu je bezpecny a v souladu s pravidly z kapitoly 3.

6.2 Sledovani napéti a ukonceni letu

Napéti akumuldtoru sledujte na OSD. Let ukoncete nejpozdéji pri napéti 3,5 V na
c¢lanek (2S: 7,0 Vv, 3S: 10,5V, 4S: 14,0 V). Hlubsi vybijeni akumulator poskozuje.
Doporucujeme v Betaflightu nastavit varovani pfi nizkém napéti.

7. Udrzba a reseni potizi

\
‘

7.1 Udrzba a skladovani

e Po havérii zkontrolujte desku, pajené spoje, konektor antény a vodi¢e motord.

* Necistoty odstranujte suchym Stétcem. Vlhkou desku nenapdjejte, nechte ji
ddkladné vyschnout.

e Akumulatory skladujte odpojené, pri napéti 3,8 V na ¢lanek (2S: 7,6 V, 3S: 11,4
V, 4S: 15,2 V).

7.2 Reseni potizi

Problém Mozna pricina a resSeni

Prijimac nejde do rezimu Opakujte troji zapnuti presné podle kapitoly 5.4, nebo
parovani pouzijte parovani pres Wi-Fi (5.5).

LED po parovani dal dvojité  Zménte ve skriptu ExpressLRS Lua nastaveni Model
blika Match (Off/On).

LED pomalu blika, zadny Vysilacka vypnutd, jind hlavni verze ExpressLRS ve
signal vysiladi a pfijimaci, nebo rozdilna fraze pro sparovani.

Bez spojeni s vysilackou prejde prijimac po 60
Prijimac prejde sdm do Wi-Fi sekundach do rezimu Wi-Fi. Zapnéte vysilacku a
pripadné prijimac sparujte (5.4 nebo 5.5).

Na karté Receiver se nic UART2 neméd zapnuty Serial Rx nebo neni nastaven
nehybe protokol CRSF (5.4).
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Plyn neni na minimu, dron neni vodorovné, chybi signal

Nelze provést Arm nebo je otevreny Configurator. Pri¢inu ukazuje karta
Setup a OSD.

Prohodte dva fazové vodice motoru nebo zmérte smér v

Motor se toci opacné ESC (5.7).

Chybné napéti nebo proud Zkontrolujte scale 110 (napéti) a 470 (proud) na karté
na OSD Power & Battery.

Gyroskop nerozpoznan po U desek s LSM6DSV16X chybi viastni definice
nahréni firmwaru ACCGYRO_LSM6DSV16X (5.2).
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku
* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu (CrazyF41ll ELRS) je
natisténo na desce plosného spoje.
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.

17



