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F4 2-3S 20A AIO FC V1

Ridici jednotka s regulatory ota¢ek a pfijimac¢em ELRS
2,4 GHz
UZzivatelska prirucka — varianta s gyroskopem
ICM42605

Pfed montazi a prvnim pouzitim si pozorné prectéte tuto prirucku,
zejména kapitolu 1 — Bezpecnostni pokyny. Vyrobek neni hracka a neni
urcen détem.
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1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Nez zacnete

BETAFPV F4 2-3S 20A AIO FC V1 je elektronickd komponenta pro stavbu malého
FPV dronu (whoopu). Kombinuje Fidici jednotku (FC), Ctyri regulatory otacek
(ESC) a integrovany pfrijima¢ ExpressLRS 2,4 GHz. MontdZz a zprovoznéni
vyzaduji zakladni znalosti stavby FPV dronl, pdajeni a prace s programem
Betaflight Configurator.

* Vyrobek neni hracka a neni ur¢en osobam mladsim 14 let.

* Pred montazi si prectéte celou tuto priruc¢ku a uschovejte ji pro pozdéjsi pouziti.

e Dron postaveny z této desky podléha pravidldm provozu bezpilotnich letadel
podle narizeni (EU) 2019/947; informujte se o predpisech zemé, ve které |étate.

e Za bezpecnou stavbu, nastaveni a provoz hotového dronu odpovidad jeho
stavitel a pilot.

1.2 Elektricka a mechanicka rizika

* Pred jakymkoli pajenim nebo zdsahem do zapojeni odpojte akumulator.

* Dbejte na spravnou polaritu napajeni. Prepdlovani desku nendvratné znici.
Polarita je vyznacena pfimo na napéjecich ploskach (+ a —).

e Zkontrolujte, Ze zadny spoj nevytvari zkrat — zejména po pajeni kabelld motord
a napajeni. Prvni pfipojeni akumuldtoru doporucujeme provést pres ochranu
proti zkratu (smoke stopper).

* Deska a regulatory se za provozu zahtivaji. Po letu se nedotykejte vykonovych
soucastek, dokud nevychladnou.

e Rozto¢ené vrtule zplsobuji vézna poranéni. Pfed jakoukoli manipulaci s dronem
provedte Disarm (vypnuti motorQ). Pri konfiguraci na pocita¢i sundejte vrtule.

e Elektronika je citlivd na elektrostaticky vyboj. Desku drzte za hrany a
nepokladejte ji na vodivé povrchy.

1.3 Akumulatory Li-Po

Deska je napajena akumulatorem 2S nebo 3S Li-Po, ktery neni soucasti baleni.
Lithiové akumulatory mohou pri nespravném zachazeni zacit horet. Nabijejte je
pouze nabijeckou urcenou pro Li-Po akumulatory, v rezimu balanc¢niho nabijeni, a
nikdy je nenechdvejte pri nabijeni bez dozoru. Poskozeny nebo nafoukly
akumulator nepouzivejte.

T Y R

PIné nabito 4,2V 8,4V 12,6V
Ukondit let 35V 7.0V 10,5V
Skladovani 3,8V 7,6V 11,4V
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Podrobna pravidla najdete v ¢lanku Zasady bezpecného pouzivani Li-Po baterii na
www.rotorama.cz.

1.4 Provozni prostredi
e Deska neni nijak chrdnéna proti vodé a prachu. Nelétejte za desté a
nepristavejte do mokré travy nebo snéhu.

¢ Neprovozujte desku v blizkosti hoflavych materidld a nenechavejte pfipojeny
akumulator bez dozoru.

* Po letu ve vlhkém prostfedi nechte elektroniku pred dalSim pripojenim
akumulatoru zcela vyschnout.


https://www.rotorama.cz/zasady-bezpecneho-pouzivani-lipo-baterii
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2. Popis vyrobku

2.1 Obsah baleni

e 1x ridici jednotka F4 2-3S 20A AIO FC V1 (varianta s gyroskopem ICM42605)
* 4x kovovy Sroub M2x10

* 4x nylonovy Sroub M2x10

* 4x matice M2

* 4x antivibra¢ni silentblok

e 4x Uhlovéa zasuvka JST 1,25 mm (konektory motord)

e 4x rovna zasuvka JST 1,25 mm (konektory motor{)

e 1x propojovaci kabel SH1.0 4pin

e 1x adaptér USB-C na SH1.0

¢ 1x napajeci kabel s konektorem XT30

e 1x filtra¢ni kondenzator

e 1x kabel k vysilaci obrazu 30 mm (konektor na obou koncich)
e 1x kabel k vysilaci obrazu 60 mm (konektor na jednom konci)

2.2 Popis desky

Na horni strané desky je procesor, gyroskop, barometr, pamét pro blackbox a
integrovany prijima¢ ExpressLRS s dratovou anténou a Wi-Fi c&ipem pro
aktualizace firmwaru. Po obvodu desky jsou pajeci plosky sériovych portl (UART1
a UART®6), portu SBUS, vystup@ LED, 9V a 5V, plosky bzu¢aku (BUZZ+ a BUZZ-) a
sbérnice 12C (SCL a SDA). Konektor s ozna¢enim HD Digital VTX Port slouzi k
pripojeni digitélniho vysilace obrazu bez pajeni.



@) ROTORAMA F4 2-35 20A AIO (ICM42605) - CZ

SDA
Antenna
SX1280/5X1281

RX LED Green
WiFi Antenna
ESP8285

TX3

SCL

ICM42605

Black Box

STM32F405RGT6
RX3
GND BUZZ-
LED
o oo
5V SBUS
BUZZ+

FC LED Blue
BMP280/DSP310

Batt-

Batt+(2-3S)

Horni strana desky — rozloZeni soucastek a pdjecich plosek (VCC konektoru
VTX: vychozi 9 V, prepnuti na 5 V viz kapitola 3.5)
Na spodni strané desky jsou ctyri reguldtory otédcek s vykonovymi tranzistory,
pady motord ESC1 az ESC4, senzor proudu, 5V BEC, dvé RGB LED, tla¢itko BOOT
(spole¢né pro fidici jednotku i prijimac) a konektor USB (SH1.0 4pin). Napdjeci
plosky akumulatoru jsou na vybézku desky vedle konektoru USB.
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FC/Receiver BOOT Button

20A MOS 20A MOS

EFM8BB51 (FW C_X_70) EFM8BB51 (FW C_X_70)

ESC2 ESC4
RGB LED 1 RGB LED 2
5V BEC
ESC1 ESC3

EFM8BB51 (FW C_X_70) EFM8BB51 (FW C_X_70)

20A MOS 20A MOS

Onboard Current Sensor

usB

Spodni strana desky — regulatory, pady motord, tlacitko BOOT a konektor
USB

cz
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2.3 Technické udaje
Procesor
Gyroskop / akcelerometr
Barometr
Pamét pro blackbox
Senzory
Prijimac
Anténa pfijimace
Sériové porty
BEC
Reguldtory otacek
Firmware regulatord
Protokoly motor(

Firmware fidici jednotky

F4 2-3S 20A AIO (ICM42605) -

STM32F405RGT6 (168 MHz)

ICM42605 (pripojeni SPI)

BMP280 / DSP310

16 MB

napéti a proudu

integrovany ExpressLRS 2,4 GHz (protokol CRSF)
dratova (smaltovany vodic)

4x UART + port SBUS

5V/3 Aa9V/2 A (pfi vstupnim napéti 8 V)
20 A trvale, Spickové 25 A

Bluejay

DShot300, DShot600 (obousmérny DShot)
Betaflight, cil BETAFPVF405

cz

Napajeni 2-3S Li-Po (7,4-12,6 V)

Konektor USB SH1.0 4pin (adaptér na USB-C v baleni)

Montazni roztec 26x26 mm, otvory pro srouby M2

Hmotnost 5,58 g (bez konektorll motord a napajeciho kabelu)

% Vystupni proud obou BEC obvodU klesa s rostouci teplotou desky.

2.4 Integrovany pfrijimac¢ ExpressLRS

ExpressLRS (ELRS) je pokrocily open source RC systém s dlouhym dosahem,
nizkou latenci a vysokou obnovovaci frekvenci. Integrovany pfijimac pracuje v
pasmu 2,4 GHz, s fidici jednotkou komunikuje sériovym protokolem CRSF na
portu UART3 a odesilad do vysilacky telemetrii. Firmware prijimace Ize aktualizovat
pres Wi-Fi nebo pres Betaflight passthrough (viz kapitola 4.7).

% UART3 je vyveden na pajeci ploSky TX3 a RX3, ve vyrobnim stavu je vSak
obsazen palubnim prijimacem — plosky jsou spojeny dvéma rezistory. UART3
neni volné k dispozici; uvolni se az odpajenim rezistord, ¢imz se prerusi spojeni
s palubnim pfijimacem (viz kapitola 4.3).

3. Montaz a zapojeni

3.1 Co dale potrebujete

* rdm whoopu s montazni rozte¢i 26x26 mm (deska je pouzita napriklad v
dronech BETAFPV Pavo Pico, Pavo20 Pro a HX115 SE),



@) ROTORAMA F4 2-35 20A AIO (ICM42605) - CZ

Ctyri stridavé motory s konektory JST 1,25 mm nebo péajené; nepouzivejte
motory s extrémné vysokym KV — motory nad 20 000 KV se snadno spali,

vrtule odpovidajici zvolenym motorim a rému,

digitdIni vysila¢ obrazu s kamerou (DJI O3, Caddx Vista / Runcam Link, Walksnail
Avatar nebo HDZero),

e vysilacku se systémem ExpressLRS 2,4 GHz,
e akumulator 2S nebo 3S Li-Po s konektorem XT30 a odpovidajici nabijecku,
e pocita¢ s programem Betaflight Configurator.

3.2 Montaz do ramu

Desku uchytte do rdmu za Ctyri montazni otvory s rozteci 26x26 mm. V baleni
jsou kovové i nylonové Srouby M2, matice a antivibrac¢ni silentbloky — desku
montujte pres silentbloky, aby se na gyroskop neprenasely vibrace motord. Deska
musi byt orientovédna Sipkou dopredu (Sipka je vyznacena na vybézku s
napajecimi ploskami). Konektor USB smérfuje dozadu, aby zlstal pristupny i po
zastavbé.

3.3 Pfipojeni motoru

Motory se pfripojuji na pady ESC1l az ESC4 na spodni strané desky — bud
pfipajenim, nebo pres zasuvky JST 1,25 mm, které jsou v baleni v Uhlovém i
rovném provedeni. Pfifazeni a smér ota¢eni motord zkontrolujete po zprovoznéni
v Betaflight Configuratoru (viz kapitola 4.5).

3.4 Napajeni a volba akumulatoru

Na napdjeci plosky na vybézku desky pripajejte prilozeny kabel s konektorem
XT30. Dbejte na spravnou polaritu vyznacenou na desce (+ a —). Na napdjeci
plosky doporucujeme pripdjet také prilozeny filtra¢ni kondenzator — vyhladi
napétové 3picky od regulatorl a chrani elektroniku. Deska je uréena vyhradné pro
akumuldtory 2S az 3S (7,4-12,6 V). Pfed letem vkladejte vzdy pIné nabity
akumulator.

3.5 Pripojeni digitalniho vysilace obrazu

DigitaIni vysila¢ obrazu se pripojuje 6pinovym konektorem HD Digital VTX Port
bez pajeni — v baleni jsou dva propojovaci kabely. Konektor nese signaly SBUS,
GND, RX4, TX4, GND a VCC; komunikace s vysilacem obrazu bézi na portu UART4
(v Betaflightu na ném musi byt povolena volba Configuration/MSP).

Vystup VCC konektoru mé z vyroby 9 V (9V BEC, urleno pro D]l 03). Vysilace
obrazu Walksnail Avatar HD mini 1s a Lite vyzaduji napajeni 5 V — v tom
pripadé je nutné prepajet mlstek (chip bead) z pozice 9V do pozice 5V podle
obrdzku nize. Napajeni vysilate obrazu ze samostatného BEC brani vypadkim
obrazu pfi poklesu napéti akumuldtoru.

10
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Prepnuti napéti konektoru VTX: vlievo vychozi stav 9 V, vpravo mistek prepdjeny do
pozice 5V

Pred pripojenim vysilace obrazu ovérte jeho povolené napajeci napéti.
Pripojeni 9 V na vysila¢ obrazu urceny pro 5 V jej nenavratné znici.

11



@) ROTORAMA F4 2-35 20A AIO (ICM42605) - CZ

3.6 Pripojeni dalSich zarizeni

Volné sériové porty UART1 a UART®6 a port SBUS jsou vyvedeny na pajeci plosky
po obvodu desky. Lze na né pripojit modul GPS (plosky VCC, R1/R6, T1/T6, GND; v
Betaflightu se na zvoleném UARTu nastavi Sensor input - GPS a v zalozce GPS se
zapne funkce GPS a nastavi protokol modulu), externi pfijima¢ CRSF, nebo
prijima¢ SBUS na plosku SBUS (port UART5). Na plosky BUZZ—- a BUZZ+ lIze
pripojit bzu¢ak a na ploSky LED, 5V/9V a GND adresovatelné LED pasky. Funkce
pipani motord (motor beeper) je ve firmwaru z vyroby zapnuta i bez externiho
bzucéku.

Pripojeni externich zarizeni: bzucék, LED, GPS, prijimac SBUS, digitalni vysilac obrazu a
externi prijimac ELRS/TBS

12
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4. Zprovoznéni

4.1 Pripojeni k pocitaci

Desku pripojte k pocitaci pfilozenym adaptérem USB-C na SH1.0 zapojenym do
konektoru USB na zadi desky. Konfigurace se provadi v programu Betaflight
Configurator; deska pouzivé cil (target) BETAFPVF405. Pokud systém Windows
desku nerozpoznd, nainstalujte ovlada¢ STM32 Virtual COM Port a zkuste jiny USB
kabel.

Pfi jakékoli konfiguraci s pfipojenym akumuldatorem musi byt sundané
vrtule.

4.2 Sparovani prijimace (bind)

@ Trikrat po sobé pripojte a odpojte napdjeni desky (akumulator nebo USB).

@ Zelend LED prijimace za¢ne dvojité blikat — pfijimac je v rezimu péarovani.
Parovani je tfeba dokoncit do 60 sekund, poté prijimac prejde do rezimu Wi-Fi.

® Na vysilacce spustte parovani (volba Bind v LUA skriptu ExpressLRS).

@ Trvale svitici LED znamena, Ze prijimac je sparovan.

Vysilacka i prijima¢ musi pouzivat stejnou hlavni verzi firmwaru ExpressLRS,

jinak se sparovani nezdafi. Pokud LED po sparovani blikne vzdy trikrat, koliduje

nastaveni funkce Model Match — prepnéte ji v LUA skriptu vysilacky a sparovani

zopakujte.

Vams

4.3 Pouziti externiho prijimace

Prijimac jiného systému Ize pfipojit na volné porty UART1/UART6 (protokol CRSF)
nebo na plosku SBUS (port UART5) podle kapitoly 3.6; v Betaflightu se na
zvoleném portu zapne Serial RX a v zdlozce Configuration nastavi odpovidajici
protokol. Napajeni palubniho pfijimace Ize trvale odpojit odpajenim feritového
mdstku (chip bead) vedle plosek TX3/RX3; jeho odpdjenim se zaroven S3etfi
energie. Odpéajenim dvou rezistorll u plosek TX3 a RX3 se uvolni port UART3 pro
dalsi zafizeni.

% Odpdjeni mUstku a rezistorll je nevratny zdsah do desky; pro ndavrat k
palubnimu pfijimaci je nutné plosky znovu spajet. Takovy zdsah neni zadvadou
vyrobku a nelze jej reklamovat.

4.4 Kalibrace akcelerometru

Dron postavte na vodorovnou plochu a v Betaflight Configuratoru na karté Setup
spustte Calibrate Accelerometer. Kalibraci provedte po prvnim sestaveni a poté
vzdy, kdyZz umeély horizont v OSD neodpovida skutecné poloze dronu.

13
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4.5 Kontrola motort

Bez nasazenych vrtuli pripojte akumuldtor a na karté Motors ovérte, Zze kazdy
posuvnik roztaci spravny motor a ze se motory toci sprdvnym smérem podle
zvoleného schématu (Props In |/ Props Out). Smér otdeni motoru Ize obratit v
konfiguraci regulatord; pfifazeni motord Ize zménit funkci Motor reordering.

4.6 Arm, Disarm a failsafe

Na karté Modes prifadte funkci Arm (zapnuti motor(l) prepinaci na vysilacce.
Zvyknéte si dron ihned po pristani Disarmovat (vypnout motory) a pred jakoukoli
manipulaci s nim zkontrolovat, ze motory jsou vypnuté. Na karté Failsafe ovérte,
Ze pri ztraté signdlu dron motory vypne (Drop). Funkci failsafe vyzkousejte pred
prvnim letem: dron bez vrtuli Armujte a vypnéte vysilacku — motory se musi do
dvou sekund zastavit.

4.7 Aktualizace firmwaru

» Ridici jednotka

Firmware Betaflight (cil BETAFPVF405) se aktualizuje v Betaflight Configuratoru.
Pred aktualizaci si ulozte konfiguraci prikazem diff all v zdlozce CLI. Tovarni

konfiguracni soubor (CLI dump) je ke stazeni na strdnkach podpory vyrobce
support.betafpv.com.

» Regulatory otacek
Regulatory pouzivaji firmware Bluejay (hardware BB51) a konfiguruji se pres ESC

Configurator nebo BLHeliSuite. Tovarni PWM frekvence je 48 kHz; prechod na 96
kHz vyrobce nedoporucuje — hrozi, ze se motory po Armu neroztodi.

Neflashujte firmware regulator opakované v kratkych intervalech — podle
vyrobce hrozi zaseknuti a zni¢eni desky.

» Prijimac ExpressLRS

Firmware pfijimace lze nahrat dvéma zplsoby. Pfes Betaflight passthrough:
zavrete Betaflight Configurator, desku pripojte pres USB a v programu ExpressLRS
Configurator zvolte «cil BETAFPV 2.4GHz AI0O RX a metodu
BetaflightPassthrough. Pfes Wi-Fi: napdjejte desku a vyckejte 60 sekund, nez
prijimac¢ prejde do rezimu Wi-Fi; pripojte pocita¢ k siti ExpressLRS RX (heslo
expresslirs), v prohlizeci otevrfete adresu 10.0.0.1 a nahrajte soubor firmwaru. Po
aktualizaci musi verze pfijimace odpovidat verzi ve vysilacce.

14
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5.1 Predletova kontrola

e Akumuldtor je plné nabity (4,2 V na ¢ldnek) a pevné uchyceny.

e Vrtule jsou neposkozené, dotazené a na spravnych pozicich.

e Srouby a silentbloky drzi, anténa pfijimace neni poskozend a nezasahuje do
vrtuli.

Vysilacka je zapnutd, spravny model je zvolen a dosah RC soupravy i obrazu je
v poradku.

* Po pripojeni akumuldtoru polozte dron na nékolik sekund na klidnou
vodorovnou plochu — gyroskop se pfi startu kalibruje.

Zkontrolujte obraz z kamery a Udaje v OSD (napéti, RSSI/LQ).

5.2 Sledovani napéti a ukonceni letu

Béhem letu sledujte napéti akumuldtoru v OSD nebo v telemetrii vysilacky. Let
ukoncete nejpozdéji pri poklesu na 3,5 V na clanek (7,0 V u 2S, 10,5 V u 3S).
Hlubsi vybiti akumulator trvale poskozuje. Doporucujeme pfistdvat s mirnou

vy

rezervou — napéti pod zatézi klesa a po pristani se ¢astecné zotavi.

15
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6. Udrzba a reseni potizi

6.1 Po kazdém letu

e Odpojte akumuldtor a zkontrolujte, zda deska, motory a kabeldZz nejsou
poskozené nebo prehraté.

e Z desky a motorl odstrafite trdvu, prach a necistoty — nejlépe mékkym
Stétcem nebo stlacenym vzduchem.

* Po tvrdém dopadu zkontrolujte pajené spoje, konektory a anténu prijimace.

6.2 Skladovani

Desku i hotovy dron skladujte v suchu a mimo dosah déti. Akumulatory skladujte
vyjmuté z dronu, nabité na skladovaci napéti 3,8 V na €lanek, v nehoflavém
obalu.

6.3 Reseni potizi

Problém Mozna pricina a resSeni

Rozdilna hlavni verze ExpressLRS ve vysilacce a pfijimaci
Prijimac se nesparuje — aktualizujte firmware (kap. 4.7). Vyprselo 60s okno
parovani — zopakujte postup z kapitoly 4.2.

Konflikt nastaveni Model Match — prepnéte volbu v LUA

R skriptu vysilacky a spéarujte znovu.

Chybi ovlada¢ STM32 Virtual COM Port, vadny kabel, nebo

Deska se nehlasi v pocitaci . R o
je otevreny jiny program blokujici port.

Zkontrolujte podminky Armu (poloha dronu, throttle dole),

e Aedeole LS zapojeni motorl a PWM frekvenci regulator( (tovarni 48

neroztodi KHz, kap. 4.7).
Bez obrazu z vysilace Zkontrolujte napajeci napéti konektoru VTX (9 Vvs. 5V,
obrazu kap. 3.5) a povoleni Configuration/MSP na UART4.

Poskozend nebo Spatné vedena anténa pfrijimace — vedte

NI szl G S ji mimo uhlikové dily a napajeci kabely.

16
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7. Informace pro trh EU a Ceské republiky

7.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

7.2 Shoda vyrobku

* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu (F4 2-3S 20A V1.0) je
vytiSténo prfimo na desce; verzi firmwaru fidici jednotky Ize
zobrazit v programu Betaflight Configurator.
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7.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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8. Zaruka a prava z vadného plnéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 7.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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