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1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Nez zacnete

Skystars F405 HD4 je fidici jednotka (FC) urcend k zabudovéni do FPV dronu.

Montéz vyzaduje zkusenosti s pajenim elektroniky a se zapojenim FPV komponent.

Vyrobek neni hra¢ka a neni uréen détem. Pfed montazi si prectéte cely navod a

navody vsech komponent, které k fidici jednotce pripojujete.

* Pracujte na suchém, C(Cistém a nehoflavém pracovnim stole s dobrym
osvétlenim.

* Pred kazdym zapojenim si ovérte popis plosek v kapitole 2.4 - chybné zapojeni
napajeni maze ridici jednotku i pfipojend zarizeni nevratné poskodit.

e Poskozeni vzniklé chybnym zapojenim, prepdélovédnim, zkratem nebo
mechanickym zdsahem do desky neni vadou vyrobku.

1.2 Napajeni a zkrat

* Ridici jednotka je uré¢ena pro napajeni z akumulatoru 3S az 6S Li-Po. Vy3si
napéti ji znici.

e Napéti akumuldtoru privadi do fridici jednotky reguldtor otdcek (ESC) pres
konektor SH1.0-8P. Akumulator pripojujte vzdy k ESC, nikdy primo k plosce na
ridici jednotce.

* Pred prvnim pripojenim akumulatoru zmérte multimetrem, zda mezi kladnym a
zdpornym pélem napéjeni neni zkrat. Pro prvni zapnuti doporuc¢ujeme ochranny
omezovac proudu (tzv. smoke stopper).

Vystupy 5V, 10 V a 3,3 V nikdy nezkratujte a nepretézujte. Na plosky 5 V a
3,3 V nepfipojujte zafizeni vyZzadujici vyssi napéti; na plosky 10 V a BAT
nepripojujte zarizeni, kterd toto napéti nesnesou.

Ridici jednotka nesmi pfijit do styku s vodou, vlhkosti ani vodivymi necistotami
(napr. kovové piliny, uhlikovy prach z rému).

1.3 Vrtule pri nastavovani

PFi ve$kerém nastavovani, testovani motort a aktualizaci firmwaru méjte
vrtule vzdy sundané. Motory se mohou necekané roztocit.

1.4 Akumulatory Li-Po a LiHV
Akumulator neni soucasti baleni. Pfi praci s akumulatory dodrzujte tyto zasady:

* Nabijejte pouze nabije¢em ur¢enym pro dany typ akumulatoru, pod dohledem a
na nehorlavé podloZce.

* Nepouzivejte nafoukly, mechanicky poskozeny nebo prehraty akumuldtor.

e Akumuldtor po letu nevybijejte pod 3,5 V na ¢lanek; na skladovani jej nastavte
na 3,8 V na ¢lanek.
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e Akumuldtory LiHV se nabijeji na 4,35 V na cldnek - pouzivejte je jen tehdy,
pokud jejich napéti snesou vsechny komponenty dronu (zejména ESC).

1 ¢lanek Li-Po 4,20V 35V 3,8V
3S Li-Po 12,6 V 10,5V 11,4V
4S Li-Po 16,8V 14,0V 152V
5S Li-Po 210V 17,5V 19,0V
6S Li-Po 252V 21,0V 22,8V

1.5 Pajeni a staticka elektfina

¢ Deska obsahuje soucastky citlivé na elektrostaticky vyboj. Pred manipulaci se
vybijte dotykem uzemnéného predmétu a desku drzte za okraje.

¢ Pajejte mikropajkou s regulaci teploty a kvalitni pajkou s tavidlem. Plosky
neprehrivejte - mohou se odloupnout.

* Po péjeni zkontrolujte, zda pajka nespojila sousedni ploSky, a odstrante zbytky
tavidla.

* Nepdjejte v tésné blizkosti konektoru USB-C a nevyvijejte na néj bolni silu.
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2. Popis vyrobku

2.1 Obsah baleni
T S N
Ridici jednotka Skystars F405 HD4 1x

Sada pfislusenstvi (tlumici prichodky a propojovaci kabely) 1x
Soucasti baleni neni: reguladtor otdcek (ESC), prijimac, vysila¢ obrazu, kamera,
GPS modul, akumulator ani Srouby pro montéaz do ramu.

2.2 Technické udaje

Procesor (MCU) STM32F405 (STM32F405RGT6)
Gyroskop a akcelerometr (IMU)  ICM42688-P

OsD

Pameét pro blackbox

Barometr
Sériové porty
Napéjeni
BEC5V

BEC 10V
Vystupy motor(
LED

Bzucak

usB

Konektory

Firmware

Montazni roztec

Rozméry

Hmotnost

AT7456E (pro analogovy obraz)

16 MB

ano

6 x UART (UART1-UART6)

3-6S Li-Po

5V/3A

I0V/2A%

S1-S4 v konektoru ESC, S5 a S6 na ploskach
WS2812 (plosky v rozich desky)

ano (BUZ+ / BUZ-)

USB-C (USB 2.0)

SH1.0-8P (ESC), SH1.0-6P (digitalni VTX)

Betaflight - cil SKYSTARSF405
INAV - cil SKYSTARSF405HD

30,5 x 30,5 mm, otvory 4 mm s gumovymi
prtchodkami pro Srouby M3

36 X 36 mm
69

% Zatizitelnost vystupu 10 V se v dostupnych podkladech lisi (2 A, resp. 3 A).
Pocitejte s hodnotou 2 A a soucet odbéru zarizeni pripojenych na vystup 10 V
(typicky vysilac obrazu) ji nesmi prekrocit.
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2.3 Popis desky

TX1 RX1, 5V GND

Horni strana ridici jednotky (podklad: Skystars)
@ Konektor USB-C - pripojeni k pocitaci
@ Tlacitko BOOT - vstup do rezimu zavadéce (DFU) pfi aktualizaci firmwaru
® Konektor SH1.0-8P - propojeni s reguldtorem otacek (ESC)
@ Konektor SH1.0-6P - pripojeni digitalniho vysilace obrazu
® Barometr
® Plosky pro LED pasek (5V, L, G) - v kazdém ze ¢tyr rohl desky

Sipka na horni stran& desky oznacuje smér letu (dopfedu). Na spodni strané je
natiSténo oznaceni F405-HD4.

*
¥SKYSTARS F405-HD4

Spodni strana ridici jednotky
(podklad: Skystars)
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2.4 Pajeci plosky a konektory
Popis odpovida potisku na horni strané desky (obrazek v kapitole 2.3).
T S
5V, GND, CAM napajeni a videosignal analogové kamery
10V, TX4, RX4 vystup 10 V; UART4 (volny)
5V, GND, TX5, RX5, SCL, SDA  GPS modul (UART5) a kompas (sbérnice 12C)
GND, 5V, TX2, RX2 UART2 (volny)

analogovy vstup RSSI, vystup 3,3 V, TX2 (napf. S.Port

RSSI, 3.3V, TX2 prijimace FrSky)

GND, 5V, SBUS pfijimac s vystupem SBUS

TX1, RX1, 5V, GND pfijimac se sériovym protokolem, napf. CRSF (UART1)
10V, GND, TX6, VTX Sir;a;ggic;\;);l\/ysilaé obrazu: napajeni 10 V, fizeni (TX6),
5V, BUZ+, BUZ—, BAT bzuc¢dk; BAT - napéti akumulatoru

S5, S6 vystupy 5 a 6 (paty a Sesty motor)

5V, L, G (rohy) LED p&sek WS2812

» Konektor SH1.0-8P (ESC)

[ow [emlz=l=le == (=] o=

Funkce sem napéti motor motor motor motor telem. méreni
aku 1 2 3 4 ESC proudu

» Konektor SH1.0-6P (digitalni VTX)

Funkce nalpgj\?nl zem TX6 RX6 zem SBUS

x

Pofadi vodi¢ti na konektoru ESC nebo digitalniho VTX jiného vyrobce se
muze lisit. Pfed pFipojenim porovnejte popis pinti na obou koncich kabelu,
pripadné kabel prepajejte.
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2.5 Pfifazeni sériovych portu (UART)

m Doporucené pouziti Vyvody

UART1 prijimac (Serial RX) TX1, RX1

UART2 volny TX2, RX2

UART3 telemetrie ESC RX3 v konektoru 8P

UART4 volny TX4, RX4

UART5 GPS TX5, RX5

UART6 vysila¢ obrazu (DJI / VTX) TX6; T6, R6 v konektoru 6P

Rozdéleni portl doporucuje vyrobce; volné porty UART2 a UART4 mUzete pouzit
pro dalsi periferie.
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3. Montaz a zapojeni

3.1 Montaz do ramu

* Ridici jednotku montujte do rému s rozteci otvord 30,5 x 30,5 mm, Sipkou ve
smeéru letu. Pokud ji musite otocit, nastavte orientaci v konfiguracnim programu
(kapitola 4.3).

e Pouzivejte gumové tlumici préichodky - omezuji prenos vibraci na gyroskop.
Srouby utahujte jen lehce, aby priichodky nebyly stla¢ené na doraz.

¢ Deska se nesmi dotykat uhlikového ramu ani kovovych ¢asti - uhlik je vodivy.

e Konektor USB-C nechte pristupny, abyste mohli fidici jednotku nastavovat bez
demontaze.

3.2 Propojeni s regulatorem otacek (ESC)

Ridici jednotka se propojuje se ¢tyFnasobnym reguldtorem otdcek (4inl ESC)
kabelem do konektoru SH1.0-8P. Timto kabelem se fidici jednotka zaroven napdji
a prendsi se jim signaly motorl S1-S4, telemetrie ESC (RX3) a méfeni proudu
(CURT).

Priklad propojeni s 4in1 ESC Skystars (podklad: Skystars). Pin NC na strané ESC neni
zapojen.

e Vyrobce u svého ESC zdlrazfuje pouziti pfilozeného kondenzatoru s nizkym
ESR (low ESR) na napéjecich privodech ESC. Kondenzator pripajejte co nejblize k
napajecim ploskdm ESC a dodrzte polaritu.

e Pokud ESC telemetrii nebo méreni proudu nepodporuje, prislusné piny zlstanou
nezapojené - fidici jednotka bude fungovat i bez nich.
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3.3 Prijimac

* Prijimace se sériovym protokolem (napf. CRSF - ExpressLRS, TBS
Crossfire): TX prijimace na RX1, RX prijimace na TX1, napdjeni z plosek 5V a
GND u UARTL.

* PrFijimace se SBUS: signdl SBUS na plosku SBUS, napéjeni z plosek 5V a GND
vedle ni. Telemetrii S.Port pfijimac¢d FrSky pfipojte na TX2 - vyrobce upozorniuje,
ze S.Port na UART-TX vyZaduje neinvertovany signal.

¢ Napéjeci napéti pfijimace ovérte v jeho navodu - plosky u pfijimac¢a dodavaji

5V.
e ! Camera 4 2
1

7 3 1

SHLO- 8P

WS28152 RGB LED board

TWPEC
UsE2.0

o

_— 9 4 o
VTX : 1 z : N inverted sigaal s needed when connecting §.port on UART-TX
>\ SHL16 o~
a 0000
CRSFReceiuer

Schéma zapojeni periferii (podklad: Skystars): GPS, kamera, bzucdk, analogovy VTX, LED
pdsek, prijimac FrSky (SBUS a S.Port) a pfijimac¢ CRSF; vpravo nahore poradi motord.

3.4 Vysilac obrazu (VTX)

¢ Digitalni VTX (napf. DJI): pfipojte kabelem do konektoru SH1.0-6P. Konektor
obsahuje napdjeni 10 V, UART6 (T6, R6) a SBUS. Pred pripojenim zkontrolujte
poradi vodi¢l na strané VTX (kapitola 2.4).

* Analogovy VTX: napajeni z ploSek 10V a GND (ovérte, ze VTX napéti 10 V
snese), videovstup VTX na plosku VTX, ridici vodi¢ (SmartAudio / Tramp) na TX6.

¢ Vysila¢ obrazu nikdy nezapinejte bez pripojené antény - mize se poskodit.

10
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v
[
o o
=]
=3

89S AS AN
aon

Skystars 2.4G
Diversity ELRS Receiver

Digital VTX

Zapojeni digitalniho VTX do konektoru SH1.0-6P; na
desce je poloZen prijimac ELRS Skystars (podklad:
Skystars).

11
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3.5 GPS, kamera, bzucak a LED

* GPS modul: 5V, GND, TX GPS - RX5, RX GPS — TX5. Ma-li modul kompas,
pripojte SCL na SCL a SDA na SDA.

* Analogova kamera: napdjeni z plosek 5V a GND, videovystup kamery na
plosku CAM. Pokud kamera vyZaduje jiné napdjeci napéti, ridte se jejim
navodem.

e Bzucak: kladny vyvod na BUZ+, zdporny na BUZ—.

* LED pasek WS2812: plosky 5V, L (signdl) a G (zem) v kterémkoli rohu desky.
Pasek nepretézujte - odebira proud z vystupu 5 V.

3.6 Elektromagneticka kompatibilita

Aby fidici jednotka spolehlivé fungovala a neruSila ostatni zafizeni, dodrzte pfri

montéazi tyto zdsady:

* Na napajeci privody ESC pripajejte kondenzdator s nizkym ESR - tlumi napétové
Spicky, které rusi gyroskop, obraz i prijimac.

¢ Napédjeci vodi¢e akumuldtoru a motord vedte co nejkratsi a dal od signalovych
vodic¢l, antény pfijimace a GPS modulu.

e Antény prijimace a vysilate obrazu umistéte co nejddl od sebe a od fridici
jednotky.

¢ GPS modul s kompasem umistéte co nejdal od napéjecich vodi¢l a motord.

e Kabely mezi deskami nenapinejte a zajistéte je proti vibracim.

12
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4. Nastaveni a firmware

4.1 Pripojeni k pocitaci

Ridici jednotka se nastavuje programem Betaflight Configurator (firmware

Betaflight) nebo INAV Configurator (firmware INAV). Programy jsou zdarma ke

staZzeni na oficidlnich strdnkach projektl Betaflight a INAV.

® Sundejte vrtule.

@ Spustte konfiguracni program a pripojte fidici jednotku kabelem USB-C s
datovymi vodidi.

® Zvolte sériovy port a kliknéte na Connect.

@ Pro praci s ESC, vysilatem obrazu a pfrijimacem, které napdji akumulator,
pripojte i akumulator.

% Pokud pocitac ridici jednotku nerozpozna, zkuste jiny kabel nebo port USB a

nainstalujte ovladace nabizené konfiguracnim programem.

4.2 Karta Ports

Na karté Ports nastavte funkce sériovych portl podle zapojeni. Vyrobce uvadi tato
nastaveni:

m Nastaveni na karté Ports

UART1 Serial Rx zapnuto (pfijimac)
UART3 Sensor Input —» ESC (telemetrie ESC)
UARTS5 Sensor Input - GPS

digitdIni VTX DJI: Configuration/MSP zapnuto;

el jiny VTX: Peripherals - VTX (napt. TBS SmartAudio)
Aderaifier | | sersinx | Telesnetry Output | Senor input |
58 vCP Dsabled v AUTO * Dsabled * AUTO v Dwsabled v A

I: Disabled v AUTO + Duabled * | AUTO » Dusabied viA

Dsabled * AUTO + Dmsabled * | AUTO * Disabled v A

Disabled * AUTO + ESC v JAUTO + Dusabled A
Dsabled ¥ AUTO v Dusabled ¥ | AUTO + Cameta (Runl ¥ A
Dsabled * AUTO + GPS T pUTO v Dusavied v

Daabled * AUTO * Disabled ¥ | AUTO » n
Ukdzka karty Ports v programu Betaflight Configurator (podklad: Skystars)

Po ulozeni (Save and Reboot) nastavte na karté Receiver protokol prijimace (napf.
CRSF nebo SBUS) a ovérte, ze se pohyby pdk vysilacky spravné zobrazuji.

13
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4.3 Orientace desky a pofadi motori

* Vychozi orientace odpovida Sipce na desce ve sméru letu. Je-li deska otocena,
nastavte Uhel v Configuration » Board and Sensor Alignment a na karté Setup
ovérte, Zze model na obrazovce kopiruje pohyb dronu.

e Poradi motord v Betaflightu (pohled shora, Sipka dopredu): 1 vzadu vpravo, 2
vpredu vpravo, 3 vzadu vlevo, 4 vpredu vievo.

* Na karté Motors (bez vrtuli) postupné roztocte jednotlivé motory a ovérte jejich
umisténi i smér otaleni. Nesouhlasi-li, upravte pfifazeni vystupd nebo smér
otaceni v ESC - neprepdjejte vodice naslepo.

4.4 Méreni napéti a proudu

* Napéti akumuldtoru méri ridici jednotka pres pin BAT. Na karté Power & Battery
porovnejte zobrazené napéti s multimetrem a pfipadné upravte méritko napéti.

* Proud méfi Cidlo v ESC (pin CURT). Méritko (Scale) a posun (Offset) nastavte
podle Gdajd vyrobce pouzitého ESC.

* Nastavte varovani na nizké napéti podle hodnot v kapitole 1.4.

4.5 Arm, Disarm a failsafe

e Arm (zapnuti motord) a Disarm (vypnuti motord) prifadte na karté Modes
prepinaci na vysilacce - ne pakovému povelu.

* Na karté Failsafe nastavte chovani pri ztraté signalu. Funkci ovérte bez vrtuli:
po Arm vypnéte vysilacku - motory se musi zastavit.

¢ Disarm pouzijte okamzité pri kazdém padu nebo kolizi.

4.6 Aktualizace firmwaru

Firmware nahrajete na karté Firmware Flasher. Zvolte cil SKYSTARSF405
(Betaflight), v INAV Configuratoru cil SKYSTARSF405HD.

@ Pred aktualizaci si ulozte nastaveni (v CLI prikaz diff all).

® Zvolte cil a verzi firmwaru a kliknéte na Load Firmware [Online].

® Kliknéte na Flash Firmware a vyckejte na dokonceni.

@ Pokud se fridici jednotka nepripoji, odpojte USB, podrzte tlacitko BOOT, znovu
pfipojte USB a tlagitko pustte. Ridici jednotka je nyni v rezimu zavadé&ce (DFU) a
Ize ji flashovat.

® Po aktualizaci nastaveni obnovte a znovu zkontrolujte orientaci, porty, motory a
failsafe.

% Béhem nahravani firmwaru neodpojujte kabel USB. V INAV ovéite na

karté Outputs, které vystupy motori jsou ve zvoleném cili k dispozici.

14
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5.1 Rozhodné je pravo zemé, ve které letite

Nafizeni (EU) 2019/947 a 2019/945 plati ve vSech clenskych statech Evropské
unie, ale narodni provadéci predpisy se stat od statu lisi - registracni portdly,
minimalni vék pilota, geografické zény, povinné pojisténi, povolena kmitoctova
pasma i maximalni vysilaci vykony. Udaje v této kapitole popisuji stav v Ceské
republice. Provozujete-li dron v jiné zemi, musite se ridit predpisy statu, ve kterém
letite.

5.2 Dron sestaveny s touto Fidici jednotkou

//////

nevztahuji. Dron, ktery s ni sestavite, je vSak bezpilotni letadlo a jeho provoz

upravuje nafizeni (EU) 2019/947:

e Dron sestaveny z jednotlivych komponent je bezpilotni systém vlastni
vyroby bez oznaceni tfidy. V oteviené kategorii jej lze provozovat v
podkategorii Al, je-li jeho vzletovd hmotnost mensi nez 250 g a maximalni
rychlost niz8i nez 19 m/s, jinak v podkategorii A3.

e Ma-li dron kameru, je provozovatel povinen se zaregistrovat (v CR u Utadu pro
civilni letectvi) a registracni ¢islo vyznacit na dronu.

* Maximalni vyska letu je 120 m nad zemi. Nelétejte nad shromazdénimi osob a
respektujte geografické zény.

e Pri letu s FPV brylemi musi byt vedle pilota pozorovatel, ktery dron sleduje
prfimym pohledem.

¢ Doporucujeme sjednat pojisténi odpovédnosti za $kodu zplsobenou provozem
dronu.

¢ Vzletovou hmotnost hotového dronu véetné akumulatoru skute¢né zvazte.

15
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6. Udrzba a skladovani

* Po kazdém padu zkontrolujte desku, pdajené spoje, kabely a konektory.
Uvolnény nebo praskly spoj opravte driv, nez dron znovu vzlétne.

Necistoty odstranujte suchym mékkym Stétcem. Desku nemyjte vodou ani
rozpoustédly.

* Pokud deska zvlhne, okamzité odpojte akumuldtor a pred dalsim zapnutim ji
nechte ddkladné vyschnout.

¢ Kontrolujte stav tlumicich prlichodek - ztvrdlé nebo roztrzené vymérite.

e Dron i samotnou fridici jednotku skladujte v suchu, mimo primé slunce, s
odpojenym akumuldtorem. Samostatnou desku skladujte v antistatickém obalu.

* Pravidelné si zélohujte nastaveni (prikaz diff all v CLI).
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7. ResSeni potizi

Pocitac ridici jednotku
nerozpozna

Po pripojeni akumuldtoru
nic nesviti

Prijimac nereaguje

Nefunguje OSD v brylich
DJI

Nelze prepnout kanal VTX

Motory se toci jinak nebo
jiny motor

GPS nenachdzi satelity

Dron nejde Arm

Ruseni v obraze, neklidny
let

Skystars F405 HD4 - navod k pouziti -+ CZ

Mozna pricina a reseni

Kabel jen pro nabijeni - pouzijte datovy kabel. Chybi
ovladac - nainstalujte jej. Zkuste rezim DFU (tlacitko
BOOT, kapitola 4.6).

Zkontrolujte kabel SH1.0-8P a poradi jeho pin. Okamzité
odpojte akumuldtor, pokud se néco zahriva.

Zkontrolujte zapojeni TX/RX (krizené), nastaveni Serial Rx
na spravném UARTuU a protokol na karté Receiver.

Na UART6 zapnéte Configuration/MSP. Zkontrolujte kabel
SH1.0-6P.

Na UART6 nastavte Peripherals - VTX s protokolem
odpovidajicim VTX; fidici vodi¢ na TX6.

Upravte poradi vystupl nebo smér otac¢eni v ESC (kapitola
4.3).

Zkontrolujte TX/RX (kfizené) a nastaveni UART5. Umistéte
GPS dal od VTX a napéjecich vodi¢l a nechte jej pod Sirym
nebem.

Na karté Setup zkontrolujte dlvod blokovani Arm (napf.
naklon, aktivni failsafe, pripojené USB, plyn nad
minimem).

Doplnte kondenzator s nizkym ESR, zkontrolujte tlumici
prichodky a vedeni vodi¢l (kapitola 3.6).
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku

* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu (F405 HD4) je natisténo
pfimo na desce - na horni strané ,F405 HD 4“, na spodni strané
,F405-HD4"“. Verzi nahraného firmwaru zobrazi konfigurac¢ni
program (napr. Betaflight Configurator) po pripojeni pres USB.
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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