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Taker F722 BLS 50A

GEPRC Taker F722 BLS 50A Stack
Ridici jednotka GEP-F722-HD V2 + regulator
GEP-BLS50A-4IN1

Pfed montdazi a prvnim zapnutim si pozorné prectéte tento navod.
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1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Nez zacnete

Vyrobek je sada elektroniky (tzv. stack) pro stavbu FPV dronu: fidici jednotka (FC)
a Ctyrnasobny reguldtor otacek (ESC 4v1l). Je uréen pro uzivatele se zkuSenostmi
se stavbou a sefizovdnim FPV drond. Vyrobek neni hra¢ka a nepatfi do rukou
détem.

* Navod si precCtéte cely a uschovejte jej. PoSkozeny vyrobek nezapojujte.
¢ Pracujte na nevodivé, suché a ¢isté podlozce, mimo dosah hoflavych materialQ.

1.2 Elektricka bezpecnost a pajeni
* Vyrobek napdjejte vyhradné akumuladtorem Li-Po 3S az 6S. VySSi napéti desky
nevratné poskodi.

* Pred prvnim pripojenim akumuldtoru zkontrolujte polaritu napéajeciho kabelu
(Cerveny +, cerny —) a multimetrem ovérte, ze mezi + a — nenf zkrat.

* Pro prvni zapnuti doporucujeme pouzit ochranu proti zkratu (tzv. smoke
stopper) nebo laboratorni zdroj s omezenim proudu.

* Kondenzator z baleni pripajejte k napajecim ploskdm reguldtoru se spravnou
polaritou. Kondenzator zapojeny obracené mdlze prasknout.

¢ P3jejte mikropajkou s regulaci teploty a plosky nezahrivejte zbytec¢né dlouho. Po
pajeni zkontrolujte, Ze mezi sousednimi ploskami nejsou cinové mastky.

¢ Nikdy nepripojujte ani neodpojujte periferie (prijimac, kameru, vysila¢ obrazu,
GPS) pfi pripojeném akumulatoru.

1.3 Akumulatory Li-Po
e Akumuldtor nabijejte jen nabijeCem pro Li-Po, pod dohledem a na nehorlavé
podlozce. Nafouklé nebo jinak poSkozené akumulatory nepouzivejte.

e Akumuldtor nevybijejte pod 3,5 V na ¢lanek, pro skladovani jej nastavte na 3,8
V na ¢lanek.

e Akumuldtor po letu nebo zkousce odpojte; nikdy nenechavejte pripojeny
akumuldtor bez dozoru.

1.4 Vrtule a zkousky motoru

e Pri veskerém nastavovani, zkouskach motorl a aktualizacich firmwaru méjte
sundané vrtule.

e Pfed prvnim letem zkontrolujte smér otédceni motorl a funkci Arm/Disarm a
failsafe (kapitola 6).

¢ Regulator a ridici jednotka se za provozu zahrivaji. Po letu se jich nedotykejte,
dokud nevychladnou.
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2. Popis vyrobku

2.1 K ¢emu vyrobek slouzi

GEPRC Taker F722 BLS 50A Stack tvori elektronické jadro FPV dronu s rdmem pro
montazni rozte¢ 30,5 x 30,5 mm. Ridici jednotka GEP-F722-HD V2 s procesorem
STM32F722 a gyroskopem ICM42688-P fidi let dronu ve firmwaru Betaflight.
Ctyfnésobny reguldtor GEP-BLS50A-4IN1 napaji a Fidi ¢tyfi stfidavé (brushless)
motory.

Ridici jednotka je pfipravend pro pfimé pfipojeni digitalniho systému DJI Air Unit
pomoci kabelu z baleni a nabizi konektory pro prijimac, kameru, vysila¢ obrazu a
LED, takZe stavba vyZaduje minimum péjeni. Ze spodni strany jsou k dispozici i
klasické pdjeci plosky. K pocitacdi se pripojuje pres konektor USB-C.

2.2 Obsah baleni

T S T

Ridici jednotka GEP-F722-HD V2 1x
Regulator GEP-BLS50A-4IN1 1x
Kondenzator 1x
Propojovaci kabel pro DJI Air Unit 1x
Propojovaci kabel ridici jednotka - regulator 1x
Napajeci kabel s konektorem XT60 1x
Sroub M3 x 30 4x
Sroub M3 x 24 4x
Nylonova matice 8x
Silikonova tlumici prichodka (grommet) 8x
Silikonovy kabel SH1.0, 4pin 2x
Kabel pro pripojeni kamery 1x

% Akumulator, motory, ram, vrtule, pfijima¢, kamera ani vysila¢ obrazu
nejsou soucasti baleni.
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2.3 Technické udaje - Fidici jednotka

Model

Procesor (MCU)
Gyroskop (IMU)
Pamét blackbox
OSD

BEC

Vstupni napéti
Sériové porty (UART)
Filtrace napajeni
Pripojeni k PC
Pripojeni DJI Air Unit
Firmware / cil (target)

Rozmeéry
Montazni otvory

Hmotnost

GEP-F722-HD V2

STM32F722

ICM42688-P (SPI)

16 MB, na desce

Betaflight OSD, ¢ip AT7456E
5V/3Aa9V/25A (dva nezdvislé vystupy)
3-6S Li-Po

5

integrovany LC filtr

USB-C

primo konektorem (kabel v baleni)
Betaflight / GEPRCF722

36,85 x 36,85 mm

30,5 x 30,5 mm, otvor 4 mm; s tlumici prichodkou o
3 mm (M3)

8,1lg

2.4 Technické udaje - regulator otacek

Model

Vstupni napéti

Trvaly proud

Spi¢kovy proud

Senzor proudu
Firmware / cil (target)
Podporované protokoly

Rozméry
Montézni otvory

Hmotnost

GEP-BLS50A-4IN1

3-6S Li-Po

50 A

55A(55s)

ano

BLHeli_S / G_H_30

DShot150/300/600, Oneshot125, Oneshot42, Multishot
42,9 x 39,7 mm

30,5 x 30,5 mm, otvor 4 mm; s tlumici prichodkou o
3 mm (M3)

13,79
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2.5 Popis desek

Ridici jednotka GEP-F722-HD V2 - horni strana s konektory (vlevo) a spodni strana s
pajecimi ploskami (vpravo)

Reguldtor GEP-BLS50A-4IN1 s oznacenim vystupd M1-M4 (vlevo) a sestaveny stack z
boku (vpravo)

Na horni strané fridici jednotky jsou konektor USB-C, stavové LED (3,3V, MCU, 5V,
9V) a konektory pro reguldtor, LED, kameru, prijimac, DJI Air Unit a analogovy
vysila¢ obrazu. Na spodni strané jsou pajeci ploSky pro stejné signdly a navic pro
bzuc&k, modul GPS (UART4 a I?C), UART3 a UART6. Reguladtor ma péjeci plosky pro
Ctyri motory (M1-M4) a napdjeci plosky pro akumulator.
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3. Pravni podminky provozu v CR a EU

3.1 Rozhodné je pravo zemé, ve které letite

Nafizeni (EU) 2019/947 a 2019/945 plati ve vSech clenskych statech Evropské
unie, ale narodni provadéci predpisy se stat od statu lisSi — registra¢ni portdly,
minimalni vék pilota, geografické zény, povinné pojisténi, povolena kmitoctova
pasma i maximalni vysilaci vykony. Udaje v této kapitole popisuji stav v Ceské
republice. Provozujete-li dron v jiné zemi, musite se ridit predpisy statu, ve kterém
letite.

3.2 Dron postaveny s timto vyrobkem

Vyrobek sdm o sobé neni dron, ale jeho soucdst. Za to, ze hotovy dron spliuje
pravidla provozu, odpovida ten, kdo jej postavil a provozuje.

Dron postaveny z jednotlivych komponent je soukromé zhotoveny
bezpilotni systém bez oznaceni tfidy. Lze jej provozovat v oteviené kategorii -
v podkategorii A1l pfi vzletové hmotnosti pod 250 g, jinak v podkategorii A3 -
nebo v rdmci klubu ¢i sdruzeni modelard.

Ma&-li dron kameru, musi se jeho provozovatel zaregistrovat bez ohledu na
hmotnost dronu a registra¢ni &islo vyznadit na dronu. V CR se registrace provadi
u UFadu pro civiln{ letectvi (UCL).

Pilot musi mit odpovidajici zp@sobilost (online kurz a test podle podkategorie) a
dodrZzovat provozni limity: vyska nejvyse 120 m, let v pfimé viditelnosti, zdkaz
preletu shromézdéni osob.

Let s FPV brylemi je v oteviené kategorii mozny jen s pozorovatelem, ktery
stoji vedle pilota a udrzuje dron v primé viditelnosti.

Vysila¢ obrazu a prijimac¢, které k vyrobku pfipojite, musi pracovat v
kmitoctovych pasmech a s vykonem povolenym v zemi provozu. Za nastaveni
vykonu odpovida uzivatel.

Aktudlini informace o pravidlech provozu dronl v CR najdete na webu UCL
WWW.Caa.gov.cz.


https://www.caa.gov.cz
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4.1 Co dale potrebujete

* rdm s montazni rozteci 30,5 x 30,5 mm a cCtyfi stfidavé motory vhodné pro
napéti 3-6S,

* Li-Po akumulator 3S az 6S s konektorem XT60,

e RC pfrijimac se sériovym protokolem (napr. CRSF / ExpressLRS) nebo digitaini
systém DJI s prijimacem SBUS,

e kameru a vysila¢ obrazu (analogovy, nebo digitalni systém D]l Air Unit / Caddx
Vista),

* mikropdjku, cin, kabel USB-C a pocitac¢ s programem Betaflight Configurator.

4.2 Sestaveni stacku

® Do montaznich otvor( fidici jednotky i reguldtoru viozte silikonové tlumici
prlchodky. Otvor @ 4 mm se tim zGzi na @ 3 mm pro Srouby M3.

@ Reguldtor umistéte do rdmu jako spodni desku, fidici jednotku nad néj. Podle
vysky rdmu pouzijte Srouby M3 x 24, nebo M3 x 30 z baleni, a desky zajistéte
nylonovymi maticemi.

® Ridici jednotku orientujte Sipkou na desce ve sméru letu. Pokud ji musite oto¢it,
nastavte otoceni v programu Betaflight Configurator (karta Configuration —
Board and Sensor Alignment).

@ Matice utahujte jen tak, aby se desky nehybaly. Prilis stlacené prlchodky
ztraceji tlumici Ucinek.

4.3 Napajeni a kondenzator

@ Napédjeci kabel XT60 pripajejte na plosky pro akumulator na regulatoru: ¢erveny
vodi¢ na +, ¢erny na —.

@ Ke stejnym ploskdm pripdjejte kondenzator z baleni - delsi vyvod (+) na

kladnou plosku, zaporny vyvod (oznaceny pruhem na pouzdru) na zdpornou.
Vyvody kondenzdtoru drzte co nejkratsi.

® Pred pripojenim akumuldtoru zmérte multimetrem, Ze mezi + a — neni zkrat.

4.4 Motory

Vodi¢e motor{l pfipajejte na trojice plosek oznacené M1 az M4. Cislovani motor{
musi odpovidat rozlozeni motord v programu Betaflight (karta Motors). Poradi tri
vodi¢l jednoho motoru uréuje jen smér otaceni; ten Ize pozdéji zménit softwarové
(kapitola 6.5).
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4.5 Propojeni regulatoru a Fidici jednotky

Regulator a fidici jednotku spojte propojovacim kabelem z baleni. Kabel prenasi
tyto signaly:

TLM R6 telemetrie reguldtoru (vstup UART®6)
CUR CUR signal senzoru proudu

M1-M4 M1-M4 fidici signaly motord

BAT BAT napéti akumuldtoru pro napajeni FC
GND GND zem

% Kabel pred zapojenim zkontrolujte - vyvody musi propojovat piny podle
tabulky.
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5. Zapojeni periferii

5.1 Schéma zapojeni - horni strana

Konektory na horni strané fidici jednotky jsou urleny pro primé pripojeni
prislusenstvi. Schéma podle vyrobce:

0w
: S
Ui "
s
I
"
A
"

TN
Timmimim

elowe)

Zapojeni konektor( na horni strané: LED, regulator (ESC), kamera, pfijimac, DJI Air Unit a
analogovy vysilac¢ obrazu

Conewor | oy e

LED G, 5V, LED LED pé&sek / modul

ESC RX6, CUR, M4-M1, BAT, G reguldtor (kapitola 4.5)

Kamera CAM, G, 5V analogové kamera, napajeni 5 V
Prijimac G, 5V, R2, T2 TX pfijimace » R2, RX pfijimace - T2
DJI R2, G, R1, T1, G, 9V DJI Air Unit / Caddx Vista

VTX G, 9V, VTX, T1 analogovy vysila¢ obrazu, napdjeni 9 V
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5.2 Schéma zapojeni - spodni strana

GPS Module
W VTX ]
sV ] o)
[CRDT B
[CAM ] - -
&
= ]

SCC CRD |

Buzzer [ T2 ]
™ m:
Z . .
g e 0 0 DY CRD |
0

Pajeci plosky na spodni strané - pripojeni bzucdku a modulu GPS
e Bzuéak: kladny vyvod (+) na plosku 5V, zdporny (—) na plosku BZ—.
¢ Modul GPS: GND - G, 5V - 5V, TX modulu = R4, RX modulu - T4; je-li v
modulu kompas, SCL - SCL a SDA —» SDA.
* Na spodni strané jsou vyvedeny i ploSky UART3 (T3, R3), T6, dalsi plosky 5V,
9V a G a plosky VSW a VTX.
* Plosky BOOT, DP a DM bézné nepouzivejte.

5.3 Prijimac

Prijimac se sériovym protokolem (napr. ExpressLRS / CRSF) pfipojte do konektoru
prijimace: G, 5V, TX pfijimace na R2 a RX pfijimace na T2. V programu Betaflight
nastavte:

e karta Ports: u UART2 zapnout Serial Rx,

* karta Receiver: Receiver Mode = Serial-based receiver, Serial Receiver Provider
= CRSF (u prijimacd ExpressLRS a Crossfire).

% Signal R2 je vyveden na konektor pfijimace i na konektor DJI. PFijima¢
pripojte vzdy jen jednim z nich.

5.4 Digitalni systém DJI Air Unit / Caddx Vista

Jednotku DJI Air Unit pripojte do konektoru D]l propojovacim kabelem z baleni.
Konektor napdji jednotku z vystupu 9V BEC a propojuje ji s portem UART1 (OSD
pres MSP). Podle vyrobce je vstupni napéti DJI O3 Air Unit i Caddx Vista 7,4-26,4 V.

e karta Ports: u UART1 zapnout Configuration/MSP,

* pouzivate-li prijimac ze systému DJI (SBUS na pinu R2): u UART2 zapnout Serial
Rx, Receiver Mode = Serial (via UART), Serial Receiver Provider = SBUS.

5.5 Analogovy vysilac¢ obrazu

Analogovy vysila¢ obrazu pfipojte do konektoru VTX: G, 9V (napajeni), VTX
(videosignal) a T1 (fizeni vysilace). Kameru pripojte do konektoru kamery (CAM, G,
5V).

10
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* Napdjeni 9 V pouzijte jen pro vysila¢, ktery tento rozsah vstupniho napéti
podporuje - ovérte v jeho navodu.

e karta Ports: u UART1 v sloupci Peripherals zvolit VTX (IRC Tramp), pripadné
protokol, ktery vas vysila¢ pouziva.

¢ Vysilac obrazu nikdy nezapinejte bez pripojené antény.

5.6 GPS, bzucak a LED

* Modul GPS zapojte podle kapitoly 5.2 a v karté Ports nastavte u UART4 v
sloupci Sensor Input volbu GPS.

¢ Bzucdk zapojte podle kapitoly 5.2 - pomUze pfi hledani dronu po havarii.
e Adresovatelné LED pripojte do konektoru LED (G, 5V, LED) a nastavte je v karté
LED Strip.

11
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6. Nastaveni a zprovoznéni

6.1 Pripojeni k pocitaci

e Stdhnéte si program Betaflight Configurator z oficidlnich stranek projektu
Betaflight.

* Ridici jednotku pfipojte k poéitaci kabelem USB-C (pro konfiguraci neni nutné
pripojit akumulator; pro zkousky motor ano - vzdy bez vrtuli).

e Pokud pocita¢ desku nerozpozna, nainstalujte ovlada¢ STM32 VCP nebo pouzijte
program Zadig (odkazy uvadi vyrobce na strance Downloads svého webu).

6.2 Doporuc¢ené nastaveni portu

USB VCP pripojeni k PC Configuration/MSP

UART1 DJI Air Unit / analogovy VTX MSP (DJI) nebo VTX (IRC Tramp)
UART2 prijima¢ (CRSF / SBUS) Serial Rx

UART4 modul GPS Sensor Input: GPS

UART6 telemetrie reguldtoru (R6) podle pouziti

Podle podkladu vyrobce jsou v karté Configuration zapnuté funkce AIRMODE
(trvale zapnuty Airmode) a OSD.

6.3 Regulator otacek
e Regulator pouziva firmware BLHeli_S (cil G_H_30).

* V karté Configuration zvolte protokol DShot (DShot150, DShot300 nebo
DShot600).

* Nastaveni reguldtoru (smér otaceni, casovani) lze zménit kompatibilnim
konfigura¢nim programem pro BLHeli_S pres ridici jednotku (passthrough).

6.4 Senzor proudu

Reguldtor m& senzor proudu, jehoZ signal vede do fidici jednotky (CUR). V karté
Power & Battery zvolte jako zdroj proudu Onboard ADC a méritko senzoru
zkalibrujte podle skutecné spotrfeby (porovndnim kapacity dobité nabijeCem s
hodnotou namérenou fidici jednotkou).

6.5 Kontrola motora - bez vrtuli

@ Sundejte vrtule a pripojte akumulator.

@ V karté Motors potvrdte upozornéni a jednotlivymi posuvniky kratce roztocte
kazdy motor.

® Ovérte, Ze se toci spravny motor (M1-M4 podle schématu) a spradvnym smérem.

12
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@ Chybny smér opravte v konfigura¢nim programu reguldtoru nebo prohozenim
dvou vodi¢t motoru.

6.6 Arm, Disarm a failsafe

e Funkci Arm (zapnuti motorl) a Disarm (vypnuti motor() pfifadte v karté
Modes prepinaci na vysilacce, ne kombinaci pak.

e Ovérte, ze po vypnuti vysilacky prejde dron do rezimu failsafe a motory se
zastavi - vzdy bez vrtuli.

* Pred prvnim letem zkalibrujte akcelerometr (Setup — Calibrate Accelerometer)
na vodorovné podlozce.

6.7 Aktualizace firmwaru

Firmware fidici jednotky aktualizujte v karté Firmware Flasher programu Betaflight
Configurator s cilem GEPRCF722. Pred aktualizaci si ulozte zalohu nastaveni
(prikaz diff all v karté CLI). NepreruSujte napdajeni ani USB spojeni béhem zapisu.

13
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7. Udrzba a reseni potizi

7.1 Udrzba
* Po kazdé havarii zkontrolujte desky, pajené spoje, kabely a konektory.

¢ Desky chrante pred vlhkosti, prachem a kovovymi tlomky (napf. z karbonového
rdmu). Po letu ve vihku nechte elektroniku pred dalsim zapnutim dikladné
vyschnout.

¢ Pravidelné kontrolujte tlumici prlichodky a dotaZeni matic.
¢ Vyrobek skladujte v suchu, pri pokojové teploté a s odpojenym akumulatorem.

v

7.2 Reseni potizi

Problém Mozna pricina a Feseni

Vyzkousejte jiny kabel USB-C (musi prenaset data) a jiny
port; nainstalujte ovladace (kapitola 6.1).

Pocita¢ desku nerozpozna

Zkontrolujte propojovaci kabel FC - ESC, protokol DShot v

O £ M karté Configuration a napajeni z akumulatoru.

Zménte smér v konfigura¢nim programu reguldtoru nebo

Motor se toci opacné prohodte dva vodi¢e motoru.

Ve . Ovérte zapojeni TX - R2 a RX - T2, Serial Rx na UART2 a

Prijimac nereaguje Bt
spravny protokol.

Chybi OSD v brylich DJI Zkontrolujte kabel DJI a nastaveni MSP na UART1.

Nepresné spotreba Zkalibrujte méritko senzoru proudu (kapitola 6.4).

Zkontrolujte orientaci FC, poradi a smér motor( a kalibraci

Dron po Arm nestabilni
akcelerometru.

14
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku

* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
C € harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj

vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu (GEPRC Taker F722 BLS
50A Stack; fidici jednotka GEP-F722-HD V2, regulator
GEP-BLS50A-4IN1) je uvedeno na obalu, oznaceni fidici jednotky je
vytisténo primo na desce. Cil (target) a verzi firmwaru fridici
jednotky zobrazi program Betaflight Configurator po pripojeni pres
USB.

15
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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