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Pred montazi a prvnim zapojenim si prectéte cely navod, zejména
bezpecnostni pokyny v kapitole 1. Navod uschovejte pro pozdéjsi
pouziti.
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1. Bezpecnostni pokyny

Stack se skladdd z fridici jednotky (FC) a regulatoru otdcek (ESC) a je urcen k

zabudovani do FPV dronu. Montaz vyzaduje pajeni a zdkladni znalost elektroniky.

Chybné zapojeni mlze desky i pripojend zafizeni trvale poskodit a $patné

nastaveny dron maze zpUsobit zranéni nebo $kodu.

» Elektricka bezpecnost

* Napdjejte stack pouze z akumulatoru Li-Po 3S az 6S. Vyssi napéti desky znici.

* Na privody akumulatoru k regulatoru vzdy pripdjejte prilozeny kondenzator se
spravnou polaritou (kapitola 3.3).

* Pred pripojenim akumuldtoru vzdy zkontrolujte polaritu a multimetrem ovérte,
ze mezi napajenim a zemi (GND) neni zkrat.

* Prfi prvnim zapojeni pouzijte omezoval proudu (smoke stopper) nebo
laboratorni zdroj s omezenim proudu.

* Pjjejte jen s odpojenym akumuldtorem i USB kabelem. Dbejte, aby cin
nepropojil sousedni plosky.

* Na vystupni plosky 5 V, 10 V a 3,3 V nepfipojujte zarizeni s vysSim odbérem
nebo jinym napdajecim napétim, nez pro jaké jsou urcena.

* Regulator se pri zatizeni zahriva. Nedotykejte se jej bezprostredné po letu a
zajistéte mu proudéni vzduchu.

¢ Desky chrafite pred vihkosti, vodou, prachem z karbonovych ramd a vodivymi
necistotami.

» Vrtule a motory

PFi veskerém nastavovani na poditaci, pfi testu motorl a pfi praci na dronu

méjte vrtule sundané.

e Rotujici vrtule mohou zpUlsobit vdznd porezani. Od dronu pod napétim s
nasazenymi vrtulemi udrzujte bezpec¢nou vzdalenost - vy, dalsi osoby i zvifata.

e Funkci Arm (zapnuti motord) prifadte samostatnému prepinaci na vysilaéce a
pred prvnim letem ovérte failsafe (kapitola 6.1).

» Montaz s ohledem na elektromagnetickou kompatibilitu

¢ Silové privody od akumulatoru k reguldtoru vedte co nejkratsi a kondenzéator
pripdjejte co nejblize k napdjecim ploskdm regulatoru.

e Signalové vodice (pfijimac¢, GPS, video) vedte co nejdal od silovych vodi¢l a
motord.

* Ridici jednotku uloZzte na pruzné tlumice (softmount) tak, aby se nedotykala
karbonového rému.

» Do desek nezasahujte nad rémec popsanych péajecich plosek a propojek. Upravy
mohou ovlivnit jejich funkci i elektromagnetickou kompatibilitu.
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2. Popis vyrobku

2.1 K ¢emu stack slouzi

Skystars F7 Pro5 + KO60A Il AM32 je sestava (stack) fidici jednotky Skystars
F722 HD Pro5 a ctyrnasobného reguldtoru otdcek Skystars KO60 11 pro
freestylové i zadvodni FPV koptéry s rozte¢i montaznich otvorl 30,5 x 30,5 mm.
Obé desky se propojuji 8pinovym kabelem.

Ridici jednotka m& procesor STM32F722RGT6, gyroskop ICM42688P, 16 MB
paméti pro blackbox, integrovany barometr BMP280 a dva stabilizované zdroje
(BEC) 5 V/3 A a 10 V/3 A. Ma konektor pro digitadlni vysila¢ obrazu (DJI a
kompatibilni) i ¢ip OSD pro analogové video. V rozich jsou plosky pro LED pésky.
Napajeni vysilace obrazu (VTX) Ize vypinat prepinacem na vysilacce.

Reguldtor KO60 Il pro 3-6S a 60 A pouzivd 32bitovy firmware AM32, ktery
podporuje bidirectional DShot, telemetrii a nastaveni PWM frekvence. Obsahuje

proudovy senzor, jehoz signal méfi ridici jednotka.

2.2 Obsah baleni

e 1x ridici jednotka Skystars F722 HD Pro5
e 1x reguldtor Skystars KO60 Il AM32

* 1x konektor XT60 s kabelem

¢ 1x kondenzator

* 1x sada prislusenstvi

Neni soucasti baleni: motory, prijimac, vysila¢ obrazu, kamera, modul GPS,
bzucdk, LED pasky, akumulator ani USB kabel.

2.3 Technické udaje
» Ridici jednotka Skystars F722 HD Pro5

Napajeci napéti 3-6S Li-Po

Procesor STM32F722RGT6
Gyroskop (IMU) ICM42688P

Barometr BMP280

Pamét blackboxu 16 MB

0OSD ano (analogové video)
BEC 5V/3Aal0V/3A
UART 6 (UART1-UART6)
Vystupy motor( 4

Sbérnice 12C ano (SCL, SDA)
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Konektory USB-C; regulétor (8 pin(); digitalni VTX (6 pin®)
Montézni otvory 30,5 x 30,5 mm, Srouby M3, softmount

Betaflight - cil SKYSTARSF7ZHDPRO; podporovan je i

Firmware iNav (kapitola 7.3)

Oznaceni na desce F7 HD PRO5

» Regulator Skystars KO60 Il AM32

Napajeci napéti 3-6S Li-Po

Trvaly proud 60 A

Firmware AM32

Ridici signal DShot, v¢etné bidirectional DShot
Telemetrie ano (vodi¢ TX - R3 fidici jednotky)
Proudovy senzor ano; v Betaflightu Scale 68, Offset 0
Kondenzator 1000 uF / 35 V podle schématu vyrobce
Montéazni otvory 30,5 x 30,5 mm

Konektor 8 pinl pro propojeni s fidici jednotkou
Oznaceni na desce KO60Il 128K-60A 3-6S

Hmotnost a rozméry desek ani Spickovy proud reguldtoru vyrobce oficidlné
neuvadi.
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2.4 Ridici jednotka - horni strana
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Skystars F7 Pro5 + KO60A Il AM32 - nadvod k pouziti -
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Horni strana ridici jednotky s popisem plosek (schéma
vyrobce; procesor je zakreslen zjednodusené)

USB-C
BOOT

GB1234R3CUR

+VTX G T6 R6 G R1

T1 R1 5V GND

GND 5V R1/RSSI 3.3V T2
GND 5V T2 R2

5V GND CAM / 10V T4 R4

5V GND T5 R5 / SCL SDA
BUZ- BUZ+

T6 R6 VTX GND +VTX

Jp (10V 5V VON Pit)

D1-D4 (5V, G)

pripojeni k pocitaci (nastaveni, firmware)
tlacitko pro vstup do rezimu DFU (nahrani firmwaru)

8pinovy konektor reguldtoru: GND, napéti akumulatoru,
motory 1-4, telemetrie ESC (UART3 RX), proudovy senzor

6pinovy konektor digitalniho VTX: napdjeni VTX, GND,
UART6, GND, vstup prijimace (UART1 RX)

prichozi plosky pro prijima¢ (UART1)

plosky prijimace: UART1 RX, UART2 TX, analogové RSSI,
vystup 3,3 V

UART2

kamera: napajeni 5 V, GND, video z kamery; vystup 10 V;
UART4

GPS (UART5), kompas (12C), bzucak

analogovy VTX: UART6, video do VTX, GND, napdjeni VTX
pajeci propojky napajeni +VTX (kapitola 3.10)
plosky LED paskl v kazdém rohu
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2.5 Ridici jednotka - spodni strana

F7 HD PRO5 =
GND 5V Rt T & & &
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Spodni strana desky s oznacenim F7 HD PRO5
(schéma vyrobce)
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Spodni strana nese tytéz signaly jako horni: v horni radé CURN, R3, 4, 3, 2, 1, BAT,
GND, CAM, GND, 5V; v doIni fadé GND, 5V, R1, T1 a R1, GND, R6, T6, GND, +VTX,
BAT; na pravém okraji T6, R6, VTX a GND. Plosky BAT jsou spojeny s napétim
akumulatoru.

% Plosky se stejnym popisem (napr. R1) nesou tentyz signdl. K jednomu vstupu
vzdy pfipojte jen jedno zafizeni.

2.6 Regulator KO60 Il

)

A B

128K-6EA

Regulator KO60 Il - horni strana s krytem a spodni strana s
8pinovym konektorem
Na delSich stranach reguldtoru jsou plosky pro motory 1-4 (po tfech pro kazdy
motor), na kratSi strané pak plosky napdjeni + a — pro privody akumuldtoru. Na
protéjsi strané je 8pinovy konektor s popisem CU TX 4 3 2 1 BAT G pro propojeni
s fidici jednotkou.
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2.7 Prifrazeni UART

UART Doporucené pouziti podle vyrobce

UART1
UART2
UART3
UART4
UART5
UART6

prijimac (vychozi vstup pfijimace)

volny

telemetrie reguldtoru (R3 v konektoru ESC)

volny (napf. ovladani kamery)

GPS

digitdIni VTX (D)) nebo ovlddani analogového VTX

Funkce portd Ize zménit na karté Ports v Betaflightu (kapitola 4.3).
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3. Montaz a zapojeni

3.1 Prehled zapojeni

The Uart Port List:
UART1 Receivers
UART2 Vacancy
UART3 ESC TELE
UART4 Vacancy

UART5 GPS Camera - -
UART®6 DJI FPV/VTX P N
1
i3 3 1
. A) - A EIEEE
L_: B L | === . WS28152 RGB LED board
i 1
3 = | :
] - IR p—
H)s( (g P 5 J \- Mo inverted sgnal is needed when connecting $.gort an UART-TX
L : — CRSFreceiver

Priklad zapojeni periferii podle vyrobce: GPS a kompas, bzucék, analogovy VTX, kamera,
LED péasek, prijimac Frsky (SBUS a S.Port) a prijimac CRSF

Popisy ve schématu jsou prevzaté od vyrobce. Zapojeni jednotlivych periferii je
podrobné popsano v kapitolach 3.3 az 3.9.

3.2 Montaz do ramu

@ Reguldtor umistéte do spodni ¢éasti stacku, fidici jednotku nad néj. Do
montéaznich otvord vloZte silikonové tlumice (softmount).

@ Ridici jednotku osadte tak, aby Sipka na horni strané& mifila ve sméru letu. Jinou
orientaci je nutné nastavit v Betaflightu (kapitola 4.5).

® Srouby utdhnéte jen tak, aby tlumite zlstaly pruzné. Pfetazené tlumice
prenaseji vibrace.

@ Zkontrolujte, ze se zadnd soucastka ani pdjeny spoj nedotykd rdmu a Ze se
desky navzajem nedotykaji.

3.3 Napajeni a kondenzator

Privody akumulatoru (kabel s konektorem XT60) pripajejte na plosky + a —
regulatoru. Na tytéz plosky pripajejte prilozeny kondenzator - podle schématu
vyrobce 1000 uF / 35 V.
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Pripojeni pfivodd akumulétoru, kondenzatoru a motord
k regulétoru KO60 Il (schéma vyrobce)

Elektrolyticky kondenzator je polarizovany: delsi vyvod a strana bez pruhu patfi
na +, strana ozna¢end pruhem na —. Opacné zapojeni kondenzator znici.

Motor 3

IT—I

¢ Vyvody kondenzatoru zkratte na nezbytnou délku a kondenzator zajistéte proti
vibracim, aby se vyvody neulomily.

e Cerveny vodi¢ (+) a ¢erny vodi¢ (—) nikdy nezaméhte. Pfed prvnim pfipojenim
akumulatoru ovérte polaritu na konektoru XT60.

3.4 Pfipojeni motoru

Tri vodic¢e kazdého motoru pripdjejte na trojici plosek Motor 1 aZz Motor 4 podle

obrazku vyse. Rozmisténi odpovidad standardnimu poradi motord v Betaflightu: 1

vzadu vpravo, 2 vpredu vpravo, 3 vzadu vlevo, 4 vpredu vlevo (pohled shora,

Sipka = smér letu).

e Poradi tff vodi¢d motoru uréuje jen smér otéceni. Spatny smér se opravuje v
nastaveni, neni nutné prepajet (kapitoly 4.6 a 5.1).

¢ Vodice zkratte tak, aby nebyly napnuté a nemohly se dostat do vrtule.

* Po zapajeni zkontrolujte, Ze sousedni plosky nejsou propojené cinem.

3.5 Propojeni regulatoru a fidici jednotky

Regulator a fidici jednotku propojte 8pinovym kabelem z pfislusenstvi. Kabel vede
zem, napéti akumulatoru (napdji i ridici jednotku), signaly motord 1-4, telemetrii
regulatoru a signal proudového senzoru.

10
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Propojeni regulatoru KO60 Il a ridici jednotky 8pinovym kabelem (schéma vyrobce)

Curn CUR proudovy senzor
TX R3 telemetrie ESC (UART3)
4/3/2/1 4/3/2/1 signaly motor(
BAT B napéti akumuldtoru
GND G zem

% Pred pripojenim vzdy porovnejte popisy na obou koncich kabelu. Kabel
zasouvejte bez nasili a vede-li blizko vrtuli, zajistéte ho.

3.6 Prijimac

Prijimac se pfipojuje k UART1.

¢ PrFijimac¢ CRSF / ExpressLRS: TX prijimace —» R1, RX pfijimace -» T1, 5V - 5V,
GND - GND (prlichozi plosky T1 R1 5V GND).

¢ Prijima¢ SBUS (napf. Frsky): SBUS — R1, napajeni 5V a GND. Telemetrii
S.Port pripojte na T2; podle vyrobce je pfi pfipojeni S.Port na pin UART TX nutny
neinvertovany signal.

e Podle vyrobce Ize pfijimac pfipojit i na jiny volny UART; port a protokol pak
odpovidajicim zplsobem nastavte v Betaflightu (kapitoly 4.3 a 4.4).

3.7 Digitalni vysilac obrazu (D)l a dalsi)

DigitaIni VTX se pfipojuje kabelem do 6pinového konektoru +VTX G T6é R6 G R1:
napajeni VTX (ve schématu vyrobce 10 V), GND, UART6 (TX6 — RX jednotky, RX6
« TX jednotky), GND a vodi¢ SBUS z jednotky na R1. Vodi¢ SBUS pouzijte jen
tehdy, slouzi-li digitdlni systém jako prijimac; jinak ho z kabelu vyjméte, aby
nerusil jiny prijimac¢ na UART1.

11
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Digital VTX

Pripojeni digitalniho VTX 6pinovym kabelem (schéma
vyrobce)

% Porovnejte poradi vodi¢d v kabelu s konektorem na VTX. Pfed prvnim pfipojenim
VTX zmérte napéti na plosce +VTX (kapitola 3.10).

3.8 Analogova kamera a vysila¢ obrazu

e Kamera: napajeni kamery —» 5V, GND - GND, video vystup kamery —» CAM.
Ovérte, ze kamera snese napajeni 5 V.

* Analogovy VTX: video vstup VTX - VTX, GND - GND, napajeni VTX - +VTX,
ovladdani VTX (SmartAudio / IRC Tramp) - T6.

* Qvérte, Ze napajeci napéti VTX odpovida napéti na plosce +VTX (kapitola 3.10).

3.9 GPS, kompas, bzucak a LED

¢ GPS: 5V = 5V, GND = GND, TX modulu - R5, RX modulu - T5.
¢ Kompas (magnetometr) v modulu GPS: SCL —» SCL, SDA - SDA.
* Bzucak: + » BUZ+, — - BUZ-.

* LED pasek (adresovatelné LED typu WS2812): datovy vstup - Dx, 5V - 5V,
GND - G. Plosky D1-D4 jsou v rozich desky; ve schématu vyrobce je pasek
pripojen k D1.

12
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3.10 Napajeni VTX a propojky Jp

Napajeni vysilace obrazu je vyvedeno na plosky +VTX a do konektoru digitadlniho

VTX. U plosek +VTX je skupina pajecich propojek Jp s popisy 10V / 5V a VON / Pit.

Vyrobce jejich konfiguraci podrobné nepopisuje; schéma zapojeni uvadi na +VTX

10 V.

e Tovarni nastaveni propojek neménte, pokud presné nevite, co délate.

e Prfed prvnim pfipojenim VTX pfipojte k desce akumuldtor (pfes omezovac
proudu) a multimetrem zmérte napéti mezi +VTX a GND. Napéti musi odpovidat
povolenému napajecimu napéti vaseho VTX.

e Spindni napdjeni VTX prepinacem na vysilacce se nastavuje v Betaflightu
(kapitola 4.8).

13
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4. Nastaveni v Betaflightu

Vsechny kroky této kapitoly provadéjte bez vrtuli. Cesty v menu jsou uvedeny
tak, jak je zobrazuje Betaflight Configurator.

4.1 Pripojeni k pocitaci

@ Nainstalujte Betaflight Configurator (app.betaflight.com nebo instala¢ni verze z
betaflight.com).

@ Ridici jednotku pfipojte k poéitaci USB-C kabelem, ktery pfenasi data (ne jen
nabijecim).

® Kliknéte na Connect. Pokud se jednotka nepripoji, nainstalujte ovladac¢ podle
dokumentace Betaflightu a zkuste jiny kabel ¢i port.

Pri napdjeni jen z USB nemusi fungovat reguldtor a zarizeni napdjend z napéti

akumuldtoru nebo z BEC 10 V. Pro test prijimace, VIX a motord pfipojte

akumulator (bez vrtuli).

4.2 Firmware a cil

Cil (target) firmwaru Betaflight pro tuto fridici jednotku je podle vyrobce
SKYSTARSF7HDPRO. Pred zménou firmwaru vzdy zalohujte nastaveni (kapitola
7.3). Pfi nahravani firmwaru volte jen tento cil - firmware pro jinou desku mdze
jednotku vyradit z provozu.

4.3 Porty

N5200 v Dusabled v AUTO = Daabied v | AUTO » Drsabled v 2

R 115200 v E Dasabled v AUTO » Disabled v | AUTO » Desabled v A

IART2 15200 * Dsabled * AUTO * Dasabled * | AUTO * Disabled va

LART3 115200 * Daabled * AUTO * [(Esc_+Javmo » Disabled v 2

ARTE n5200 v Dusabled v AUTO = Dsabied * | AUTO » Camera (RunC || A

1M5200 +» Dsabled v AUTO w GPS * pUTO * Dusablad v A

D-ﬁ-z:-: v Dasabled v (ALTO ¥ Disabled ¥ | AUTO » n

If using DJI UNIT, please turn on UART®& MSP function, if vzing other, please select ¥TX

Doporucené nastaveni karty Ports podle vyrobce
e UART1: zapnout Serial Rx (pfijimac).
* UART3: Sensor Input - ESC (telemetrie regulatoru).
* UARTS5: Sensor Input - GPS.
e UARTG6: pfi pouziti digitdini jednotky DJI zapnout Configuration/MSP; s
analogovym VTX zvolit v Peripherals protokol VTX (napf. VTX (TBS
SmartAudio)).

14
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* UART4: volitelné Peripherals — ovladani kamery.

Nastaveni ulozte tlacitkem Save and Reboot. Na portu USB (USB VCP) nechte MSP
vzdy zapnuté, jinak se k jednotce nepfripojite.

4.4 Prijimac a kanaly

® Na karté Receiver zvolte Serial (via UART) a protokol vaseho pfijimace (CRSF
pro ExpressLRS a Crossfire, SBUS apod.).

@ Prijimac sparujte (bind) s vysilackou podle navodu k prijimaci.

® Zkontrolujte, ze pohyby pacek odpovidaji kanaldm (Roll, Pitch, Yaw, Throttle) a
Ze rozsah je pfiblizné 1000-2000. Poradi kanald opravte v Channel Map.

@ Na karté Modes priradte rezim ARM samostatnému dvoupolohovému prepinaci.

4.5 Akcelerometr a orientace

@ Na karté Setup zkontrolujte, Ze se model dronu na obrazovce pohybuje stejné
jako skutecny dron.

@ Neni-li jednotka osazena Sipkou dopredu, nastavte natoceni na karté
Configuration v ¢asti Board and Sensor Alignment.

® Dron poloZte na vodorovnou plochu a kliknéte na Calibrate Accelerometer.

4.6 Motory a protokol ESC

® Na karté Configuration zvolte protokol ESC DShot (napr. DShot600) a chcete-li
vyuzit otackovy filtr, zapnéte Bidirectional DShot (kapitola 5.2).

® Na karté Motors potvrdte, ze jsou vrtule sundané, a postupné roztolte
jednotlivé motory. Zkontrolujte jejich poradi (kapitola 3.4) a smér otaceni podle
zvoleného nastaveni Motor direction.

® Spatné poradi opravte funkci Reorder motors, $patny smér oté¢eni funkci Motor
direction nebo v konfiguraci reguldtoru (kapitola 5.1).

4.7 Napéti a proud

Napéti akumuldtoru méri ridici jednotka sama. Proud méri senzor v regulatoru
KOG60 IlI, jehoz signal prichazi vodicem Curn - CUR. Na karté Power & Battery
nastavte podle schématu vyrobce Scale 68 a Offset 0.

Amperage Meter

Warning: Values limited to 63.5A

68 2| Scale[1/10th mV/A]
Battery 0.00 A
0 | Offset [mA]

Nastaveni méreni proudu v Betaflightu pro regulator KO60 I
(schéma vyrobce)
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Méritko po letu ovérte: spotrfebovand kapacita podle OSD by meéla odpovidat
kapacité, kterou do akumuldtoru vrati nabijecka. Pri odchylce hodnotu Scale
primérené upravte.

4.8 Spinani napajeni VTX

Napajeni VTX spina vystup PINIO ridici jednotky. V Betaflightu se ovlada rezimem
USER1 na karté Modes - priradte mu prepina¢ na vysilalce. Ktery rezim USER
spina¢ ovlada, ovérite v CLI prikazem get pinio box. Pred vzletem vzdy
zkontrolujte, Ze je VTX zapnuty a obraz je v brylich.

4.9 OSD, barometr a blackbox
e OSD: u analogového videa nastavte prvky na karté OSD. U digitalnich systém@
se OSD prenasi pres UART6 (MSP).

* Barometr BMP280 méfi vysku (napr. v OSD nebo ve firmwaru iNav). Barometr
nezakryvejte a chrante ho pred primym proudénim vzduchu, napfriklad kouskem
molitanu s otevienymi péry.

* Blackbox: letovd data se zaznamenavaji do vestavéné paméti 16 MB.
Nastavuje se na karté Blackbox, kde Ize pamét i smazat a zdznam stahnout.
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5. Regulator a firmware AM32

5.1 Konfigurace regulatoru

Reguldtor KO60 Il pouzivd firmware AM32. Nastaveni reguldtoru (smér otaceni
motorl, PWM frekvence, ¢asovani, chovani brzdy aj.) se méni v konfiguratoru
AM32 pres fidici jednotku (passthrough) - bez rozebirani stacku.

@ Sundejte vrtule, pripojte akumulator a ridici jednotku pripojte USB kabelem k
pocitaci.

@ Ukoncete pripojeni v Betaflight Configuratoru (Disconnect) a otevrete
konfigurdtor AM32 (am32.ca).

® Pripojte se k portu fidici jednotky a nac¢téte nastaveni regulatori (Read).

@ Zménte pozadované hodnoty, ulozte je (Write) a odpojte se. Pred dalSim
pfipojenim v Betaflightu odpojte a znovu pripojte USB.

% Neznamé parametry neménte. Nevhodné hodnoty (napr. ¢asovani) mohou vést
ke ztraté synchronizace motoru a k havarii.

5.2 Telemetrie a bidirectional DShot

¢ Bidirectional DShot prenasi ota¢ky motorl zpét do ridici jednotky. Betaflight
je vyuzivad pro otackovy filtr (RPM filter). Zapinad se na karté Configuration; na
karté Motors pak ovérte, Ze se zobrazuji otdCky a chybovost je nizka.

e Sériova telemetrie regulatoru vede vodi¢em TX na R3 (UART3). Aktivuje se
nastavenim ESC v Sensor Input u UART3 (kapitola 4.3).

e Firmware reguldtoru aktualizujte jen v konfigurdtoru AM32 a jen souborem
ur¢enym pro tento reguldtor. Pfed aktualizaci si nastaveni zapiSte nebo ulozte.
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6.1 Arm, Disarm a failsafe

e Arm (zapnuti motord) a Disarm (vypnuti motorll) ovladejte samostatnym
prepinacem. Arm provadéjte jen s plynem na minimu a s dronem na zemi.

* Betaflight nedovoli Arm, pokud zjisti prekdzku (napr. pfipojené USB, plyn nad
minimem, naklon). DAvod zobrazi karta Setup nebo OSD.

* Failsafe: chovani pri ztrdté signalu nastavte na karté Failsafe. Funkci
vyzkousejte bez vrtuli: provedte Arm, vypnéte vysilacku a ovérte, ze se motory
zastavi.

6.2 Akumulatory

Stack je urcen pro akumuldtory 3S az 6S. Pred letem vzdy vilozte plné nabity
akumulator. Dodrzujte tato napéti:

S e s s s e

plné nabito 4,20V 12,6 V 16,8V 21,0V 25,2V
ukoncit let 35V 10,5V 14,0V 175V 21,0V
skladovani 3,8V 11,4V 15,2V 19,0V 22,8V

¢ Varovani na nizké napéti nastavte na karté Power & Battery a napéti si zobrazte
v OSD.

e Akumuldtory Li-Po nabijejte jen balan¢nim nabije¢em, pod dohledem a na
nehorlavé podloZce. Poskozeny nebo nafoukly akumulétor nepouzivejte.

e Po letu akumuldtor odpojte. Dron s pripojenym akumuldtorem nikdy
nenechavejte bez dozoru.

6.3 Predletova kontrola
e Akumuldtor je pIné nabity a pevné uchyceny.
e Vrtule jsou neposkozené, spravné nasazené a dotazené.

e 7Z4dny vodi¢ nezasahuje do vrtuli, desky ani konektory nejsou uvolnéné,
kondenzator je pevné uchyceny.

* Spojeni s vysilackou funguje, prepina¢ Arm je v poloze Disarm a failsafe je
ovéreny.

* VTX je zapnuty a obraz v brylich je v poradku.
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6.4 Legalni provoz hotového dronu

Stack sém o sobé neni dron. Dron, ktery s nim postavite, je soukromé zhotovenym
bezpilotnim systémem podle narizeni (EU) 2019/947 a jeho provoz se ridi timto
narizenim a narodnimi predpisy. Nafizeni plati ve vSech ¢lenskych statech EU, ale
narodni provadéci predpisy se stat od statu lisi - registracni portdly, minimalni vék
pilota, geografické zdény, povinné pojisténi, povolend kmitoctovd pasma i
maximalni vysilaci vykony. Rozhodné je vzdy pravo zemé, ve které letite.
e V Ceské republice i v ostatnich stdtech EU se musi provozovatel dronu s
kamerou zaregistrovat (v CR u Uradu pro civilni letectvi) a registra¢ni &islo
vyznacit na dronu.

e Pilot musi mit zplsobilost odpovidajici kategorii provozu a dodrzovat provozni
limity (zpravidla nejvyse 120 m nad zemi a v primé viditelnosti).

* Pfi letu s FPV brylemi musi byt vedle pilota pozorovatel, ktery dron pfimo
sleduje.

* Za nastaveni vysilaciho vykonu pfijimace a vysilace obrazu odpovida uzivatel;
dodrzujte limity platné v zemi provozu.
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7. Udrzba, feseni potizi a aktualizace

7.1 Udrzba

* Po havarii zkontrolujte pajené spoje, konektory, kondenzator, tlumice a vodice.
Uvolnény vodi¢ mUze zplsobit zkrat.

e Desky Cistéte suchym Stétcem nebo stlatenym vzduchem. Po styku s vodou
odpojte akumuldtor a nechte desky ddkladné vyschnout.

* Dron se stackem skladujte v suchu, bez pripojeného akumuldtoru a mimo dosah
déti.

7.2 Reseni potizi

Problém Mozna pricina a resSeni

Nabijeci kabel - pouzijte datovy. Chybi ovladac -
Pocitac jednotku nevidi nainstalujte ho podle dokumentace Betaflightu. Zkuste jiny
port USB.

Uvedte jednotku do rezimu DFU: drzte tlacitko BOOT a

Nelze nahrat firmware | e USB kabel. Zvolte cil SKYSTARSF7HDPRO.

PFiiimaé nereaquie Zkontrolujte zapojeni TX/RX (kfizem), zapnuty Serial Rx na
! 9y spravném UART, protokol na karté Receiver a sparovani.

Davod najdete na karté Setup nebo v OSD (arming disable

Nelze provést Arm flags). Casté pFicina: plyn neni na minimu, pfipojené USB,
nekalibrovany akcelerometr.

Pripojte akumuldtor (z USB se regulator nenapaji).

Motory se netoci Zkontrolujte 8pinovy kabel a protokol ESC (kapitola 4.6).

Zkontrolujte poradi a smér (kapitola 4.6) a orientaci

Motory se toci 5patn€ . jnotky (kapitola 4.5).

Konfiguradtor AM32 Pripojte akumuldtor, v Betaflightu se odpojte (Disconnect) a
nenacte regulatory pripojte se znovu.

Zkontrolujte spindni napdjeni VTX (kapitola 4.8), napéti na

Clig7 ol alaimees 2 WS +VTX (kapitola 3.10) a zapojeni video signdlu.

Chybi OSD u digitédlniho  Zapnéte Configuration/MSP na UART6 a zkontrolujte vodice
VTX TX6 / RX6.

Zkontrolujte Scale 68 a Offset 0 na karté Power & Battery

NI ET (BTt € MRS (kapitola 4.7) a vodi¢ Curn - CUR.

7.3 Aktualizace firmwaru a dalsi zdroje

e Pred aktualizaci firmwaru zalohujte nastaveni: v CLI zadejte diff all a vypis
ulozte do souboru.

* Firmware nahrajte na karté Firmware Flasher v Betaflight Configuratoru, cil
SKYSTARSF7HDPRO. Pokud se jednotka nepfepne do rezimu nahravani sama,
drzte pri pripojovani USB kabelu tlacitko BOOT.
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* Po nahrdni obnovte nastaveni ze zalohy jen tehdy, pochdzi-li ze stejné hlavni
verze firmwaru. Jinak jednotku nastavte znovu podle kapitoly 4.

¢ iNav: deska je podporovéna i firmwarem iNav. Nazvy cild se ve zdrojich lisi;
pfed nahranim ovérte v seznamu cild iNav Configuratoru, Ze volite cil pro desku
Skystars F722HD Pro. V pripadé pochybnosti kontaktujte dovozce.

* Firmware reguldtoru AM32 se aktualizuje oddélené v konfigurdtoru AM32
(kapitola 5.2).

» Oficidlni dokumentace firmwaru

¢ Betaflight: www.betaflight.com

e AM32: am32.ca

* iNav: github.com/iNavFlight/inav

e Vyrobce: www.skystars-rc.com
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku

* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu je natisténo primo na
deskach - F7 HD PRO5 na spodni strané fidici jednotky a KO60II
128K-60A 3-6S na regulatoru; obchodni nazev je Skystars F7
Pro5 + KOG60A Il AM32.
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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