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1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Nez zacnete

Mobula7 1S ELRS je maly FPV dron (tinywhoop) s bezkartd€ovymi motory, které se
toci velmi vysokymi otdckami. Nejde o hracku. Dron neni uré¢en détem bez dozoru
dospélé osoby a jeho provoz vyzaduje znalost pravidel uvedenych v kapitole 3.

¢ Pred prvnim letem si prectéte cely ndvod a seznamte se s ovladanim vysilacky.
e Pokud s FPV dronem zacinate, nacvicte si nejprve ovladani na simulatoru.
¢ Nelétejte pod vlivem alkoholu, 1€k nebo pfi Gnavé.

¢ Nikdy neprovadéjte zadné Upravy, kontrolu ani nastaveni dronu s pfipojenym
akumulatorem, pokud to postup vyslovné nevyzaduje — a i pak méjte vrtule
demontované.

1.2 Rotujici vrtule a mechanicka rizika
e Ochranné klece (ducty) snizuji riziko zranéni, ale nevylucuji ho. Nedotykejte se
vrtuli, dokud je pripojen akumulator.

* Pfi nastavovani v programu Betaflight Configurator a pfi zkousce motorl méjte
vrtule vzdy sundané.

e Po Arm (zapnuti motorQ) se vrtule mohou roztocit i bez pohybu plynové paky.
Dron drzte stranou od obli¢eje, vlas(, volného oble¢eni a doméacich zvirat.

e Po kazdém padu nejprve provedte Disarm (vypnuti motord) a teprve potom pro
dron jdéte.
1.3 Akumulatory Li-Po a LiHV

Dron je napajen jednim ¢lankem Li-Po nebo LiHV (1S). Akumulator neni soucdsti
baleni. Dodrzujte tyto hodnoty:

PIné nabito 4,20V 4,35V
Ukoncit let 3,5V 3,5V
Skladovani 3,8V 3,8V

Akumuldtory nabijejte pouze nabijeckou uréenou pro Li-Po / LiHV, se spravné
nastavenym typem ¢lanku a koncovym napétim, na nehoflavé podlozce a pod
dohledem.

Nabijeni nikdy nenechéavejte bez dozoru. Nepouzivejte nafouknuté, mechanicky
poskozené nebo prehraté akumulatory.

Akumulator nevybijejte pod 3,5 V. Hluboké vybiti ¢lanek trvale poskodi.

Akumulatory prepravujte a skladujte s napétim 3,8 V v ohnivzdorném obalu,
mimo dosah déti a zdrojd tepla.

Po letu nechte akumulator vychladnout, nez ho za¢nete znovu nabijet.
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1.4 Provozni prostredi

Dron je uren k létani v interiéru a na mensich venkovnich plochach — v hale,

na zahradé nebo na volném prostranstvi. Létejte jen tam, kde nemd{zete ohrozit
lidi, zvirata ani majetek.

Nelétejte v desti, mlze, snéhu ani za silného vétru. Elektronika dronu neni
chrdnéna proti vodé.

Nelétejte v blizkosti letist, vedeni vysokého napéti, silnic a nad shromazdénim
osob.

e Respektujte soukromi ostatnich osob — dron je vybaven kamerou.
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2. Popis vyrobku

2.1 Hlavni vlastnosti

Mobula7 1S je dron s rozvorem 75 mm urceny pro napajeni jednim ¢ldnkem. Verze
V2 se od plvodniho provedeni lidi kamerou: misto kamery Runcam Nano3, jejiz
vyroba skoncila, je od kvétna 2024 osazena kamera Caddx Ant.

 Ridici jednotka (FC) X12 5v1 (AlO) s vestavénym pfijimacem ExpressLRS 2,4
GHz a vysila¢em obrazu OpenVTX

e Vykon vysilace obrazu (VTX) az 400 mW
* BezkartdCové motory RS0802 KV20000
¢ Kamera Caddx Ant 1/3" CMOS, 1200 TVL
* Napdajeni akumuldtorem 1S Li-Po / LiHV

e Doporuceny akumuldtor 1S 450 / 550 / 650 mAh (neni soucasti baleni)

¢ Doba letu podle vyrobce priblizné 5 minut

2.2 Technické udaje

Vyrobce

Typ

Tovarni oznaceni (SKU)

Rozvor (Uhlopfi¢ka motord)

Rozméry

Hmotnost

Ram

Napajeni

Konektor akumulatoru
Doporuceny akumulator
Motory

Vrtule

Kamera

Vysila¢ obrazu
Prijimac

Doba letu

Happymodel

Mobula7 1S 75mm Micro FPV whoop drone, verze
ELRS (V2)

5A10035

75 mm

99 x 99 x 40 mm

24 g (bez akumuldtoru)

Mobula7 v4 frame

1S Li-Po / LiHV (2,9-4,35 V)

PH2.0

1S 450/ 550/ 650 mAh

RS0802 KV20000

Gemfan 1610-2 (dvoulisté)

Caddx Ant, 1/3" CMOS, 1200 TVL
OpenVTX 5,8 GHz, 0/ RCE / 25 /100 / 400 mW
SPI ExpressLRS 2,4 GHz, anténa SMD

priblizné 5 minut (4daj vyrobce)

» Ridici jednotka X12 ELRS (5v1)
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MCU
Gyroskop

Firmware Betaflight
Rozte¢ montaznich otvor(

Napajeni
Regulatory otacek (ESC)

OSD

Dalsi
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STM32F411CEUG6 (100 MHz, 512 kB flash)

MPU6000, ICM20689 nebo BMI270 (podle vyrobni
série, pripojeni SPI)

cil CRAZYBEEF4SX1280
25,5 x 25,5 mm
1S (DC 2,9-4,35 V)

4v1, 12 A trvale na kandl, Spic¢ka 15 A (3 s), firmware
BLHeli_S, podpora Bluejay, vychozi protokol
DSHOT300

Betaflight OSD (fizenfi pres SPI)

meéreni napéti a proudu

» Prijimac ExpressLRS (vestavény)

Kmitocet
Protokol
Packet rate
Anténa

Vykon telemetrie

Firmware

2,4 GHz

SPI ExpressLRS
50/150/250/500 Hz
SMD (keramickd)

< 12 dBm

je soucasti firmwaru Betaflight, samostatné ho
nahrat nelze

» Vysila¢ obrazu OpenVTX (vestavény)

Kmitocet
Vykon
Ovladani
Napajeni
» Kamera Caddx Ant
Snimac¢
Rozlisenf
Norma / pomér stran
Objektiv
Min. osvétleni
WDR / DNR
Vystup
Napajenfi

Rozmeéry, hmotnost

5,8 GHz, 48 kanald
0/RCE/25/100/400 mwW
SmartAudio v2.1, rezim PIT a RCE
DC 5V, 650-1000 mA

1/3" CMOS

1200 TVL

NTSC nebo PAL / 16:9 nebo 4:3

1,8 mm

0,001 Ix pri F1,2

globalni WDR / 3D DNR

CVBS (analogovy)

DC 3,7-18 V

14 x 14 mm (s drzdkem 19 x 19 mm), 2 g
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» Motory a vrtule

RS0802 KV20000, 9N12P, stator 8 x 2 mm, hridel @

Motor 1,5 mm, rozméry @ 10,5 x 13,5 mm, 2,0 g, pouze 1S

Gemfan 1610-2, primér 40 mm, stoupéani 1", otvor

Vrtule 1,5 mm, material PC, 0,24 g

2.3 Obsah baleni

T S

Dron Mobula7 1S (rdm Mobula7 v4) s ridici jednotkou X12 ELRS, motory

RS0802 KV20000, kamerou Caddx Ant a vysilatem obrazu OpenVTX 1
Sada vrtuli Gemfan 1610-2 (4x CW + 4x CCW) 1
Nabijeci deska pro 1S akumulatory 1
Nastroj na sundavani vrtuli 1
Nahradni kryt kamery (kabinka) 1

% Akumulator, nabijecka, vysilacka a FPV bryle nejsou soucasti baleni.
2.4 Zapojeni ridici jednotky a signalizace LED

Red LED Status Meanings

- Blinking Fast: Binding mode

- Blinking Slowly:No RC Signal

- Solid: Normal work or binding successful

RX2-+5V BAT

Green LED would getting to
be solid while the drone armed

Ridici jednotka X12 — horni a spodni strana, popis pdjecich
plosek a LED

M1-M4 konektory motor(

RX1/TX1/+5V /GND UART1 — pripojeni externiho sériového prijimace
UART2 (ve vyrobnim nastaveni ovladani VTX —

RX2 .
SmartAudio)

LED_STRIP vystup pro LED péasek

BUZ+ / BUZ- pripojeni bzuc¢aku

BOOT ploska pro vynuceni rezimu DFU
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+5V BAT / GND napajeni

Cervend rychle blika prijimac je v rezimu parovani (bind)

Cervena pomalu blika 2adny signal z vysilacky

Cervena svitf normalni provoz / sparovani probéhlo Uspésné
Zelena svitf dron je ve stavu Arm



@ ROTORAMA Happymodel Mobula7 1S ELRS V2 — navod k pouziti - CZ

3. Pravni podminky provozu v CR a EU

3.1 Rozhodné je pravo zemé, ve které letite

Nafizeni (EU) 2019/947 a 2019/945 plati ve vSech clenskych statech Evropské
unie, ale narodni provadéci predpisy se stat od statu lisSi — registra¢ni portdly,
minimalni vék pilota, geografické zény, povinné pojisténi, povolena kmitoctova
pasma i maximalni vysilaci vykony. Udaje v této kapitole popisuji stav v Ceské
republice. Provozujete-li dron v jiné zemi, musite se ridit predpisy statu, ve kterém
letite.

Tato kapitola je informativni a nenahrazuje znéni pravnich predpist ani stanoviska
GradC. Aktudini informace =zvefejiiuje Ufad pro civilni letectvi (UCL) na
WWW.Caa.gov.cz.

3.2 Zarazeni dronu a kategorie provozu
* Dron nema tridu CO-C4 (class label) podle nafizeni (EU) 2019/945.

* Bezpilotni systémy bez trfidy lze v oteviené kategorii provozovat jen v
pripadech, které narizeni (EU) 2019/947 vyslovné pripousti. Pro modelarsky
provoz nabizi predpis také provoz v rdmci leteckomodeldrského klubu nebo
sdruzeni s opravnénim (¢l. 16).

e Zda va$ konkrétni zplsob provozu spadéd do oteviené kategorie, a do které
podkategorie, doporué¢ujeme ovérit u UCL. Vyrobce ani dovozce za vés toto
posouzeni provést nemohou.

e Vzletovd hmotnost dronu s akumulatorem je vyrazné pod 250 g. Pred letem si ji
ovérte vazenim véetné akumulatoru a vSech doplikd.

3.3 Registrace provozovatele a zpusobilost pilota

e Dron je vybaven kamerou, kterd dokdze zachytit osobni Gdaje. Proto se jeho
provozovatel musi zaregistrovat bez ohledu na hmotnost dronu (¢l. 14 nafizeni
(EU) 2019/947). V CR se registrace provadi u UCL na portalu dron.caa.gov.cz.

e Registracni ¢islo provozovatele musi byt viditelné vyznaceno na dronu.

e Pozadavky na zplsobilost a minimaini vék pilota se lisi podle kategorie provozu
a podle statu. Ovérte si je pfed prvnim letem.

3.4 Provozni limity oteviené kategorie
e Maximalni vyska letu 120 m nad zemi.

e Let pouze v primé viditelnosti (VLOS).

e Zdakaz letu nad shromazdénim osob.

* Respektujte geografické zény a omezeni vzdusného prostoru (mapa zén je
dostupna na webu UCL a Rizenf letového provozu CR).


https://www.caa.gov.cz
https://dron.caa.gov.cz
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3.5 Let s FPV brylemi

Let s FPV brylemi se nepovazuje za let v pfimé viditelnosti. V oteviené kategorii
proto musi vedle pilota stat pozorovatel, ktery dron trvale sleduje pouhym okem,
bez optickych pom{cek, a mlze pilota v¢as varovat pred nebezpedim.

3.6 Radiové kmitocty a vysilaci vykon

Dron obsahuje dvé radiova zafizeni. Podle Gdajd vyrobce:

Zarizeni Kmitoc¢tové pasmo Max. Yykon L]
vyrobce)

Prijimac ExpressLRS

(telemetrie) 2,4 GHz < 12 dBm

5,8 GHz (5333-5945 MHz

podle tabulky kanalt) 400 mW

Vysila¢ obrazu OpenVTX

V CR stanovi podminky pro provoz bez individudlniho opravnéni véeobecné
opravnéni Ceského telekomunikaéniho tfadu (CTU) VO-R/10:

2400-2483,5 MHz 25 mW
5725-5875 MHz 25 mW

* Na zédkladé vieobecného opravnéni v CR pouzivejte jen kanély vysilate obrazu
v pasmu 5725-5875 MHz a vykon nastavte tak, aby nebyl prekrocen limit 25
mW e.i.r.p.

¢ Nastaveni vykonu 100 mW a 400 mW a kandly mimo uvedené padsmo
vSeobecné opravnéni nepokryva. Jejich pouziti vyzaduje pfislusné opravnéni
(napr. radioamatérské).

* Za nastaveni kanalu a vykonu odpovida uzivatel. Mimo CR plati
kmito¢tovd pasma a limity dané zemé.

3.7 Ochrana osobnich udaju a pojisténi

* Nepofizujte bez souhlasu zdznamy osob a soukromého majetku. Respektujte
predpisy o ochrané osobnich tdajd.

e Pro maly dron provozovany v podkategorii Al neni pojisténi odpovédnosti v CR
podle soutasné pravni Upravy povinné. Dirazné ho vsak doporudujeme.
Podminky povinného pojisténi si ovérte podle aktudlniho znéni zdkona ¢.
49/1997 Sb.

10
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4. Priprava k prvnimu letu

4.1 Co dale potrebujete
* Vysilacku nebo vysilaci modul s protokolem ExpressLRS 2,4 GHz.
* Analogové FPV bryle nebo monitor s pfijimac¢em 5,8 GHz.

e Akumuldtory 1S Li-Po / LiHV s konektorem PH2.0, doporucené 450 / 550 / 650
mAh.

¢ Nabije¢ku Li-Po / LiHV s balancnim vystupem (k pouziti s pfilozenou nabijeci
deskou).

4.2 Nabijeni akumulatori pomoci nabijeci desky

Nabijeci deska pripojend k nabijecce

* Propojku (jumper) nasadte na pozici odpovidajici poctu nabijenych
akumulatorl: pri nabijeni 4 akumuldtorl na pozici ,4“, pfi nabijeni 3
akumulatord na pozici ,3“ atd.

* Soucasné nabijejte jen akumulatory s co nejpodobnéjsim napétim. Velky rozdil
napéti mezi akumulatory nepripoustéjte.

¢ Na nabije¢ce nastavte spravny typ ¢lankd (Li-Po / LiHV) a fidte se jejim
navodem.

* Pred letem vzdy vlozte plné nabity akumulator (Li-Po 4,20 V, LiHV 4,35 V).

4.3 Montaz vrtuli

Motory se ve vyrobnim nastaveni to¢i v obrdceném sméru (Motor direction is
reversed, tzv. ,props out”).

23 - Vvrtule 1610 montujte na motory €. 1 a 4.

Quad X X ¢ Vrtule 1610R montujte na motory ¢. 2 a 3.
2 > e K sundavani vrtuli pouzivejte prilozeny ndstroj, aby se
neohnula hridel motoru.
t Vlevo: rozmisténi motor( a smér otaceni (Betaflight)
< 1

11
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5. Zprovoznéni

5.1 PFripojeni k pocitaci

Ridici jednotku pfipojte kabelem USB k pocitali a spustte program Betaflight
Configurator. Pri praci na pocita¢i méjte vrtule sundané. Ve Windows muze byt
potreba nainstalovat ovlada¢ STM32 Virtual COM Port (viz kapitola 5.8).

5.2 Sparovani prijimace ExpressLRS

% Verze ExpressLRS ve vysilacim modulu musi odpovidat verzi palubniho
prijimace, ktera je dana nahranym firmwarem Betaflight. Pokud se
sparovani nedafri, ovérte nejprve shodu verzi.

@ Pripojte dron kabelem USB k pocitaci, v programu Betaflight Configurator
oteviete kartu Receiver a kliknéte na Bind Receiver. Cervend LED na fidici
jednotce zacne rychle blikat — palubni SPI prijima¢ ExpressLRS je v rezimu
parovani.

SPI Rx (e.g. built-in Rx) « | Receiver Mode

Note: The SPI RX provider will only work if the required hardware is on board or connected to an SPI bus.

EXPRESSLRS | SPI Bus Receiver Provider
RSSI (Signal Strength)
9 RSSI_ADC Analog RSS! input

Bind Receiver Refresh Save

Karta Receiver: reZim SPI Rx, poskytovatel EXPRESSLRS, tlacitko
Bind Receiver

@ Zapnéte vysilacku, spustte skript ExpressLRS Lua, sjedte v menu doll a zvolte
[Bind]. Cervend LED nejprve trvale sviti a pak za¢ne pomalu blikat — sparovani
probéhlo Uspésné.

® Odpojte a znovu pripojte USB. Spojeni s vysilackou je navazano.

HMER : =
Packet Rate 250(-108dbm)Hz
Telem Ratio 1:16
Switch Mode Hybrid
Model Match off
> TX Power
> VTX Administrator
> WiFi Connectivity
[BLE Joystick]

ver.unknown 5c4808

Skript ExpressLRS Lua ve vysilacce — polozka [Bind]
5.3 PFipojeni externiho pfijimace

* Plosky RX1 / TX1 / +5V / GND Ize pouzit pro externi sériovy pfijimac, napfr.
TBS Tracer nebo CRSF Nano.

12
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* Pri pouziti externiho sériového prijimace zapnéte Serial RX pouze pro UART1 a
zvolte spravny typ pfijimace (Receiver provider) podle jeho dokumentace.

Ports

Note: not all combinations are valid. When the flight controller firmwsare derarts this the serial port configuration will be resar
Note: Do NOT disable MSP on the first serial port unless you know what you are doing. You may have to reflash and erase your configuration if you do.

Identifier Configuration/MSP Serial Rx

Telemetry Output [ Sensor Input Peripherals
UsB VCP 115200 w @ Disabled ~ |AUTO Disabled v AUTO Disabled v AUTO ~
UART1 D 115200 v & Disabled v |AUTO w Disabled v AUTO v Disabled v |AUTO ~v
UART2 (0 (15200 a Disabled v |AUTO v

Disabled v AUTO v VTX (TBS Sm: v AUTO

v

Karta Ports v programu Betaflight Configurator

13



@ ROTORAMA Happymodel Mobula7 1S ELRS V2 — navod k pouziti - CZ

5.4 Nastaveni kanalu vysilac¢e obrazu

Tabulka kanald vysilace obrazu (kmitoéty v MHz):

oe [@n [@E @ [ar [ es [as [aw [ e ]

BOSCAM_A 5865 5845 5825 5805 5785 5765 5745 5725
BOSCAM_B 5733 5752 5771 5790 5809 5828 5847 5866
BOSCAM_E 5705 5685 5665 5645 5885 5905 5925 5945
FATSHARK 5740 5760 5780 5800 5820 5840 5860 5880
RACEBAND 5658 5695 5732 5769 5806 5843 5880 5917
LOWRACE 5333 5373 5413 5453 5493 5533 5573 5613

% V CR pouzivejte jen kandly v pAsmu 5725-5875 MHz (viz kapitola 3.6).
Kanal vysilace obrazu Ize prepnout dvéma zpUsoby:

» Zpusob 1: skript ExpressLRS Lua

Spustte ExpressLRS Lua, zvolte VTX Administrator ©®, nastavte pozadované

padsmo (Band), kanal (Channel) a vykon (Pwr Lvl) @ a potvrdte volbou [Send VTx]
Q.

wveszene U RETIRGET S

o] [nmesoarx TR R (0/750, -

Dacketﬁat 250(-108dbmjHz Band

Telem Ratio 1:16 Channel (@) 6
Switch Mode Hybrid Pwr Lvi i 5
Model Match off Pitmode Tl off
>TX Power it 3

@ I——-BACK~—]

> WiFi Connectivity

[BLE Joystick]

[Bind]

ver.unknown ISM2G4 bleda2

Nastaveni vysilace obrazu pres VTX Administrator

» Zpusob 2: SmartAudio
Nejprve ve skriptu ExpressLRS Lua v nabidce VTX Administrator nastavte Band na
Off. Pak pouzijte jednu z nasledujicich moznosti:

HMES24TX | lloszs0c

Band

Channel

Pwr Lvi
Pitmode

[Send VTx]
[----BACK----]

Vypnuti VTX Administratoru (Band: Off)

14
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@ Pripojte dron kabelem USB, v programu Betaflight Configurator otevrete kartu
CLI a zadejte prikazy:
set vtx_band=3
set vtx_channel=1
save
Tento priklad prepne vysila¢ na kmito¢et 5705 MHz (padsmo BOSCAM E, kanal
1). Tento kmitocet lezi mimo pasmo povolené v CR — pro provoz v CR
zvolte kandl v pasmu 5725-5875 MHz.

@ Provedte Disarm a pohybem pdk vysilacky plyn na stfed + yaw vievo +
pitch nahoru oteviete menu OSD. Prejdéte do Features —» VTX SA a nastavte
pasmo a kanal vysila¢e obrazu.

X c 765N

‘.!_:ll
(FREQ)
0 Yﬁ % 8

T

Menu SmartAudio v OSD

5.5 Arm a Disarm

@ Zapnéte vysilacku a pripojte akumulator k dronu. Dron polozte vodorovné na
zem.

@ Zapnéte FPV bryle a naladte kanal podle nastaveni vysilace obrazu (tabulka v
kapitole 5.4).

® Prepnutim spinace AUX1 provedete Arm. Zelend LED na spodni strané fidici
jednotky se po Arm rozsviti trvale.

Disarm provedete prepnutim spinace AUX1 zpét. Ovérte, ze je v programu

Betaflight Configurator na karté Failsafe nastaveno bezpecné chovani pfi ztraté

signalu (failsafe) a ze po vypnuti vysilacky motory zastavi.

5.6 Funkce Flip over after crash (Turtle mode)

Funkce umozrfiuje prevratit dron, ktery po padu zlstal lezet vzhlru nohama. Na
karté Modes programu Betaflight Configurator ji priradte jednomu kanalu
vysilacky. Vychozi spinac pro aktivaci funkce Flip over after crash je AUX3 (kanal
7).

FLIP OVER AFTER CRASH AUX3 ~ [x)

. Min: 1800 | 1 |
Add Link Maxc2100 o o 14 0 1600 1800 000 2100

000 00 1500 1600 000
Add Range

Karta Modes — Flip over after crash na AUX3
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@ Dron po padu lezi vzhiru nohama — provedte Disarm.

@ Zapnéte funkci Flip over after crash.

® Provedte Arm.

@ Pohybem paky prevratte dron.

® Funkci vypnéte a provedte Disarm a znovu Arm, nez budete pokracovat v letu.

5.7 Vyrobni nastaveni

Vyrobni nastaveni Betaflightu (CLI dump) pro jednotlivé verze fidici jednotky
zverejiiuje vyrobce na strance s dokumenty k Mobula7 1S. Hlavni hodnoty:

[ mmmw T s

Board and Sensor Alignment First GYRO: CW 90°

Gyro update frequency 8,00 kHz

PID loop frequency 2,00 kHz (doporuceni vyrobce)
Voltage Meter Scale 110, Divider 10, Multiplier 1
Amperage Meter Scale 470, Offset 0

Mixer Quad X, Motor direction is reversed
ESC/Motor protocol DSHOT300

5.8 Aktualizace firmwaru Fidici jednotky

% Pred aktualizaci si ulozte zalohu nastaveni (pfikaz diff all v CLI).
Firmware palubniho prijimace ExpressLRS je soucasti firmwaru Betaflight a
samostatné ho nahrat nelze.

@ Nainstalujte aktualni ovlada¢ STM32 Virtual COM Port (www.st.com).
@ Nainstalujte ovlada¢ STM BOOTLOADER (zafizeni STM v rezimu DFU).

® Otevrete Betaflight Configurator, zvolte cil firmwaru CRAZYBEEF4SX1280 a
vyberte verzi firmwaru.

@ Do rezimu DFU se dostanete dvéma zpUsoby: propojte pajkou plosku BOOT a
pak pripojte USB k pocitaci, nebo nahrajte firmware Betaflight a kliknéte na
Flash — fidici jednotka prejde do rezimu DFU automaticky.

® Programem Zadig nahradte ovlada¢ STM32 Bootloader ovladac¢em WinUSB.
® Po vyméné ovladace fridici jednotku znovu pripojte k pocitaci, otevrete
Betaflight Configurator, nactéte firmware a nahrajte ho (Flash).
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5.9 Dalsi navody

Podrobné navody k systému ExpressLRS a k firmwaru vysilacek EdgeTX v ¢estiné
pripravila spole¢nost Rotorama:

PFirucka ExpressLRS (CZ)
Stahnout PDF

PFirucka EdgeTX (CZ)
Stahnout PDF

OficidIni dokumentace: www.expresslrs.org, www.edgetx.org, betaflight.com.
Stranka vyrobce: www.happymodel.cn.
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6.1 Predletova kontrola

e Do dronu vlozte plné nabity akumuldtor (Li-Po 4,20 V, LiHV 4,35 V) a
zkontrolujte, ze neni poskozeny ani nafouknuty.

Zkontrolujte, ze vrtule nejsou poskozené, jsou spravné nasazené (kapitola 4.3)
a volné se todi.

Zkontrolujte rdm, ochranné klece, kabely motord a uchyceni kamery.
e Qvérte, ze je vysilacka zapnutd, spadrovand a spina¢ Arm je ve vypnuté poloze.

Ovérte obraz v brylich a nastaveny kandl a vykon vysilace obrazu (kapitola 3.6).

Zkontrolujte okoli — Za&dné osoby a zvifata v prostoru letu; pozorovatel je na
svém misté.

6.2 Vzlet a zakladni ovladani

e Dron polozte vodorovné na rovnou plochu, zapnéte vysilacku a poté pripojte
akumuldtor. Béhem inicializace dronem nehybejte.

* Provedte Arm (AUX1) a plynule pridavejte plyn. Zacinejte opatrné, v otevieném
prostoru a v malé vysce.

e Pri ztraté kontroly nebo hrozici kolizi okamzité provedte Disarm.

6.3 Sledovani napéti a ukonceni letu

* Napéti akumulatoru sledujte v OSD. Let ukoncete nejpozdéji pri poklesu napéti
na3,5V.

* Po pristdni provedte Disarm, odpojte akumuladtor a teprve potom vypnéte
vysilacku.

e Pri delSi pauze nebo pred skladovanim upravte napéti akumulatoru na 3,8 V.
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7. Udrzba a reseni potizi

7.1 Po kazdém letu
* Odpojte akumuldtor a nechte dron i akumulator vychladnout.

e Zkontrolujte vrtule, ochranné klece, motory (volny chod, necistoty, vlasy na
hrideli) a uchyceni kamery.

* Poskozené vrtule vyménte vzdy, i kdyz se poSkozeni zdd malé — nevyvazena
vrtule zvysuje vibrace a zahrivani motor(.

7.2 Skladovani
* Dron skladujte v suchu, mimo pfimé slunce a mimo dosah déti.
e Akumulédtory skladujte odpojené, s napétim 3,8 V, v ohnivzdorném obalu.

7.3 Reseni potizi

Problém Mozna pricina a reseni

Chybi signdl z vysilacky. Zkontrolujte, Ze je vysilacka
zapnutd a pouzivé ExpressLRS 2,4 GHz; pfipadné dron
znovu sparujte (kapitola 5.2).

Cervend LED pomalu blika,
dron nereaguje

; A - Verze ExpressLRS ve vysilacim modulu neodpovida

Sparovani se nedafi T e p
pfijimaci. Ovérte shodu verzi.

Dron nelezi vodorovné, plyn neni na minimu, chybi

Nelze provést Arm signal nebo je dron pfipojen pres USB. Pricinu zobrazi

OSD nebo karta Setup v Betaflightu.

Bryle jsou naladény na jiny kanal, vysila¢ obrazu je v
Z&dny obraz v brylich rezimu PIT nebo ma vykon 0. Ovérte nastaveni (kapitola
5.4).

Vrtule jsou nasazené na Spatnych motorech nebo
Dron se po Arm prevrati obrécené (kapitola 4.3), pfipadné nesouhlasi smér
ota¢eni motorG v Betaflightu.

Silné vibrace, prehfivani Poskozené nebo znecisténé vrtule, ohnutd hridel,
motord necdistoty v motoru.

Pocitac fidici jednotku Chybi ovlada¢ STM32 Virtual COM Port nebo kabel USB
nerozpoznd neumi prendset data (kapitola 5.8).
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku

* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ ldentifikace vyrobku: oznaceni typu (Happymodel Mobula7 1S
ELRS, tovéarni oznaceni 5A10035) je uvedeno v tomto ndvodu;
verzi firmwaru fidici jednotky zjistite v programu Betaflight
Configurator.
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prava kupujiciho podle ceského prava

Prava a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim fadem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zdkonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

¢ Prodavajici odpovida kupujicimu za to, ze vyrobek pri prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od prevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zdkoniku).

Projevi-li se vada v priibéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Prfi nakupu prostrfednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnu od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obc¢anského
zakoniku).

¢ Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktn{
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spottebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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