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Z-2Pro

Stabilizovand kamerova hlava 4K + termovize
Navod k pouziti

Pfed prvnim pouzitim si pozorné prectéte tento navod a uschovejte jej
pro pozdéjsi potiebu.

Rotorama, s.r.o. - zpracovano podle originalni dokumentace vyrobce (XF, verze V1.1)
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1. Pred prvnim pouzitim

Tento ndvod popisuje stabilizovanou kamerovou hlavu (pod) XF Z-2Pro. Vychéazi z
originadlniho navodu vyrobce NANJING XIANFEI ROBOT TECHNOLOGY CO., LTD. ve
verzi V1.1 (08/2025) a je doplnén o informace vyzadované pravnimi predpisy
Evropské unie a Ceské republiky.

Z-2Pro je uzitec¢né zatizeni bezpilotniho letadla nebo jiného nosice — sém o
sobé neni bezpilotnim letadlem. Napajeni i ridici signdly prebira z nosice.

1.1 Pouzité symboly

Pokyn, jehoZz nedodrzeni mlze vést k poskozeni vyrobku, ke ztraté

4 Dulezite zaruky nebo k ohroZeni bezpecnosti.
% Tip Doporuceni, které usnadfiuje praci s vyrobkem.
? Vysvétleni Doplujici informace k popisované funkci.

1.2 Bezpecnostni pokyny

1. Nepouzivany pod skladujte v origindlnim obalu. Doporucené skladovaci
prostredi je relativni vlhkost pod 40 % pfri teploté 20 + 5 °C. Zamlzi-li se
objektivy, vodni para obvykle zmizi po chvili provozu zapnutého zafrizeni.

2. Nevystavujte objektiv termokamery silnému zdroji energie, jako je slunce, lava
nebo laserovy paprsek. Teplota pozorovaného cile nesmi prekrocit 600 °C,
jinak dojde k trvalému poskozeni.

3. Neumistujte vyrobek na primé slunce, do mist se Spatnym vétranim ani do
blizkosti zdroje tepla, napriklad topeni.

4. Nezapinejte a nevypinejte vyrobek prilis ¢asto. Po vypnuti vyckejte alespori 30
sekund, nez jej znovu zapnete — jinak se zkrati jeho zivotnost.

5. Pred instalaci se ujistéte, Ze na konektorech ani na povrchu podu neni zadna
kapalina.

6. Ujistéte se, ze je pod na letadle bezpecné upevnén.

7. Béhem provozu nezasouvejte ani nevyjimejte kartu microSD.

Nedotykejte se povrchu objektivii a chrafite je pred tvrdymi predméty.
Poskozeni povrchu vede k rozmazanému obrazu a zhorsuje kvalitu snimka.

9. Povrch objektivd Cistéte meékkym, suchym a cistym hadfikem. NepouZivejte
alkalické cistici prostredky.

10. Nedostava-li pod platna inercialni data nosice (INS), osa vyboceni (yaw) se
vlivem otaceni Zemé posouva pfriblizné o 15° za hodinu. Aby byla poloha podu
spravna, je nutné do néj prenaset platnd data INS nosice — GNSS prijimac
nosi¢e by mél mit ur¢enou polohu.

11. Nakloni-li se tlumici plosina o vice nez 45°, pod prejde do ochranného rezimu
a vrati se do neutrdIni polohy (neplati v rezimu FPV).
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2. Popis vyrobku

2.1 Uvod

Z-2Pro spojuje kameru viditelného svétla s rozliSenim 4K a termokameru s
rozliSenim 640 x 512. Ve spojeni se zobrazovacim jadrem AI-ISP pro plnobarevné
nocni vidéni a se zobrazovacim jadrem Al-HDR podava Cisty plnobarevny obraz jak
v prostredi s extrémné nizkou hladinou osvétleni, tak ve slozitych svételnych
podminkach. Diky detekci a sledovani vice cild pomoci umélé inteligence dokaze
Z-2Pro trvale sledovat jednu z osob nebo jedno z vozidel, kterd v obraze
inteligentné rozpozna.

Z-2Pro ma miniaturni tfiosou neortogondlni mechanicky stabilizovanou konstrukci
a Ize jej instalovat jak smérem dold, tak smérem nahoru. Se softwarem Dragonfly
miZe uZivatel sledovat obraz a ovladat pod bez prevodu protokolu. Ve spojeni se
softwarem XF-QGC dosahuje plné funkéni kompatibility s open source autopiloty.

2.2 Vlastnosti

* Spojuje kameru viditeIného svétla s rozliSenim 4K a termokameru 640 x 512.
Zobrazovaci jadro Al-ISP pro plnobarevné nocni vidéni podava cisty plnobarevny
obraz i za nizké hladiny osvétleni. Funkce AI-HDR zajistuje, Zze zlstanou dobie
viditelné detaily ve svétlech i ve stinech i ve slozitych svételnych podminkach s
extrémnimi rozdily jasu.

¢ Detekce a sledovani vice cild pomoci umélé inteligence — pod dokéaze trvale
sledovat jednu z osob nebo jedno z vozidel rozpoznanych v obraze.

e Miniaturni trfiosd neortogondlni mechanicky stabilizovand konstrukce snizuje
hmotnost na 130 g.

* Podporuje fizeni po siti, po sbérnici UART a signdlem S.BUS; je kompatibilni s
privatnim protokolem i s protokolem MAVLink.

e Diky komplementarnim algoritm@m dvou jednotek IMU s teplotni stabilizaci IMU
a fuzi s AHRS nosi¢e dosahuje stabilizator presnosti stabilizace +£0,01°.

¢ Lze jej namontovat na rlzné nosic¢e, smérem doll i smérem nahoru.

e Se softwarem Dragonfly milze uzivatel sledovat obraz a ovlddat pod bez
prevodu protokolu a rovnéz stahovat fotografie a videa online.

* Se softwarem XF-QGC lIze vsechny funkce podu vyuzit ve spojeni s open source
autopilotem.

e Obraz podporuje prekryvné informace OSD. Snimky podporuji ukladani Gdajd
EXIF. Zivy videostream i zdznam podporuji uklddani SEI (funkce SEI bude
podporovana az v pozdéjsich aktualizacich firmwaru).

* Siroky rozsah vstupniho napéjeciho napéti 10-26,4 V DC.



@) ROTORAMA Z-2Pro - CZ

2.3 Prehled

Nose Direction

e
©),

® O

Popisky ® aZ @ a oznaceni sméru letu (Nose Direction) jsou prevzaty z originalni
dokumentace vyrobce.

® Termokamera

@ Kamera viditelného svétla
® Tlumici ploSina

@ Slot pro kartu microSD
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2.4 Prislusenstvi

Vlevo konfiguracni modul /1.0, vpravo modul pro prevod na sitové rozhrani.
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@ Napéjeci kabel
@ Sitovy kabel pro SIYI AirUnit
® Sitovy kabel pro SKYDROID H16
@ Sitovy kabel pro modul prevodu na sitové rozhrani / SKYDROID H12Pro a H30
® Kabel UART pro open source autopilot
® Kabel S.BUS

% Rozsah doddvky se muize u jednotlivych variant baleni lisit. Skuteény
obsah baleni je uveden na dodacim listu.
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3. Konektory
HDMI SP MIC
L] ]
i R T
1 2 3 1 2
PIN1 =e=spp PIN n
USB ETH UART2
0o0ooop 00000 000 0Q
1 2 3 1 2 3 4 1 2 3
PIN]1 =g PINn
PWR UART1 SBUS
6 5 4 3 2 1 3 2 1 2 1
Ooooooop oooQ o op

PINN <= PN 1

Rozmisténi a ¢islovani pind jednotlivych konektordg.
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HDMI

SP

MIC

USB

ETH

UART2

PWR

UART1

S.BUS

Vystup videa
Vystup zvuku (bude

podporovan az v pozdéjsich

aktualizacich firmwaru)

Vstup zvuku (bude

podporovan az v pozdéjsich

aktualizacich firmwaru)

Rezervovano

Konfigurace a aktualizace
GCU, fizeni privatnim
protokolem, vystup videa a
pripojeni AlCore

Konfigurace IP adresy GCU,
fizeni privatnim protokolem a

protokolem MAVLink

Napajeni a pripojeni AlCore.
Provozni napéti: 10-26,4 V

DC

Aktualizace firmwaru
stabilizatoru

Vstup S.BUS. Kompatibilni se

standardem S.BUS1

(napriklad FASST a SFHSS) i
S.BUS2 (napriklad FASSTest)

Micro HDMI

SMO03B-SRSS-TB

SM02B-SRSS-TB

SMO03B-SRSS-TB

SM04B-SRSS-TB

SMO03B-SRSS-TB

SMO06B-SRSS-TB

SMO03B-SRSS-TB

SM02B-SRSS-TB

1 — GND
2 — AUDIO_OUT+
3 — AUDIO_OUT-

1— MIC+
2 — MIC-

1 — GND

2 — USB D+
3 — USB_D-
1 — ETH_Tx+
2 — ETH_Tx-
3 — ETH_Rx+
4 — ETH_Rx-
1 — GND

2 — UART_Rx (0-3,3 V)
3 — UART_Tx (0-3,3 V)

1, 2 — Power In

3,4 — GND

5 — UART_AICore_Rx
6 — UART_AlICore_Tx

1 — GND
2 — UART_Rx (0-3,3 V)
3 — UART_Tx (0-3,3 V)

1 —GND
2 —S.BUSIn



@) ROTORAMA Z-2Pro - CZ

4. Instalace

Tlumici ploSinu pripevnéte k nosici ¢tyFmi Srouby M2 a ponechte kolem ni dost
mista pro pruzeni tlumica.

A Nespojujte pod s nosicem napevno a zajistéte, aby se pod béhem
provozu nosic¢e nedotykal.

Pod se za provozu zahriva. Zajistéte proto jeho dostatecné chlazeni. K odvodu

tepla Ize pouzit chladici sadu Micro-pod Cooling Kit. Chladici sadu pripevnéte na
horni stranu podu ¢tyFmi Srouby M1.6 x L4 mm.

ﬁ

Pripevnéni chladici sady (M1.6 x L4) a tlumici ploSiny k nosici
(M2).

% Chladici sada Micro-pod Cooling Kit se prodava samostatné. Srouby M2 pro
upevnéni podu nejsou soucasti baleni.

% Chladici sada vyzaduje samostatné napajeni v rozsahu 10-26,4 V DC p¥i
0,5 W.

% Pod podporuje karty microSD tridy U3/V30 a vyssi o kapacité az 256 GB.
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5. Konfigurace a aktualizace firmwaru

5.1 Konfigurace

A Pred pouzitim se ujistéte, ze stabilizator i jednotka GCU maji aktualni
firmware. Jinak miize byt pouziti vyrobku omezeno.

A Pred konfiguraci nebo aktualizaci musi byt v pocitaci nainstalovan
ovladac¢ konfigura¢niho modulu.

A Pred konfiguraci nastavte v pocitaci statickou IP adresu ve stejném
sitovém segmentu jako GCU a bez konfliktu adres. Vychozi IP adresa GCU
je 192.168.144.108.

A Béhem aktualizace zafrizeni neodpojujte od napajeni. Po dokonceni

aktualizace zarizeni restartujte.

1. Propojte pocita¢ a konektor ETH modulem pro prevod na sitové rozhrani.
Zapnéte napajeni zafizeni.

2. Spustte zobrazovaci a ovladaci software Dragonfly a ovérte, Ze je pripojen k
podu. Otevrete stranku nastaveni.

3. Otevrete nastaveni a nakonfigurujte pripojeny pod.
4. Po dokonceni nastaveni klepnéte na Save.
5. Restartujte pod, aby se nastaveni projevilo.

% Pokyny k polozkam Net Settings, CAMERA, S.BUS Setting, Calibration, Carrier a
Advance najdete v prirucce Dragonfly Quick Start Guide — Ribbon — Settings,
nebo ve Video Centru na www.allxianfei.com.

% Po zapnuti OSD nebo rozpoznavani cili se zvysi zpozdéni videostreamu a
snizi se snimkova frekvence.

% Po zméné rozliseni videostreamu je nutné restartovat software Dragonfly
nebo pouzity prehravac.

% Po zméné sitového nastaveni se pod automaticky restartuje.

10
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5.2 Aktualizace GCU

A Pred aktualizaci firmwaru se ujistéte, ze je software Dragonfly ukoncen.

1. Propojte pocita¢ a konektor ETH modulem pro prevod na sitové rozhrani.
Zapnéte napajeni zarizeni.

2. Spustte nastroj GCU Upgrade Tool.
Search Device

Connect

Log

3. Klepnéte na tlacitko Search Device a vyckejte, az vyhledavani skonci.

1 Z Upgrade Tool = X

zlpro/192. 168, 144. 108 Search Device

Connect

Log

find z1pro/192. 168. 144. 108

11
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Lo

4. Po dokonceni vyhledavéani klepnéte na Connect a vyckejte, az se spojeni
navaze.

zlpro/192. 168. 144, 108 Search Device

Connect Upgrade

Log

waiting for link device:192.168.144.108 ....
link device:192. 168, 144. 108 successfully, please click
upgrade button.

5. Po Uspésném pripojeni klepnéte na Upgrade. Zafizeni zaclne aktualizovat.
Vyckejte, az software ozndmi upgrade successfully — aktualizace je hotova.

1 Z Upgrade Tool — x

2. 168, 144. 108 Search Device

Connect Upgrade

Log

waiting for link device:192,168.144,108 ...,
link device:192. 168. 144. 108 successfully, please click
upgrade button,
start upgrading...
uploading firmware zlpro...
upload zlpro successfully
deploying firmware zlpro...
deploy zlpro successfully
saving configure...
Iupgrade successfully, I

% Po aktualizaci firmwaru GCU se vSechna nastaveni vrati na vychozi
hodnoty.

12
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5.3 Aktualizace stabilizatoru

A Pred aktualizaci se ujistéte, Zze je v pocitaci nainstalovan ovladac
konfigurac¢niho modulu.

1. Propojte konektor UART1 a pocita¢ konfiguracnim modulem J1.0. Zapnéte
napajeni podu.
2. Spustte software GimbalConfig. Vyberte port COM odpovidajici konfigura¢nimu

modulu. Klepnéte na Open Port a ovérte, Ze je software se stabilizdtorem
spojen.

3. Klepnéte na Open Firmware a vyberte soubor s firmwarem. Klepnéte na Start
Upgrade a vyckejte na dokonceni aktualizace.

Parameter

.
Open Paramster From File
Sava Parametar To File

Upload Parameter
Download Parameter

Save Parameter To Flash

Roll Angle Pitch Angle YawAngle Gimbal
Sensor
Acce X | AcceY | Acce Z Gimbal Run || Gimbal Stop
Gyro X | Gyro ¥ | Gyro Z
Gimbal Angle
Gyro Calibratio
Angle 0 | Angle 1 Angle2 | JOESE

|communication Lost [ |

r Dpen Firmware Start Upgrads

% U nékterych znaédek kabeld s konektorem Type-C na obou koncich se
muze stat, ze podita¢ konfiguraéni modul nerozpozna. Zkuste v takovém
pripadé kabel Type-A - Type-C.

13
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6. Provoz

6.1 Prehravani videa v realném case

Priklad pro kameru s IP adresou 192.168.144.108:

Adresa streamu: rtsp://192.168.144.108

% Kratce po spusténi podu se mize objevit zkresleni barev. Je to normalni
jev.

6.2 Ochrana proti prehrati

Prekroci-li teplota procesoru podu 80 °C, obraz z kamery jednou zablikd a pod
prejde do rezimu ochrany proti prehrati. V tomto rezimu klesne snimkova
frekvence na 5 sn./s. Jakmile teplota procesoru klesne pod 75 °C, pod rezim
ochrany automaticky ukonci a snimkova frekvence se vrati k normalu.

14
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7. Prilohy

7.1 Schéma zapojeni k open source autopilotu
Na prikladu pouziti konektoru TELEM2 autopilotu.

s )

{0
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00DoO00DODODO0OO0DO0ODO0DO0DODD DO OGO
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(E——

Autopilot

E/J
D =) =)

{ﬂﬂ@ﬂﬁ%ﬂ%ﬂ/

SIYI Digital Image SKYDROID SKYDROID
Transmission Air Unit R16 R12Pro / R30
LAN LAN LAN
[ | )
. ) )
S~ Tl I T _
S~o S~ / /== -
S~ ~L-7 e
~ W< —

0€LX

Zapojeni podu k autopilotu a k videoprenosu SIYl nebo SKYDROID.

15
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7.2 Prubéh komunikace MAVLink

Po prijeti zpravy HeartBeat od fidici jednotky (FC) a po zjisténi jejich identifikatord
SYSID a COMPID pracuje GCU takto:

1.
2.

GCU aktivné odesild zprédvu MAVLINK_MSG_ID_HEARTBEAT O s frekvenci 2 Hz.
GCU si postupné vyzada s frekvenci 1 Hz nize uvedené zprdvy. Ridici jednotka
tyto parametry vyplIni do zpravy

MAVLINK_MSG_ID_COMMAND_LONG 76, dokud neni pozadavek vyfizen:
MAVLINK_MSG_ID_EKF_STATUS_REPORT 193 (u PX4 tato zprava neni)
MAVLINK_MSG_ID_GLOBAL_POSITION_INT 33

MAVLINK _MSG_ID_SCALED_IMU 26

MAVLINK_MSG_ID_SYSTEM_TIME 2

MAVLINK_MSG_ID_RC_CHANNELS 65

MAVLINK_MSG_ID_CAMERA _TRIGGER 112 (u APM tato zprava neni)
MAVLINK_MSG_ID_AUTOPILOT_STATE_FOR_GIMBAL_DEVICE 286
MAVLINK_MSG_ID_GIMBAL_DEVICE_SET_ATTITUDE 284 (u APM tato zprava neni)

. Jsou-li vySe uvedené zpravy prijimany a je-li pod v provozu, GCU aktivné odesilad

s frekvenci 100 Hz zpravu
MAVLINK _MSG_ID_GIMBAL_DEVICE_ATTITUDE_STATUS 285.

. Ridici jednotka si zpravidla vyzada zpravu

MAVLINK_MSG_ID_GIMBAL_DEVICE_INFORMATION 283, kterou GCU sama od
sebe neodesila.

16
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7.3 Konfigurace MAVLink — ArduPilot

Na pfikladu pouZiti konektoru TELEM2 autopilotu. Nazvy parametrl se uvadéji
anglicky tak, jak je zobrazuje konfigurac¢ni software.

» Firmware autopilotu V4.5.7 az V4.6.2

SERIAL2_BAUD 115
SERIAL2_OPTIONS 1024
SERIAL2_PROTOCOL 2

SR2_ADSB 0 Hz
SR2_EXIT_STAT 0 Hz

SR2_EXTRA1 0 Hz

SR2_EXTRA2 0 Hz

SR2_EXTRA3 0 Hz

SR2_PARAMS 0 Hz
SR2_POSITION 0 Hz
SR2_RAW_CTRL 0 Hz
SR2_RAW_SENS 0 Hz
SR2_RC_CHAN 0 Hz

MNTL_TYPE 4 (STORM32 Mavlink)
MNT1_DEFLT_MODE 0 (Retracted)
CAM1_TYPE 6 (MAVLinkCamV2)

17
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» Firmware autopilotu V4.7 a novéjsi
SERIAL2_PROTOCOL 8 (Gimbal)

SERIAL2_BAUD

CAM1_TYPE
MNT1_TYPE
MNT1_ROLL_MIN
MNT1_ROLL_MAX
MNTL_PITCH_MIN
MNTL_PITCH_MAX
MNTL_YAW_MIN
MNTL_YAW_MAX
MNT1_RC_RATE
RC6_OPTION
RC7_OPTION
RC9_OPTION

115/250 /500 /1000 (pod si prenosovou
rychlost nastavi sam)

4 (Mount)

14 (XFRobot)

-50

50

-145

60

-180

180

60 (°/s)

213 (Mount Pitch)
214 (Mount Yaw)
163 (Mount Lock)

% Podpora: ardupilot.org/copter/docs/common-xfrobot-gimbal.html.

18
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7.4 Konfigurace MAVLink — PX4
Na prikladu pouziti konektoru TELEM2 autopilotu.

» MAVLink
MAV_1_CONFIG
MAV_1 MODE
MAV_1 RATE

» Serial
SER_TEL2_BAUD

» Mount
MNT_MAIN_PITCH
MNT_MAIN_YAW
MNT_MODE_IN
MNT_MODE_OUT

» Camera Setup

Trigger mode

Trigger interface

TELEM?2
Custom / Gimbal

115200 B/s

115200 8N1

AUX1
AUX2
Auto (RC and Mavlink Gimbal)

MAVLink gimbal protocol v2

Distance based, on command (Survey mode)

MAVLink (forward via
MAV_CMD_IMAGE_START_CAPTURE)

% Pro MAV_1_MODE se doporucuje hodnota Custom.

cz

% Kanaly AUX1 a AUX2 jsou jen priklad; Ize je definovat podle skute¢ného
zapojeni. Pro dalsi vyuziti je nutné je nastavit v RC Map.

% Rezim spousténi je jen priklad a Ize jej upravit podle skute¢né potreby.

19
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku
* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.
¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu je Z-2Pro, vyrobcem je
NANJING XIANFEI ROBOT TECHNOLOGY CO., LTD., Cinsk& lidova
republika. Sériové Cislo je uvedeno na vyrobku nebo na jeho obalu.
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Vyrobek neobsahuje vestavény akumulator ani baterii.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonenou

zivotnosti, pIni dovozce prostrednictvim kolektivniho systému

zpétného odbéru.

Radnou likvidaci pomahate predchazet negativnim dopad(im na

Zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti

druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozafizeni z domacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtorl, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumulator na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou wuvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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8.4 Elektromagneticka kompatibilita a instalace

Aby zlstala zachovéna shoda vyrobku s pozadavky na elektromagnetickou

kompatibilitu, dodrzujte pri montazi a provozu tato opatreni:

* Pouzivejte pouze kabely dodané vyrobcem nebo kabely rovnocenného
provedeni; nenastavujte je, neprodluzujte ani nenahrazujte kabely bez stinéni.

¢ Datové kabely (ETH, UART, S.BUS) vedte oddélené od silovych vodi¢l pohonu,
od regulatord otécek (ESC) a od antén vysilacl.

e Konektory zasouvejte az na doraz a zajistéte je proti uvolnéni vibracemi.

* Pod pripevnujte k nosic¢i vyhradné pres dodanou tlumici plosinu; kovové casti
nosic¢e nepouzivejte jako ndhradu zemniciho spoje.

* Do vyrobku nezasahujte. Jakakoli Uprava elektroniky, kabeldze nebo krytu rusi
platnost prohlaseni o shodé.
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8.5 Provoz na bezpilotnim letadle

Z-2Pro je uzite¢né zatizeni. Sdm o sobé neni bezpilotnim systémem a nenese
Stitek s oznacenim tridy (CO az C6) podle narizeni (EU) 2019/945. Za dodrzeni
pravidel provozu odpovida provozovatel bezpilotniho systému.

A NaFizeni (EU) 2019/947 a 2019/945 plati ve vSech clenskych statech
Evropské unie, ale narodni provadéci predpisy se stat od statu lisi —
registracni portaly, minimalni vék pilota, geografické zény i povinné
pojisténi. Udaje v této kapitole popisuji stav v Ceské republice.
Provozujete-li bezpilotni letadlo v jiné zemi, musite se fidit predpisy statu,
ve kterém letite.

* Hmotnost. Namontovanim podu se zvysi vzletovd hmotnost letadla. Podle
UAS.OPEN.060 odst. 1 pism. e) narizeni (EU) 2019/947 musi pilot pred letem
overit, Ze vyslednd hmotnost neprekracuje maximalni vzletovou hmotnost
stanovenou vyrobcem letadla ani mezni hodnotu pro danou tfidu. Pfekrocenim
limitu letadlo z dané tridy i podkategorie vypadava.

* Registrace provozovatele. Bezpilotni letadlo vybavené cidlem schopnym
zachycovat osobni Udaje — tedy i kamerou — zakldda povinnost registrace
provozovatele podle ¢l. 14 odst. 5 nafizeni (EU) 2019/947, a to bez ohledu na
hmotnost letadla. Po montdzi tohoto podu se proto povinnost registrace
vztahuje i na letadlo, které dosud registraci nevyzadovalo.

» V Ceské republice provadi registraci Ufad pro civilni letectvi na portalu
dron.caa.gov.cz. Registracni Ccislo provozovatele se vyznac¢i na kazdém
bezpilotnim letadle tak, aby bylo ¢itelné bez optickych pomdcek.

¢ Zpusobilost pilota. Ovéfte si, zda pro zamysleny provoz potfebujete doklad o
zpUsobilosti dalkové fidiciho pilota; pozadavky se odvijeji od hmotnosti letadla a
od podkategorie provozu.

* Dodrzujte provozni limity oteviené kategorie — zejména maximalni vysku 120
m nad zemi, trvaly vizudIni kontakt s letadlem a zdkaz preletu shromazdéni
osob.
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8.6 Ochrana osobnich udaju

Vyrobek pofizuje obrazovy zdznam. Pfi jeho pouzivani odpovidate za dodrzeni

predpisd o ochrané osobnich Gdajl a soukromi.

e Porizovani a Sifeni zaznamu, na kterych Ize rozpoznat konkrétni osoby, se ridi
narizenim (EU) 2016/679 (GDPR) a § 84 az 90 zdkona ¢. 89/2012 Sb., obcansky
zdkonik. Podobu ¢lovéka lIze zachytit i rozSifovat zpravidla jen s jeho svolenim.

e Vyjimka pro vylu¢né osobni ¢i domaci Cinnost se u zdznamu z bezpilotniho
letadla uplatni jen zcela vyjimecné. Snima-li zdznam byt zC¢asti verejny prostor,
vyjimka neplati.

* Nesnimejte vnitfni prostory cizich nemovitosti, oplocené zahrady ani soukromé
aktivity osob. Zdznamy, které nepotrebujete, bez odkladu vymazte.

* Podrobnd pravidla vydal Ufad pro ochranu osobnich Gdajd v Doporuceni €.
1/2024 ke zpracovani osobnich Gdajd prostfednictvim zaznam@ z kamer
bezpilotnich letadel (uoou.gov.cz).

¢ Termovizni zobrazovani mlZe zachytit informace o osobéach i uvnitr budov.
Pouzivejte je pouze k Ucelu, ke kterému mate pravni ddvod.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména

zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané

spotrebitele. Origindlni dokumentace vyrobce Zadné vlastni zaru¢ni podminky

neobsahuje.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od prevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

¢ Projevi-li se vada v priibéhu jednoho roku od prevzeti, méa se za to, Ze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 obcanského zdkoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu ma spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zbozi bez udani ddvodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

* K mimosoudnimu Fedeni spotfebitelskych spori je pfislusné Ceska obchodni
inspekce, Stépanské 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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