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Navod k pouziti
Ridici jednotka FlyingRC H7WIlite V2 (H743) pro RC
letadla a samokfidla

Pred montazi si prectéte cely navod. Obrazovy signal nikdy nepfipojujte
na plosky sériového portu.
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1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Nez zacnete

Tento vyrobek je elektronicka soucast bezpilotniho letadla - fidici jednotka -
nikoli hotovy vyrobek pripraveny k pouziti. Deska se stdva pouzitelnou teprve po
zabudovani do letadla, propojeni s dalsimi dily a nastaveni.

* Pred zahajenim stavby si prectéte cely tento navod a uschovejte jej.
e Ridici jednotka pracuje s nap&tim akumulatoru. Chyba v zapojeni mdze zplsobit
pozar nebo zni¢eni desky.

* Stavba vyzaduje zkuSenost s pajenim a se stavbou modell. Nejste-li si jisti,
pozadejte o pomoc zkuseného modelare.

* Vyrobek neni hracka. Neni uréen détem ani osobam, které nejsou sezndmeny s
timto navodem.

* Nepouzivejte poSkozenou desku - po havarii, po prehrati, s prasklou deskou
nebo s ohorelou soucastkou.

1.2 Manipulace s deskou
Deska je citlivd na statickou elektrinu a na mechanické poskozeni.
* Desku berte za okraje, nedotykejte se pajecich plosek, konektord ani souc¢astek.

* Pred manipulaci se zbavte statického naboje dotykem uzemnéného kovového
predmétu.

* Nepokladejte desku na kovové ani vodivé podlozky, véetné karbonovych dill
draku.

* Konektory GH1.25 jsou drobné. Pri zasouvani i vysouvani pridrzte télo
konektoru prsty, jinak jej vytrhnete z desky.

* Kabely nikdy nepfipojujte ani neodpojujte, dokud je pripojen akumulator.

1.3 Akumulatory Li-Po a LiHV

Ridici jednotka je uréena pro akumulatory 2-6S Li-Po. Pfipojeni akumulatoru s
vy$sim poctem ¢lankd desku okamzité znidi.

pIné nabito 4,20V 25,2V 16,8V
ukoncit let 3,50V 21,0V 14,0V
skladovani 3,80V 22,8V 15,2V

* U ¢lankd LiHV je pIné nabiti 4,35 V na ¢lanek; hodnota pro ukonceni letu i pro
skladovani zQstava stejné jako u Li-Po.

* Pred letem vkladejte vzdy pIné nabity akumulator.
* Nabijejte pouze nabijec¢kou uréenou pro dany typ ¢lankd a nikdy bez dozoru.
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* Akumulator s nafouklym obalem, poskozenym vodi¢em nebo po tvrdé havarii
dale nepouzivejte.

e Akumulator nikdy nepfripojujte s obracenou polaritou - prepdlovani znici ridici
jednotku i napajeci desku a takové poskozeni neni zavadou vyrobku.
* Akumulatory nabijejte a skladujte v nehorlavé naddobé, mimo horlavé materidly.

1.4 Rotujici vrtule a zkousky na stole

Vétsinu nastaveni Ize provést bez vrtuli. Dokud neni model zcela nastaveny, vrtule

nemontujte.

* Vrtule vzdy sejméte, nez pripojite fidici jednotku k pocitaci nebo nez budete
zkouset motory.

* Pri zkousce motori model mechanicky zajistéte a nikdy nesahejte do roviny
vrtule.

* Nikdy nestUjte ani nenechte stat jiné osoby v ose vrtule.
* Serva se pri zkousce pohybuji velkou silou. Nedrzte kormidla ani tahla prsty.

1.5 Teplota a chlazeni
Ridici jednotka se zahfiva predevsim v okoli mé&ni¢l BEC - zejména tehdy, je-li z
vystupu 9 V napdjen vysila¢ obrazu a ze servo BEC odebiraji proud vykonna serva.

* Deska se nesmi dotykat karbonovych dild draku, konektorl akumulatoru ani
jinych desek - hrozi zkrat.

* Desku neobalujte smrstovaci buzirkou ani ji nezalévejte. Takové Upravy brani
odvodu tepla a poskozeni z nich vzniklé nelze reklamovat.

* Zajistéte v trupu proudéni vzduchu kolem desky.
* Po letu nechte desku vychladnout drive, nez se ji dotknete.
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2. Popis vyrobku

FlyingRC H7WIlite V2 je ridici jednotka pro RC letadla a samokfidla, postavena
na mikrokontroléru STM32H743. RozloZeni vyvod( vychazi z desky Matek
H743-WING, takZe lze u vétsSiny staveb prevzit zavedené schéma zapojeni. Deska
nese dvojici gyroskopt BMI270, barometr, vestavény kompas, analogové OSD a
slot na kartu microSD pro zdznam letovych dat.

Vyrobek je sestava dvou desek: horni je ridici jednotka s vyvody, spodni je
napdjeci deska s pady pro akumulator a pro reguldtory otacek. Desky spojuje
Sestnactipinovy konektor (2 x 8) a Ctyfi distan¢ni sloupky se Srouby. Konektor
vede napéjeni vSech vétvi i signaly méreni napéti a proudu; snimaci rezistor
proudu je na napdjeci desce.

Vyrobce nabizi ke stejné desce i firmware pro multikoptéry, pozemni vozidla a
plavidla. Hardware je ale poskladany pro letadla - dvanéact vystupl pro serva a
reguldtory, silny servo BEC, vstup ¢idla rychlosti vzduchu a vestavény kompas.

Sestava ridici jednotky a napdjeci desky
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2.1 Obsah baleni

1x sestava fidici jednotky FlyingRC H7WIlite V2 s napéjeci deskou

1x podsestava s konektorem USB-C, pasivnim bzu¢dkem a tla¢itkem BOOTO

1x propojovaci kabel

1x pinova lista

Regulatory otacek, serva, akumulator, prijimac, modul GPS, vysila¢ obrazu
ani karta microSD nejsou soucasti baleni.

2.2 Rozlozeni desky

VSechny vyvody kromé sbérnice 12C2 a sbérnice CAN jsou vyvedeny na pajeci
plosky po obvodu desky; jejich ndzev je vytistén vedle plosky. Oznaceni T je
vysilaci vodic¢ sériového portu, R prijimaci, S vystup PWM, G zem.

Tail
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@ konektor 12C2 - @ konektor CAN - ® slot karty microSD - @ plosky SWD
(schéma vyrobce)
Bild Sipka mezi popisky Head a Tail ukazuje smér letu. Polohu gyroskopd vUci
desce ma firmware nastavenou z vyroby - sami nic neprepocitavate, je-li sestava
namontovana Sipkou dopredu a ridici jednotkou vzhUru.
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Skupiny ploSek na okrajich desky:

T S

S1-S12

S13
T1-T8/R1-R8
CL1 - DAl
CL2 - DA2
Co-C1

VTX

9V

5V

4V5

VX

VLT2 - CURR2
AirS

RSSI

DIO - CLK

vystupy PWM pro serva a regulatory otacek
vystup pro adresovatelny LED pasek WS2812
vysilaci a pfijimaci vodi¢e sériovych portQ
sbérnice 12C1 - pro externi Cidla

sbérnice 12C2 - vyvedend i na konektor, jsou na ni palubni ¢idla
vstupy analogové kamery

vystup obrazu do vysilace obrazu

vystup BEC pro vysila¢ obrazu

vystup BEC pro elektroniku

vystup pro napajeni pfijimace a modulu GPS
vystup servo BEC u jednotlivych vystupl PWM
druhy vstup méreni napéti a proudu

vstup analogového cidla rychlosti vzduchu
analogovy vstup sily signdlu prijimace

rozhrani SWD pro servisni programovani

2.3 Technické udaje

Model FlyingRC H7WIlite V2 (H743)

Procesor STM32H743VIH6, 480 MHz, 2 MB Flash, 1 MB RAM
Gyroskop a akcelerometr 2x BMI270 (sbérnice SPI1 a SP14)

Barometr SPA06-003, sbérnice 12C2, adresa 0x76

Kompas QMC5883P, vestavény, sbérnice 12C2, adresa 0x2C

Analogové OSD

ano, ¢ip kompatibilni s MAX7456

Zaznam letovych dat slot karty microSD, rozhrani SDIO

Sériové porty

Vystupy PWM
Sbérnice 12C

Sbérnice CAN

Analogové vstupy

7x UART (1, 2, 3,4, 6, 7, 8) a USB
12 pro serva a regulatory + 1 pro LED pasek

2 (12C1 na ploskach, 12C2 na ploskach i na
konektoru)

1, konektor GH1.25

6 - napéti, proud, napéti 2, proud 2, rychlost
vzduchu, RSSI

BEC pro elektroniku 5V/5A
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BEC pro vysila¢ obrazu
BEC pro serva

Palubni snimac proudu
Napajeni

Rozhrani USB

Rozméry
Hmotnost

Firmware z vyroby

\

H7Wlite V2 (H743) - CZ

9V/3A
5/6/7V,12A
100 A trvale
2-6S Li-Po

externi podsestava USB-C s pasivnim bzuc¢dkem a
tlacitkem BOOTO

30,5 x 44,5 x 7,5 mm
18,7 g

ArduPilot (ArduPlane)

| 30.5mm

Rozméry desky

2.4 Sériové porty (UART)

Deska méa sedm sériovych portd. V ArduPilotu se porty neoznacuji ¢islem UARTu,
ale cCislem SERIAL - ¢&isla si neodpovidaji a zdména je nejcastéjsi chybou pfi
zprovoziovani. Ridte se touto tabulkou:

T7 - R7 UART7

SERIALO konzole, MAVLink
SERIAL1
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T1-R1 USART1 SERIAL2
T2 - R2 USART2 SERIAL3
T3-R3 USART3 SERIAL4
T8 - R8 UART8 SERIALS
T4 - R4 UART4 SERIALG
T6 - R6 USART6 SERIAL7 port bez DMA

% Ploska R6 ma v ArduPilotu dvoji funkci. Ve vychozim nastaveni je to vstup RC
pro pfijimac. Jako pfijimaci vodi¢ portu SERIAL7 zaCne pracovat teprve po
nastaveni parametru BRD_ALT_CONFIG na hodnotu 1. V INAVu a v Betaflightu je
dvojice T6/R6 naopak vychozim portem pro sériovy prijimac.

* V INAVuU a v Betaflightu se porty oznacuji pfimo cislem UARTu vytisténym na
desce - T1/R1 je UARTL, T6/R6 je UARTG.

* Vyrobce k desce nedoddvéd soubor vychozich parametrd. Protokol kazdého
pouzitého portu si proto nastavte sami parametrem SERIALx PROTOCOL,
pripadné v zalozce Ports konfiguratoru.

* Ke kazdé dvojici T/R patfi jesté zem a napéjeci ploska; prijimace a moduly GPS
napajejte z plosek 4V5 nebo 5V.

2.5 Vystupy PWM, serva a motory

Vystupy S1 az S12 slouZi pro serva a regulatory otadcek, vystup S13 je vyhrazen
pro adresovatelny LED péasek. U kazdého vystupu je ploska VX s napétim servo
BEC a ploska G se zemi, takze se servo pfipojuje tfemi vodici prfimo k desce.

Vystupy jsou sdruzené do skupin podle ¢asovacl procesoru. V jedné skupiné
nelze soucasné provozovat regulatory s protokolem DShot a serva s
klasickym PWM 50 Hz. Rozdéleni do skupin je v obou firmwarech stejné, lisi se
jen Cislo ¢asovace:

m Vystupy ArduPilot INAV

1 S1,S52 TIM8 TIM3
2 S3-S6 TIM5 TIM5
3 S7 - S10 TIM4 TIM4
4 S11, 512 TIM15 TIM15
5 S13 (LED pések) TIM1 TIM1

* Funkci kazdého vystupu prifadte v ArduPilotu parametrem SERVOx_FUNCTION,
v INAVuU v zaloZce Outputs a v mixéru.

* V Betaflightu jsou vystupy S1 az S8 vedeny jako motory a S9 az S12 jako serva.



@) ROTORAMA H7Wilite V2 (H743) - CZ

* Serva odebiraji proud ze servo BEC. Pred pripojenim ovérte, ze zvolené napéti
servo BEC odpovida povolenému rozsahu vasich serv - 7 V znici serva urcena
jen pro5V.

2.6 Sbérnice 12C a CAN

Deska méa dvé sbérnice 12C. Na sbérnici 12C2 jsou pripojena palubni cidla -

barometr na adrese 0x76 a kompas na adrese 0x2C. Externi ¢idla proto pfipojujte

prednostné na sbérnici 12C1, kde nehrozi kolize adres.

* 12C2 - konektor GH1.25 na hrané desky a plosky CL2 a DA2. V ArduPilotu je to
logicka sbérnice 0.

* 12C1 - plosky CL1 a DAL. V ArduPilotu logickd sbérnice 1, v INAVu vychozi
sbérnice pro externi kompas a dalkomér.

* CAN - konektor GH1.25 s vyvody G, L, H a V pro moduly na sbérnici CAN
(DroneCAN modul GPS, kompas, regulatory).

Na sbérnici 12C2 nepFipojujte zaFizeni s adresou 0x76 ani 0x2C - kolidovalo

by s palubnim barometrem nebo kompasem.

2.7 Napajeni a ménice BEC

Ridici jednotka nemé plodky pro pfimé pfipojeni akumulatoru. Napajeni a hlavni
meéreni napéti a proudu se privadéji ze spodni napajeci desky, se kterou je ridici
jednotka spojena pinovou liStou; akumulator se paji na napdjeci desku.

5V/5A ridici jednotka, prijimac, moduly na ploskéach 5V
9V/3A vysila¢ obrazu a analogova kamera, plosky 9V
5/6/7V,12A serva, plosky VX u vystupl PWM

4Vv5 napajeni prijimace a modulu GPS

* Palubni snimac proudu je dimenzovan na 100 A trvale. Snimaci rezistor je na
napajeci desce.

* Plosky VLT2 a CURR2 jsou druhym vstupem méreni napéti a proudu -
napriklad pro druhy akumuldtor nebo pro méreni na samostatném regulatoru.
Napéti servo BEC se voli pajecimi propojkami na napajeci desce. Nejsou-li
propojené, je na vystupu 5 V. Propdjenim propojky oznacené 6V nebo 7V se

vystupni napéti zvysi na prislusnou hodnotu. Propojujte vzdy jen jednu z nich.

10
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Napdéjeci deska: ® pdjeci propojky 6V a 7V pro volbu napéti servo BEC - @ konektor
k ridici jednotce. Pady akumuldtoru BAT+ a BAT— jsou na levé hrané.

Napéti na plosce VX si po kazdé zméné propojky ovérte multimetrem,
teprve pak pripojte serva. Sedmivoltovy vystup znic¢i serva urc¢ena jen pro
5V.

11
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3. Pravni podminky provozu v CR a EU

3.1 Rozhodné je pravo zemé, ve které letite

Nafizeni (EU) 2019/947 a 2019/945 plati ve vSech clenskych statech Evropské
unie, ale narodni provadéci predpisy se stat od statu lisi - registracni portaly,
minimalni vék pilota, geografické zény, povinné pojisténi, povolend kmitoctova
pasma i maximalni vysilaci vykony. Udaje v této kapitole popisuji stav v Ceské
republice. Provozujete-li model v jiné zemi, musite se ridit predpisy statu, ve
kterém letite.

3.2 Ridici jednotka je souéast, nikoli hotové letadlo

Ridici jednotka sama o sobé& neni bezpilotni systém. Povinnosti podle nafizeni (EU)
2019/945 se na ni nevztahuji a nenese proto ani stitek tridy CO az C6. Pravni rezim
vznika teprve u letadla, které z ni postavite.

* Model postaveny z jednotlivych dilll je soukromé zhotoveny bezpilotni
systém. Takovy model nemé a nemUze ziskat Stitek tFidy.

* Provozovat jej lze v oteviené kategorii v podkategorii Al, jen je-li jeho

maximalni vzletovd hmotnost nizSi nez 250 g a maximalni provozni rychlost
nizsi nez 19 m/s, jinak vyhradné v podkategorii A3.

* Podkategorie A2 neni pro soukromé zhotoveny model dostupna -
vyzaduje Stitek tridy C2.

* Prechodné obdobi pro provoz modell bez stitku tridy skoncilo 31. 12. 2023.

* Do maximalni vzletové hmotnosti zapocitejte vSe, s &im model vzlétne -
akumulator, kameru i uzite¢né zatizeni. Model radéji zvazte.

3.3 Registrace provozovatele a zpuasobilost pilota

* Provozovatel se musi registrovat, ma-li model vzletovou hmotnost 250 g a
vyssi, nebo je-li vybaven ¢idlem schopnym zachycovat osobni udaje - tedy
kamerou. U modelu s kamerou plati registra¢ni povinnost i pod 250 g.

e V Ceské republice se registruje na portdlu Ufadu pro civilni letectvi
dron.caa.gov.cz. Registrace plati v celé Evropské unii a provadi se jen jednou.

* Registracni cislo vyznacte na modelu, napriklad samolepkou.

* Pro podkategorii A3 je nutné absolvovat online vycvik a online zkousku;
osvédceni plati pét let.

* Minimalni vék dalkové ridiciho pilota je 16 let. Vyjimkou je soukromé zhotoveny
model s hmotnosti pod 250 g a let pod pfimym dohledem zpUsobilého pilota.

* V podkategorii A3 lette nejméné 150 m od obytnych, obchodnich,
prdmyslovych a rekreacnich prostor, nejvyse 120 m nad zemi a vzdy na dohled.

* Neprelétdvejte shromazdéni osob a nelétejte nad nezicastnénymi osobami.

12
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* Pfiletu s FPV brylemi je nutny pozorovatel bezpilotniho letadla vedle pilota,
ktery ma model po celou dobu na dohled bez optickych pom{cek.

* Geografické zdény si pred letem ovérte v zavazné mapé dronemap.gov.cz.

* Pfijima¢ i vysila¢ obrazu musi splfiovat podminky vdeobecného opravnéni CTU
pro dané kmito¢tové pasmo a vysilaci vykon. Ridici jednotka sama nevysila.

¢ Pojisténi odpovédnosti neni u rekrea¢niho modelu do 20 kg v CR povinné;
presto je doporucujeme.

13
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4. Montaz a zapojeni

Nasledujici schéma ukazuje typické zapojeni celého modelu. Je to referen¢ni
schéma vyrobce pro radu H7Wlite; pouzité periferie se u vasi stavby mohou lisit,
rozlozeni plosek na desce je ale stejné.

GPS

VCC O Vvcc

cip ANALoG B
O4ARUNIT VTX

AVIN GND DCIN

Referencni schéma zapojeni: napéjeci deska, reguldtor otacek, prijimac, modul GPS,
analogova kamera a vysilac obrazu, digitalni vysilac obrazu

4.1 Montaz do draku a orientace desky

* Sestavu montujte Fidici jednotkou vzhiiru a bilou Sipkou Head ve sméru letu.
Jiné umisténi je nutné firmwaru popsat parametrem orientace desky.

* Montazni otvory v rozich jsou obsazené Srouby, které spojuji obé desky. Sestavu
proto do draku upevnéte meékkou oboustrannou paskou nebo pénovou
podlozkou - ta zaroven tlumi vibrace, na které jsou gyroskopy citlivé.

* Sestavu umistéte co nejdal od silovych vodi¢d a od vysilac¢e obrazu; vestavény
kompas je na magnetické pole silovych vodi¢a citlivy.

* Nechte pristupny slot karty microSD a plosky, které budete potrebovat pozdéji.

14



@) ROTORAMA H7Wilite V2 (H743) - CZ

4.2 Napajeni

* Pro akumulator a reguldtory pouzijte silové vodice 14-18 AWG se silikonovou
izolaci, pro signaly 28-30 AWG.

* Akumulator se pdji na plosky BAT+ a BAT— napdjeci desky, tedy spodni desky
sestavy. Ridici jednotka neméa vlastni vstup akumulatoru - napéajeni i mé&reni
proudu dostdva konektorem z napajeci desky.

* Pred pdajenim sestavu rozeberte - povolte Ctyri Srouby a vytahnéte konektor. K
padlm napéjeci desky se pak dostanete zesiroka a neprehrejete soucastky Fidici
jednotky. Pri zpétném spojeni zasunte konektor rovné a zkontrolujte, ze zadny
pin neujel vedle.

Reguldtory otécek pripojte na plosky ESC+ a ESC— napdjeci desky.

* Na napdjeci vstup doporucujeme pripdjet kondenzator s nizkym ESR. Omezi
napétové Spicky od reguldtorli, které jsou nejcastéjsi pfri¢inou zniceni
elektroniky.

* Nikdy nepripojujte akumulator s obracenou polaritou.

Nepripojujte soucasné akumuldtor a USB, pokud to postup vyslovné
nevyzaduje.

Prvni pripojeni provedte bez vrtuli a bez namontovanych serv v tazich.

4.3 Podsestava USB a bzucak

Konektor USB-C, pasivni bzucak a tlacitko BOOTO jsou na samostatné podsestave,
kterd se pripojuje dodanym osmizilovym kabelem. Umistéte ji tak, aby byl
konektor USB i tlac¢itko BOOTO pristupné bez rozebirani modelu.

15



@) ROTORAMA H7Wilite V2 (H743) - CZ

Podsestava USB: ® konektor USB-C - @ konektor
propojovaciho kabelu - @ tlacitko BOOTO - ® pasivni bzucak

Druhy konec kabelu patfi do samostatného konektoru na hrané Fidici

jednotky, vedle konektord sbérnic 12C2 a CAN. Je vy3si nez ony a mé vic vyvodd,
takze se s nimi neda zaménit.

@ konektor podsestavy USB na hrané
ridici jednotky

16



@) ROTORAMA H7Wilite V2 (H743) - CZ

* Bzucdak je pasivni; v nastaveni firmwaru mu odpovida volba pasivniho bzucaku.
* Kabel vedte dal od silovych vodi¢d a od vysila¢e obrazu.

* Tlacitko BOOTO potrebujete jen pfi obnové firmwaru pres zavadé¢ DFU - viz
kapitola 5.1.

4.4 Regulatory otacek a serva

* Signalovy vodi¢ reguldtoru pripojte na néktery z vystupl S1 az S12, zem na
sousedni plosku G.

* Serva pfipojte na vystup S, napajeni na sousedni ploSku VX a zem na G.

* Pri rozdélovani vystupl dodrzte rozdéleni do skupin z kapitoly 2.5 - regulatory s
DShot a serva s PWM 50 Hz nesmi byt ve stejné skupiné.

* Napéti servo BEC ovérte multimetrem na plosce VX d¥ive, nez pripojite serva.
Voli se pdjecimi propojkami na napajeci desce - viz kapitola 2.7.

4.5 Prijimac

* Invertor pro SBUS je vestavény pfimo v procesoru, prijimac se proto pripojuje
na béznou pfijimaci plosku R, nikoli na samostatny vstup.

* Prijimace ExpressLRS a CRSF se pripojuji dvéma vodici T a R jednoho portu.

* V INAVU a v Betaflightu je pro sériovy prijimac¢ vychozi dvojice T6/R6. V

ArduPilotu je ploska R6 ve vychozim nastaveni vstupem RC - viz pozndmka v
kapitole 2.4.

* Prijimac napajejte z plosky 4V5 nebo 5V podle jeho povoleného rozsahu.

4.6 Modul GPS a kompas

* Modul GPS pfipojte na libovolny volny sériovy port (T a R), napajeni z plosky
4V5, zem na G.

* Externi kompas pripojte na sbérnici 12C1 - plosky CL1 a DAL.

* Postavte modul GPS na stojanek co nejdal od silovych vodi¢l a od vysilace
obrazu.

* Palubni kompas je pouzitelny, ale u staveb s vyssimi proudy doporucujeme
externi kompas v modulu GPS. Ktery kompas se pouzije, uréite v nastaveni
poradi kompas(.

4.7 Analogova kamera a vysilac¢ obrazu

* Obrazovy vodi¢ kamery pripojte na plosku CO nebo C1, napdjeni kamery na 9V
nebo 5V podle jejiho rozsahu.

* Obraz z desky do vysilace obrazu vyvedte z plosky VTX; deska do né&j prida
Udaje OSD.

* Vysila¢ obrazu napdjejte z plosky 9V.
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* Rizeni vysilate obrazu protokolem SmartAudio nebo Tramp je samostatny vodi¢
na vysilaci plosku T nékterého portu.

Obrazovy signal neni sériova linka. Plosky CO, C1 a VTX nikdy nepropojujte
s ploSkami T a R sériového portu - kamera ani deska tim nemusi prezit.

4.8 Digitalni vysilac obrazu
* DigitdIni vysila¢ obrazu se pripojuje dvéma vodi¢i T a R jednoho sériového
portu; protokol portu nastavte na MSP DisplayPort.

* Napajeni odebirejte podle povoleného rozsahu vysilace - u jednotek napajenych
9V z plosky 9V.

* Vystup SBUS z vysilace obrazu, pokud jej pouzivate, pripojte na nékterou
prijimaci plosku R.

4.9 Dalsi vstupy

* AirS - vstup analogového ¢idla rychlosti vzduchu. Cidlo neni sou¢asti desky ani
balenf; digitaIni ¢idlo rychlosti vzduchu se misto toho pripojuje na sbérnici 12C1.

* RSSI - analogovy vstup sily signalu prijimace.

* VLT2 a CURR2 - druhy vstup méreni napéti a proudu.

* S13 - vystup pro LED pasek WS2812; napajeni pasku z plosky 5V, zem na G.
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5. Zprovoznéni

5.1 Firmware

Firmware pro tuto desku neni souéasti oficidlnich repozitafi ArduPilot,
INAV ani Betaflight. V konfiguratoru ji v seznamu desek nenajdete -
firmware se stahuje ze stranek vyrobce a nahrava ru¢né ze souboru.

Soubory ke stazeni najdete na strance vyrobce flyingrc.cn/en/downloads v C¢asti
FlyingRC H7WIlite V2. Vyberte soubor podle firmwaru, ktery chcete pouzit:

ArduPilot FlyingRC_H7WIliteV2
INAV FLYINGRCH7WLITEV2
Betaflight FLYINGRCH7WLITEV2_BMI270

Z vyroby je v desce nahrdn ArduPilot (ArduPlane). Po prvnim pfipojeni si
oveérte, jaky firmware a jakd verze v desce skutecné je.

Vzdy vybirejte soubor presné pro V2. Firmware pro starsi provedeni H7Wlite ma
jiné osazeni ¢idel a deska s nim nepobézi spravné.

Balicek pro PX4 oznacuje sédm vyrobce jako neoficidlni a nestabilni;
nedoporucujeme jej.

V ArduPilotu nahrajte soubor .hex volbou pro nahrani vlastniho firmwaru v
pozemni stanici. Pri obnové po nezdarfeném nahrdni pouzijte program
STM32CubeProgrammer: podrzte tla¢itko BOOTO na podsestavé USB, pripojte
USB a nahrajte soubor do zavadéce DFU.

Pouzijte datovy kabel USB. Kabely urc¢ené jen k nabfjeni zavadéc¢ nezobrazi.
5.2 Pripojeni k pocitaci
* Vrtule musi byt sejmuté.

* Pripojte desku kabelem USB-C k pocitaci. Deska se prihlasi jako sériové zarizeni.

* Pro ArduPilot pouzijte pozemni stanici Mission Planner nebo QGroundControl,
pro INAV a Betaflight jejich konfigurator.

* Nez za¢nete ménit nastaveni, ulozte si zalohu parametrd.

5.3 Zakladni nastaveni

» Sériové porty

Kazdému pouzitému portu priradte protokol podle pripojeného zafizeni - modul
GPS, telemetrie, prijimac, digitalni vysila¢ obrazu, rizeni vysilace obrazu. Pozor na
mapovani SERIAL a UART z kapitoly 2.4 a na to, aby dvé zarizeni neméla nastaven
stejny protokol.
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» Méreni napéti a proudu
Ridici jednotka mé&Fi napéti a proud z napajeci desky. V ArduPilotu odpovidaji
hlavnimu méreni tyto parametry:

BATT_VOLT_PIN 10 vstup méreni napéti
BATT_CURR_PIN 11 vstup méreni proudu
BATT_VOLT_MULT 11,0 délici pomér méreni napéti
BATT_AMP_PERVLT 40,0 prevod proudového snimace
BATT2_VOLT_PIN 18 druhy vstup méreni napéti
BATT2_CURR_PIN 7 druhy vstup méreni proudu
ARSPD_PIN 4 analogové cidlo rychlosti vzduchu
RSSI_ANA PIN 8 analogovy vstup RSSI

Namérené napéti porovnejte s multimetrem a pripadny rozdil srovnejte Upravou
parametru BATT_VOLT_MULT.

Proud srovnejte podle nabité kapacity po letu Upravou parametru
BATT_AMP_PERVLT.

Pro druhy proudovy vstup vyrobce prevodni hodnotu neuvadi - nastavte ji
vlastnim mérenim.

V INAVu a v Betaflightu jsou prevodni hodnoty prednastavené v cili; i tak je
ovérte multimetrem.

5.4 Kalibrace cidel

* Akcelerometr kalibrujte s hotovym modelem podle postupu pozemni stanice -
model postupné oto¢te do vSech pozadovanych poloh a mezi nimi jim
nehybejte.

* Vodorovnou polohu nastavte s modelem postavenym do letové polohy.

* Kompas kalibrujte venku, mimo budovy, kovové konstrukce a auta, s
pripojenym akumuldtorem a se vsim, co v modelu poleti.

* Kalibraci zopakujte po kazdé zméné rozmisténi dill nebo vedeni silovych
vodica.

* Barometr se nekalibruje; pred vzletem nechte model chvili v klidu, aby se
srovnala vychozi vyska.

5.5 Nastaveni vystupu a kontrola serv

* Pfifadte funkci kazdému pouzitému vystupu - kridélka, vysSkovku, smérovku,
klapky, motor.
» Zkontrolujte smysl vychylek kazdé plochy proti pohybu paky vysilacky.
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* Zkontrolujte reakci stabilizace: naklonénim modelu se musi plochy vychylit tak,
aby naklon vyrovnaly. Opac¢né reakce znamena obraceny vystup nebo Spatnou
orientaci desky.

* Nastavte stredni polohy a koncové vychylky tak, aby serva nedosedala na
doraz.

* Motor zkousejte az nakonec, bez vrtule.

5.6 Arm, Disarm a failsafe

* Arm (uvedeni modelu do stavu pripraveného k letu) a Disarm prifadte na
prepinac vysilacky. Nespoléhejte jen na kombinaci pak.

* Qvérte, ze model nelze provést Arm, dokud nejsou splnény vsechny kontroly
pred vzletem.

* Nastavte a vyzkousejte failsafe - chovani pri ztraté signalu vysilacky i pri
poklesu napéti akumuldtoru. Zkousku délejte bez vrtule.

* Qvérte, ze po vypnuti vysilacky model prejde do nastaveného rezimu, a nikoli
do volného padu.

5.7 Zaznam letovych dat

e Kartu microSD vlozte do slotu na desce; deska podporuje zdznam po rozhrani
SDIO.

* Kartu naformatujte na FAT32.

* V ArduPilotu se zdznam zapind parametrem LOG_BACKEND_TYPE, v INAVuU a v
Betaflightu volbou zdznamového zarizeni v nastaveni blackboxu.

* Kartu vyjimejte jen s odpojenym napajenim.

5.8 Zvlastnosti jednotlivych firmwaru

* ArduPilot - firmware z vyroby, plnd podpora obou gyroskopl, barometru i
vestavéného kompasu. Doporuceny pro letadla a samokfidla.

* INAV - podporuje obé gyroskopy, barometr i vestavény kompas. Externi
kompas hleda ve vychozim nastaveni na sbérnici 12C1.

* Betaflight - pracuje pouze s gyroskopy BMI270.

Konfigurace Betaflightu pro tuto desku obsahuje ovladace barometru

DPS310 a kompasu QMC5883L, tedy jinych soucastek, nez jsou na desce V2

osazeny. Pod Betaflightem proto s nejvétsi pravdépodobnosti nebude

fungovat vestavény barometr ani vestavény kompas. Potifebujete-li vysSku

a kurz, pouzijte ArduPilot nebo INAV, pFipadné externi cidla.
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6.1 Predletova kontrola
* Vrtule je celd, sprdvné otoCend a pevné dotazena.
* Akumulator je plné nabity, pevné upevnény a jeho konektor neni poskozeny.

* VSechny konektory a pajené spoje drzi, zadny vodi¢ neni v draze vrtule ani
tahel.

* Plochy se hybou sprdvnym smérem a stabilizace reaguje proti naklonu.

* Model je registrovany a registrac¢ni Cislo je na ném vyznacené.

* Misto letu odpovida podkategorii provozu a nezasahuje do geografické zény.
* Modul GPS mé fix a polet druzic je ustaleny, létate-li v navigacnich rezimech.

6.2 Sledovani napéti akumulatoru

* Let ukoncete pri 3,5 V na ¢lanek - u 4S pri 14,0 V, u 6S pri 21,0 V.

* Nastavte si upozornéni na nizké napéti v OSD nebo v telemetrii.

* Napéti pod zatézi klesd; rozhodujici je hodnota po pristani, ne Spicka pfi plném
plynu.

* Hluboce vybity akumulator ztraci kapacitu a pfi dalsim nabijeni mGZze vzplanout.

6.3 Po letu

* Nejdrive provedte Disarm, teprve pak odpojte akumulator.

* Nechte desku i regulatory vychladnout.

* Zkontrolujte, jestli se néco neuvolnilo, a stdhnéte si letové zdznamy.
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7. Udrzba a reseni potizi

7.1 Po kazdém letu

* Zkontrolujte pajené spoje a konektory, hlavné po tvrdém pfristani.
» Vyfoukejte prach a odstrante travu a necistoty z okoli desky.

* Zkontrolujte, zda se izolace vodi¢ neprodrela.

* Po havarii desku prohlédnéte proti svétlu - hledejte praskliny, ohoreld mista a
uvolnéné soucastky. PoSkozenou desku dal nepouzivejte.

7.2 Pdjeni a opravy

* Pouzivejte pajecku s regulaci teploty a hrot primérené velikosti; plosky snesou
jen kratky dotyk.

* Vodic¢ nejdrive pocinujte, pak jej kratce pripajejte k pocinované plosce.

* Po pajeni zkontrolujte, Ze se cin nerozlil na sousedni plosku.

* Vytrzend ploska ani prehraty spoj nejsou zdvadou vyrobku.

7.3 Skladovani

* Desku skladujte v suchu, v antistatickém sacku, odpojenou od akumulatoru.
* Akumuldtory skladujte na 3,8 V na ¢lanek, odpojené od modelu.

* Pred delSi odstdvkou stahnéte letové zaznamy a vyjméte kartu microSD.
7.4 Reseni potizi

Pocitac¢ desku nevidi

Kabel USB urceny jen k nabijeni; vyzkousejte datovy kabel
a jiny port. Zkontrolujte kabel k podsestavé USB.

Firmware neni nahrany nebo je poskozeny. Nahrajte jej
znovu programem STM32CubeProgrammer podle kapitoly
5.1.

Deska se hlasi jako zarizeni
DFU

Pouzivate Betaflight - viz upozornéni v kapitole 5.8. V
ArduPilotu a INAVu zkontrolujte, zda na sbérnici 12C2 neni
zarizeni se stejnou adresou.

Barometr nebo kompas
nejsou vidét

Servo se nehvbe Vystupu neni prifazena funkce; na plosce VX neni napéti;
y vystup je ve skupiné, kde uz bézi DShot.
Ve stejné skupiné casovace je servo s PWM 50 Hz.

Motor nereaguje na DShot Presunte vystupy podle tabulky v kapitole 2.5.

Srovnejte parametry BATT_VOLT MULT a
BATT_AMP_PERVLT podle multimetru. Zkontrolujte usazeni
desky na napajeci desce.

Napéti nebo proud ukazuji
nesmysl
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Prijimac nedava signal

Obraz bez OSD nebo OSD
bez obrazu

Modul GPS nema fix

Kurz se toci nebo ujizdi

Model se po vzletu preklapi

H7Wlite V2 (H743) -

Signal je na jiné ploSce, nez je nastaveno; v ArduPilotu je
R6 ve vychozim nastaveni vstup RC, ne SERIAL7.
Zkontrolujte protokol portu.

Zkontrolujte propojeni CO a VTX a spole¢nou zem. Obraz
nikdy nepripojujte na plosku sériového portu.

Zkontrolujte napdjeni z plosky 4V5, protokol portu a
umisténi modulu mimo silové vodice.

Vestavény kompas rusi silové vodice. Zkalibrujte kompas
znovu, nebo pouzijte externi kompas na sbérnici 12C1.

Obraceny smysl vychylky nebo Spatna orientace desky.
Zkontrolujte reakci stabilizace podle kapitoly 5.5.

Ccz

24



@) ROTORAMA H7Wilite V2 (H743) - CZ

8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce. Je zéaroven
hospodarskym subjektem odpovédnym za vyrobek podle ¢l. 4 narizeni Evropského
parlamentu a Rady (EU) 2019/1020 o dozoru nad trhem a odpovédnou osobou pro
Ucely narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) 2023/988 o obecné
bezpecnosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajovéa 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku

* Vyrobek je opatfen oznacenim CE a spliiuje pozadavky prislusnych
harmonizacnich pravnich predpist Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

* Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

* Identifikace vyrobku: oznaceni typu (H7WING MK2-BMI270) a
sériové cislo jsou vytistény primo na ridici jednotce.
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spole¢nost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdcnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtorl, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vysSe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.

26


https://www.asekol.cz
https://www.ecobat.cz
https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMistZOPublic/MapaMistZpetOdberu
https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMistZOPublic/MapaMistZpetOdberu

@) ROTORAMA H7Wilite V2 (H743) - CZ

9. Zaruka a prava z vadného pilnéni

Prava a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim raddem, zejména

zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané

spotrebitele. Vyrobce k tomuto vyrobku nevydava vlastni zaru¢ni podminky.

* Proddvajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

* Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, méa se za to, Ze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pfi ndkupu prostrednictvim internetu ma spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

* Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Feden{ spotiebitelskych sporfl je prislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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