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Navod k obsluze vrtulniku T1 Ranger VTOL - PNP

Obsah baleni

Vyjméte obsah krabice vcetné dodanych USB kabell pro letovy ovladac. Pripravte si
také radio, prijimac a baterii.


https://www.onlinedoctranslator.com/cs/?utm_source=onlinedoctranslator&utm_medium=pdf&utm_campaign=attribution
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Pripojte preferovany prijimac k portu RC-In na letovém ovladaci FX-405.

* VSimnéte si uzemnéni, 5V a signalniho vodice.
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Zapnéte radio a pripojte baterii k vaSemu T1 Rangeru.

Poté pripojte dodany USB kabel k USB portu letového ovladace a druhy konec k
pocitaci.




Otevrete si na pocitaci software Mission Planner. Pokud ho jeSté nemate, navstivte nase webové stranky, kde
najdete odkaz ke stazeni >https://www.heewing.com/pages/fx-405-vtol-flight-controller

V pravém hornim rohu okna vyberte spravny COM port. *kazdy pocita¢ ma jiné Cislo COM, takze i
vas pocita¢ bude mit jiné ¢islo COM.
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Pak kliknéte na tlacitko Pripojit
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Po Uspé3ném pripojeni k letovému ovladaci ignorujte pripadné chyby a pokracujte dalSim krokem.

Poznamka: Ardupilot automaticky rozpozna vstup Crossfire nebo ELRS, pokud pouzivate pfijimac Crossfire nebo
ELRS, neni nutné provadét nastaveni prijimace. Pro pfijimac¢ SBUS postupujte podle nize uvedenych krokd.




1. Nastaveni prijimace

- Kliknéte na CONFIG v levém hornim rohu obrazovky
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Zobrazi se odpovidajici param

[ Mission Planner 1.3.77 build 1.3.8110.38294 ArduPlane V4.4.2 (ed3fSdb8)
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Zménte ,Hodnotu” z 1" na 0" a poté kliknéte na ,Zapsat parametry” pro zapsani zmén do letového
ovladace. Potvrdte kliknutim na ,Ok".
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Znovu do vyhledavaciho pole zadejte
SERIAL6_PROTOCOL. Zobrazi se odpovidajici parametr.
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Zménte ,Hodnotu” z ,23" na ,-1". Kliknéte na ,Zapsat parametry” a poté na ,Ok".

Gratuluji! Hotovo!
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NiZe jsou uvedeny relevantni parametry pro vasi informaci. Ujistéte se prosim, Ze jsou spravné.

Nastaveni pfijimace SBUS BRD_ALT_CONFIG = 0; SERIAL6_PROTOCOL =-1;
Nastaveni prijimace CRSF/ELRS BRD_ALT _CONFIG = 1; SERIAL6_PROTOCOL =23

DULEZITEPo dokonéeni vyse uvedeného a pred dal§im krokem kliknéte na ,Odpojit” v
pravém hornim rohu obrazovky > odpojte kabel USB od ovladace letu a pocitace >
odpojte baterii.

Po opétovném pripojeni baterie by SBUS mél nyni fungovat.




2. Kalibrace radia

Zapnéte radio, pripojte baterii k T1 Rangeru, pripojte USB k letovému ovladaci a k pocitaci.

Poté otevrete Planovac misi a kliknéte na Nastaveni.

Vlevo nahofre kliknéte na ,,Povinné hardwarové pfipojeni*.
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Kliknéte na ,Kalibrace radia”, jak je z rnéno na obrazku nize.
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Postupujte podle pokynd na obrazovce. Kliknéte na OK.

owered and connected

Kliknéte na OK a provedte uvedené pokyny. Pfesurite vSechny ovladaci paky a prepinace letovych
rezim{ na maximum.
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Click when Deome

Spektrum Eind—|

Kliknéte na OK. Nyni sledujte, jak Planovac¢ misi rozpoznava vase nové vstupy/hodnoty pacek vaseho vlastniho
radia.

Mission Planner 1.3.79 build 1.3.8375.24878 ArduPlane V4.3.5 (3c1978b2)
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AZ budete hotovi, kliknéte na tlacitko ,Kliknéte po dokonceni”

Mission Planner 1.3.79 build 1.3.8375.24878 ArduPlane V4.3.5 (3c1978b2)
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Postupuijte podle zobrazenych pokyn( a kliknéte na OK

Spektrum Bind.
Bind DSMZ | Bind DSMY | Bind DSMS

Ensure all youwr sti centered and throttle 1 , and eli

Planovac misi nyni zobrazuje minimalni a maximalni hodnoty PWM vaseho radia. Znovu
kliknéte na OK.



rum Bind

EXED R

Poté se zobrazi ,Dokonceno”
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Dokondili jste nastaveni Ardupilota/Planovace misi.



3. Montaz letadla

a. Pripravte si zadni nosnik, horizontalni stabilizator, vertikalni stabilizator, vodici drat, Sroub 2x20, Sroub
2x6 a kFizovy Sroubovak.

b. Pomoci dodaného vodiciho dratu protahnéte konektor serva z jednoho konce zadniho nosniku na druhy
konec zadniho nosniku.




Tipy: pouzijte drat ve tvaru U a pfipevnéte ho na konektor serva




Jemné protahnéte konektor serva skrz zadni nosnik na druhy konec, jak je zndzornéno.
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c. Sledujte vyrez ve tvaru U na ocasnim nosniku a zarovnejte jej s dorazem uvnitf Uchytu horizontalniho stabilizatoru.




d. Po vloZeni zadniho nosniku se ujistéte, Ze je vyrez ve tvaru U vystfedény a netlaci na zadné
draty. Pokud je instalace provedena spravnég, je otvor jasné prahledny a je viditelny i drat serva.

e. Zarovnejte vertikalni stabilizator s Uchytem horizontalniho stabilizatoru, jak je zndzornéno nize, a nainstalujte jej.




drZzaku.




g. Nyni namontujme hotovy ocas na hlavni trup. Ten se zajisti dodanou matici.




h. Nejprve nasadte Cervenou matici na zadni nosnik a dodrzujte smér uvedeny nize.

I. Provléknéte draty do trupu spolu s ocasnim nosnikem a zajistéte je matici. Matici
nemusite pfiliS utahovat, pokud neni volna.




j. PFipojte servo vySkovky k portu S2 na Fidici jednotce. DodrZujte orientaci uzemnéni, 5V a
signalu.




k. Nyni propojte 3 vodi¢e motoru. Sledujte barvy vodicd, tj. Cerny k cernému, Cerveny k ¢ervenému a
oranzovy k oranzovému.

N

. Nyni nainstalujeme drzak baterie. Pfipravte si drzak baterie, trup, popruh baterie,
Sroub 2x6 a Sroubovak.

m. Protahnéte pasek baterie drzakem baterie a usporadejte vodice na jednu stranu, aby
nedoslo k jejich stlaceni.



n. Umistéte drzak baterie na drevénou listu, zarovnejte otvory pro Srouby a zajistéte jej 4 ks Sroubl
2x6.



o. Nyni nainstalujme ovladaci klaksony



p. Po instalaci ocelového tahla do zapadky jej vioZte do otvoru posuvného méridla, délka od konce k
konci by méla byt 46 mm. Pokud posuvné méfidlo nemate, miZete pouZit pravitko.
TotéZ opakujte pro dalSi 2 spoje.

g. Na hlavnim kridle nainstalujte fidici klakson skrz Stérbinu v fidici ploSe a zajistéte jej
zapadkou.




r. Zasunte ocelovou ty¢ do otvoru na servopohonu, ktery je nejdale od stfedu, a poté druhy
konec upevnéte na ovladaci houkacku.

s. Uhel klaksonu serva by mél byt rovnob&zny s povrchem kfidla. Se servem vycentrovanym (nejlépe, kdy? je zapnuté)
mUZete odpovidajicim zplsobem upravit délku tahla, abyste zajistili, Ze Fidici plocha bude v jedné linii s povrchem
kridla, jak je znazornéno na obrazku 2..fotografie




t. Nainstalujte ovladaci klakson na vySkovku a zajistéte jej zdpadkou.




u. Nainstalujte tahlo stejnym zpUsobem jako dfive na hlavnim kfidle.




v. Zajistéte, aby vysSkovka byla rovnobézna s horizontalnim stabilizatorem Upravou délky tahla.

7 vz

x. Instalace kridel na hlavni ¢ast/trup




y. Zasunfite uhlikovou ty¢ do hlavniho kridla.




z. Opatrné pripevnéte hlavni kfidlo k trupu a ujistéte se, Ze je spravné zacvaknuté.
* Nepfipojujte ani neodpojujte hlavni kfidlo, pokud je zapnuté, mohlo by dojit k poSkozeni elektroniky.




ab. Instalace zapadky striSky

ac. Prostrcte zapadku skrz krytku a zajistéte ji klipem. Plocha strana klipu sméruje
ven.

reklama. Posurite mensi zadni kryt kabiny smérem k zadni ¢asti trupu a ujistéte se, Ze mezi krytem kabiny a
uhlikovou ty¢i neni Zadny drat.

ae. Nyni posurite kabinu s poklopem smérem dopredu a jemné zatlacte zapadku na uhlikové tyci,
abyste ji zajistili k trupu.






af. Instalace vrtuli
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Pripravte si vrtule, Srouby 2x8 a imbusovy kli¢




ah. Upevnéte vrtuli k motoru pomoci Sroubll. Dbejte na orientaci vrtule.

ai. Rotace levé a pravé strany vrtule




aj. Stavba je dokoncena! MUZete nainstalovat nalepku nebo podvozek dle viastnich
preferenci.
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