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1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Nez zacnete

Skystars Jupiter F405 40A AIO je elektronickd soucéstka uréend k zabudovani do
FPV dronu. Montéz vyzaduje pajeni a zakladni znalost stavby a nastaveni drong.
Pokud s tim nemate zkuSenosti, svérte montaz zkusenéjsSimu modelafi.

¢ Vyrobek neni hracka. Nepatfi do rukou détem; drobné dily (konektory, Srouby,
kondenzator) mohou byt spolknuty.

e Desku nenapajejte akumuldtorem s vysSim napétim, nez uvadéji technické
Udaje (3-6S Li-Po).

* Deska a chladi¢ mohou byt béhem provozu a kratce po ném horké.

1.2 Pajeni a montaz

* P3djejte jen pri odpojeném akumulatoru i USB kabelu.

e Pouzivejte mikropdjku s regulaci teploty a tavidlo, pracujte ve vétraném
prostoru.

¢ Po pajeni zkontrolujte, Ze mezi sousednimi ploskami nevznikly cinové mustky a
ze zadny vodic¢ neprecniva na sousedni plosku.

¢ Vodi¢e motorl a napajeni vedte tak, aby se nemohly dostat do vrtuli a nebyly
namahany tahem ani ostrou hranou rému.

% PFed prvnim pripojenim akumulatoru zmérte multimetrem, Zze mezi
napdjecimi ploskami neni zkrat. PFi prvnim zapnuti pouzijte , smoke
stopper”“ nebo zdroj s omezenim proudu.

1.3 Akumulatory Li-Po
* Pouzivejte jen neposkozené akumulatory Li-Po. Nafouknuty, propichnuty nebo
jinak poskozeny akumuldtor nepouzivejte.

e Akumuldtor nabijejte pod dohledem, nabijeckou uréenou pro Li-Po, na
nehorlavé podloZzce.

e Akumulator nikdy nezkratujte a nenechavejte ho pripojeny k dronu bez dozoru.
Pri zdpachu, koufi nebo zahrivani ho ihned odpoijte.

1.4 Zkousky motori
* Pri vSech zkouskach na stole, pri pripojeni k pocitaci a pfi nastavovani vzdy
sundejte vrtule.

e Po pfipojeni akumuldtoru nesahejte do blizkosti motorl a dron umistéte tak,
aby nemohl nec¢ekané vzlétnout.

¢ Funkci Arm (zapnuti motor{) zkous$ejte az po kontrole failsafe (kapitola 5.2).
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2. Popis vyrobku

2.1 Obsah baleni

T S T

AlO deska (fidici jednotka a regulatory otacek) 1x
Kondenzator 1x
Konektor XT60 1x
Kabel 16AWG 1x
Externi konektor USB-C 1x
Sada kabeld 1x

Akumulator, motory, vrtule, rdm, pfijimac¢, kamera ani vysila¢ obrazu nejsou
soucasti baleni.
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2.2 Technické udaje

Skystars Jupiter F405 40A AlO - navod k pouziti - CZ

Typ

Napajeni

Proudové zatizitelnost ESC
Procesor (MCU)

Gyroskop (IMU)

Barometr

Pamét pro blackbox

BEC

Proudovy senzor
Firmware ESC

Firmware FC - cil Betaflight
USB

12C

Montézni otvory

Chlazeni

Hmotnost

AIlO - fidici jednotka (FC) a Ctyfri reguldtory otacek
(ESC) na jedné desce

3-6S Li-Po

40 A

F405

MPU6000

integrovany

16 MB

5V/3A

ano (nastaveni Scale 400, Offset 0)

BLHeli_S

SKYSTARSF405AI10

integrovany Micro USB; externi USB-C (v balenf)
vyvedené plosky SDA/SCL (napf. pro kompas)
25,5 x 25,5 mm, M2

hlinikovy chladi¢ na obou stranach desky

12,6 g

% Na potisku desky je uvedeno ,Blheli_s 45A“. Pohon (motory, vrtule)
dimenzujte podle hodnoty 40 A uvedené v tabuice.

Deska je vhodnd pro mensi 3-4" drony a lehké 5" drony. Konektory pro digitalni
vysila¢ obrazu a pro RC pfijimac jsou na spodni strané desky. Externi konektor
USB-C ocenite zejména u cinewhoopl, kde je fidici jednotka v rédmu Spatné

pristupna.



@) ROTORAMA

Skystars Jupiter F405 40A AlO - navod k pouziti -

2.3 Horni strana desky

Plosky

-1+

1,2,3,4

GND, 5V, CAM, CC

GND, 5V, VTX, TX6

R1, T1
R2, T2
R5, T5
SDA, SCL
5V, GND
USB

L8 8 e
8283

Horni strana desky (schéma vyrobce)

Vyznam

napajeni z akumulatoru (kabel s XT60 a kondenzator)
vystupy pro motory 1-4 (tfi ploSky na motor)

analogova kamera: zem, napajeni 5 V, video z kamery (CAM);
CC viz kapitola 3.5

analogovy vysilac¢ obrazu: zem, napajeni, video do VTX,
ovlddani VTX (UART®6)

UART1 (také na konektoru pfijimace)
UART2

UART5 (GPS)

sbérnice 12C (kompas)

napajeni 5 V a zem pro pfipojena zarizeni

integrovany konektor Micro USB

Ccz
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2.4 Spodni strana desky

+
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L2
comermmne
5V GND BZ- LED D+ D-

5V GND Fié T3A USB+GND,

Spodni strana desky (schéma vyrobce)

konektor Tx1, Rx1, 5V, GND RC prijimac¢ na UART1
konektor SBUS, GND, Rx6, Tx6, digitdIni vysila¢ obrazu (napr. DJI) - UART6 a
GND, BAT napajenf

bzucék (BZ-), LED pasek (LED), externi USB-C

5V, GND, BZ—, LED, D+, D— (D+, D-)

5V, GND, RX4, TX4, USB+, GND UART4, napajeni externiho USB-C

vav

2.5 Prifazeni UART podle vyrobce

“ Urceni podle vyrobce

UART1 prijimac (Receivers)
UART2 volny (Vacancy)

UART3 telemetrie ESC (ESC TELE)
UART4 volny (Vacancy)

UART5 GPS

UART6 DJI FPV / VTX

Volné porty UART2 a UART4 mUzete vyuzit pro dalsi periferie podle potreby. Jedno
zafizeni mGze na daném UART pracovat vzdy jen jedno.
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3. Montaz a zapojeni

3.1 Montaz do ramu

e Desku upevnéte do ramu se standardni rozte¢i 25,5 x 25,5 mm Srouby M2.
Srouby nedotahujte nadmérnou silou.

e Doporucujeme pouzit antivibrac¢ni silentbloky, aby se vibrace rému neprenasely
na gyroskop.

e Pokud desku montujete pootocenou viac¢i sméru letu, nastavte natoceni v
Betaflightu (Configuration - Board and Sensor Alignment).

e Deska ani chladi¢ se nesmi dotykat karbonového rdmu - karbon je elektricky
vodivy.

3.2 Napajeni a kondenzator

Kabel s konektorem XT60 pripajejte na plosky + (Cerveny vodi¢) a — (Cerny vodic).

Na tytéz plosky pripajejte i prilozeny kondenzator - dbejte na jeho polaritu

(zédporny vyvod je na pouzdfe oznacen pruhem).

% Vyrobce vyslovné vyzaduje pouziti priloZzeného kondenzatoru s nizkym

ESR. Bez néj hrozi poskozeni regulatorti napétovymi $pi¢kami.

* Prepdlovani napajeni desku znici. Pfed prvnim pripojenim akumulatoru polaritu
znovu zkontrolujte.

e Kondenzdtor umistéte co nejblize napajecim ploskdm a zajistéte ho proti
vibracim (napr. smrstovaci buzirkou nebo stahovaci paskou).
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3.3 Motory

Kazdy motor ma tfi vodice, které se pdji na trojici plosek u prislusného rohu desky.
Poradi tfi vodi¢@ jednoho motoru uréuje pouze smér otaceni - ten lze pozdéji
zménit softwarové (kapitola 4.4), takZze vodice neni nutné prepdjet.

Cislovéni motor( a pfipojeni kondenzatoru (schéma vyrobce)

e Cislo motoru musi odpovidat ¢&islim plodek na desce (1-4) a schématu na
obréazku.

e Vodice zkratte na potrebnou délku, aby neprekazely, ale nebyly napnuté.

3.4 RC pfijimac¢

Prijimac ExpressLRS / CRSF pripojte kabelem do konektoru Tx1, Rx1, 5V, GND na
spodni strané desky (UART1):

RX Tx1

X Rx1

5V (vstup napéjeni) 5V
GND GND

¢ Vodice se krizi: RX prijimace na TX desky a TX prijimace na RX desky.
* Pred pripojenim ovérte v nadvodu prijimace, ze je uréen pro napajeni 5 V.
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3.5 Analogova kamera a vysila¢ obrazu

‘ Camera

S\ SKYSTARS

' Fumio

/ LA

NV

Zapojeni analogové kamery, analogového VTX a GPS (schéma vyrobce)
@ Kamera: GND - GND, napéjeni - 5V, video vystup kamery —» CAM.
@ Analogovy VTX: GND - GND, napajeni —» 5V podle potisku desky, video vstup
VTX - VTX, fidici vodi¢ VTX (SmartAudio / Tramp) - TX6.
% U napdjeciho vodice VTX uvadi schéma vyrobce popisek ,, 10V“, plosku
na desce vsak oznacuje 5V. Pred pripojenim ovéfte v navodu vysilace
obrazu i kamery jejich povolené napajeci napéti.

Plosku CC schéma vyrobce nezapojuje ani nepopisuje. Bez znalosti jeji funkce ji
nepouzivejte.
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3.6 Digitalni vysila¢ obrazu

Digital VTX

Zapojeni digitalniho VTX, prijimace, bzucéku, LED a externiho USB-C (schéma vyrobce)

Digitalni VTX (napf. DJI) pfipojte kabelem do Sestipinového konektoru na spodni
strané desky:

SBUS SBUS
GND GND
Rx6 X
Tx6 RX
GND GND
BAT

napéjeni jednotky

e Pin BAT slouzi k napdjeni jednotky VTX; schéma vyrobce u tohoto vodi¢e uvadi
,10V“ a dopliuje vystrazny symbol. Pred pripojenim ovérte v navodu VTX
povoleny rozsah napdjeciho napéti.

Podle schématu vyrobce je vodi¢ SBUS veden na RX1 (UARTL1). Pouzivate-li
ovladani pres SBUS z jednotky DJI, nepripojujte soucasné pfijimac¢ na UART1.

UART6 obsluhuje bud digitadlni VTX, nebo ovlddani analogového VTX (TX6) - ne
oboji soucasné.

10
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3.7 GPS a kompas
Modul GPS pripojte na plosky v horni ¢asti desky (viz obrazek v kapitole 3.5):

5V 5V
GND GND

RX T5

TX R5
SCL (kompas) SCL
SDA (kompas) SDA

Vodice SCL a SDA zapojte jen tehdy, mé-li modul GPS kompas.

3.8 Bzucak, LED a externi USB-C
e Bzucak: zdporny vyvod (BUZ—) » BZ—, kladny vyvod (BUZ+) - 5V.
* LED pasek WS2812: 5V - 5V, GND - GND, datovy vodi¢ —» LED.

e Externi USB-C: pripojte prilozenym kabelem na plosky D+, D—, napdjeni a
GND podle schématu v kapitole 3.6. Dbejte, aby se D+ a D— nezaménily.

11
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4. Nastaveni v Betaflightu

4.1 Pripojeni k pocitaci

Ridici jednotku pfipojte k poé¢itaci kabelem USB (integrovany Micro USB nebo

externi USB-C) a spustte aplikaci Betaflight Configurator. Pri pripojeni pres USB

se napaji jen fridici jednotka - regulatory otacek se nenapadji, dokud nepfipojite

akumulator.

e Pokud pocita¢ desku nerozpoznd, zkuste jiny kabel (nékteré kabely jsou jen
nabijeci) a nainstalujte ovladace nabizené aplikaci Betaflight Configurator.

e Pri aktualizaci firmwaru zvolte cil SKYSTARSF405AI0.

4.2 Karta Ports

Na karté Ports nastavte porty podle pripojenych zarizeni. Doporuc¢ené nastaveni
vyrobce:

USB VCP Configuration/MSP zapnuto
UART1 Serial Rx zapnuto (pfijimac)
UART3 Sensor Input: ESC
UART5 Sensor Input: GPS

digitdIni VTX DJI: Configuration/MSP zapnuto;

jiny VTX: Peripherals: VTX (napf. TBS SmartAudio)

Po zméné nastaveni kliknéte na Save and Reboot. U prijimace déale na karté
Receiver zvolte Serial (via UART) a protokol odpovidajici prijimaci (napr. CRSF pro
ExpressLRS).

UART6

4.3 Proudovy senzor
Na karté Power & Battery v Casti Amperage Meter nastavte podle vyrobce Scale

400 a Offset 0. Hodnotu Scale mUzete pozdé&ji doladit podle skute¢né dobité
kapacity akumulatoru.

4.4 Motory a smér otaceni

* Na karté Configuration zkontrolujte typ rdmu (Quad X) a protokol ESC (DShot).

* Na karté Motors se sundanymi vrtulemi a pfipojenym akumuldtorem
postupné roztocte jednotlivé motory a ovérte, Ze poradi odpovidad schématu v
Betaflightu.

e Smér otaceni motord nastavte podle zvolené konfigurace (Props In / Props Out).
Motor s opac¢nym smérem otocite softwarové - v Betaflight Configuratoru v
nastroji pro smér motorl nebo v konfigurdtoru ESC (napr. ESC Configurator) -
bez prepajeni vodica.

12
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5. Pred prvnim letem

5.1 Kontrola bez vrtuli

* Na karté Setup ovérte, Ze model na obrazovce kopiruje naklon desky ve
spravnych osach.

* Na karté Receiver ovérte, ze vSechny kandly reaguji na pohyb pak vysilacky
spravnym smérem.

e Zkontrolujte zobrazeni napéti a proudu a pofadi a smér otaceni motord
(kapitola 4.4).

5.2 Arm, Disarm a failsafe

e Arm (zapnuti motorl) a Disarm (vypnuti motor() pfifadte na karté Modes
spinaci na vysilacce, ne kombinaci pak.

* Na karté Failsafe nastavte chovani pfi ztradté signalu (doporuc¢eno Drop -
vypnuti motorQ).

* Failsafe vyzkousejte bez vrtuli: po Arm vypnéte vysilatku - motory se musi
zastavit.

5.3 Provoz dronu a predpisy

Sestaveny dron podléhd pravidllim pro provoz bezpilotnich letadel - v EU zejména
narizeni (EU) 2019/947. Narodni predpisy se stat od statu liSi (registrace,
zplsobilost pilota, zény, pojisténi). Rozhodné je vzdy pravo zemé, ve které
dron provozujete.

na ¢lanek 4,20V 3,5V 3,8V
3S Li-Po 12,6 V 10,5V 11,4V
4S Li-Po 16,8V 140V 15,2V
5S Li-Po 21,0V 175V 19,0V
6S Li-Po 25,2V 21,0V 22,8V

Pred letem vzdy vlozte plné nabity akumuldtor. Let ukoncete nejpozdéji pri 3,5 V
na ¢lanek.

13
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6. Udrzba, skladovani a firmware

6.1 Udrzba a skladovani

e Po kazdém letu zkontrolujte péjené spoje, vodi¢e motorl a uchyceni
kondenzatoru.

e Desku udrzujte v suchu a chrarite ji pfed prachem a necistotami. Vlhkost a
vodivé nedistoty (karbonovy prach, kovové Spony) mohou zpUsobit zkrat.

¢ Pokud deska zvlhne, ihned odpojte akumuldtor a nechte ji ddkladné vyschnout,
nez ji znovu pripojite.

* Po havarii zkontrolujte, Ze nejsou poskozeny soucastky, chladi¢ ani plosky a ze
se nic nedotykd karbonového rému.

Vyrobek skladujte v suchu pri pokojové teploté. Akumulator skladujte odpojeny,
pfi napéti 3,8 V na c¢lanek.

6.2 Aktualizace firmwaru

 Ridici jednotka: Betaflight, cil SKYSTARSF405AI0. Pfed aktualizaci si ulozte
zélohu nastaveni (prikaz diff all na karté CLI).

* Regulatory otédcek: firmware BLHeli_S. Nastaveni a aktualizaci provadéjte jen
nastrojem ur¢enym pro BLHeli_S a jen tehdy, kdyz vite, co ménite - nevhodny
firmware reguldtory nevratné poskodi.

* Nastaveni po aktualizaci vzdy zkontrolujte, zejména porty, pfijimac a failsafe.

14
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7. ResSeni potizi

Problém

Pocita¢ desku nerozpozna

Prijimac nereaguje

Motor se netoci
Motor se toci opacné

Dron nejde zapnout (Arm)

Nefunguje ovladani VTX

Chybny Udaj o proudu

GPS nenachdzi satelity

Mozna pricina a reseni

Vadny nebo jen nabijeci kabel - vyménte ho. Chybi
ovladace - nainstalujte je z Betaflight Configuratoru.

Prohozené RX/TX, Spatny UART na karté Ports nebo
nespravny protokol na karté Receiver. Prijimac nenfi
sparovan s vysilackou.

Nepfripojeny akumulator (USB regulatory nenapaji),
studeny spoj na ploskach motoru, chybné pofadi motor(.

Zménte smér softwarové (kapitola 4.4).

Na karté Setup zkontrolujte pri¢iny blokovani Arm (napfr.
naklon, nekalibrovany akcelerometr, aktivni failsafe).

Na UART6 neni nastavena spravna funkce (MSP pro DJI,
VTX pro analogovy vysilac).

Nastavte Scale 400 a Offset 0 (kapitola 4.3) a pripadné
doladte.

Prohozené RX/TX, UARTS5 neni nastaven jako GPS, modul
nema vyhled na oblohu.

15
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku

* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu (Jupiter F4 AlO) je uvedeno
potiskem na desce.

16
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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