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FPV dron pro long range létani
4" long range - DJI O4 Wide - ExpressLRS 2,4 GHz

Pred prvnim letem si prectéte cely navod. Dron neni hracka. Provoz
drontd podléha pravnim predpisim — viz kapitola 3.
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1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Nez zacnete

FPV dron Explorer LR 4 V2 04 Wide neni hracka. Neni ur¢eno détem a jeho

ovladdani vyzaduje nacvik. Pred prvnim letem si prectéte cely tento navod a

seznamte se s pravidly provozu drondl v zemi, ve které chcete Iétat (kapitola 3).

e Dron se dodavd ve verzi BNF — je sestaveny a osazeny prijimacem, ale
akumulator, RC vysilacka ani FPV bryle nejsou soucasti baleni.

e Létejte jen na volném prostranstvi, v bezpecné vzdalenosti od osob, zvirat,
vozidel, budov a elektrického vedeni.

e Nikdy nelétejte pod vlivem alkoholu, 1ék& nebo jinych latek ovliviiujicich

pozornost.

e Pfed kazdym letem zkontrolujte stav vrtuli, dotazeni motord a neporusenost
kabelaze.

e Néacvik doporucujeme zacit v simuldtoru na pocita¢i — vysilacku k nému

pripojite kabelem USB.
Rotujici vrtule mohou zplsobit vazné Fezné poranéni. S pFipojenym
akumulatorem s dronem nikdy nemanipulujte v ruce a nikdy nesmérujte
vrtule k obliceji.

1.2 Rotujici vrtule a mechanicka rizika

e Akumuldtor pripojujte az tehdy, kdyz je dron polozeny na zemi a nikdo neni v
dosahu vrtuli.

e Po pristani nejdrive provedte Disarm (vypnuti motord) a teprve potom k dronu
pristupte.

* Pred jakoukoli praci s motory — testem sméru otaceni, kalibraci nebo
aktualizaci firmwaru reguldtorll — vzdy sejméte vSechny vrtule.

e Poskozenou, nafiznutou nebo deformovanou vrtuli vzdy vyménte. Praskla vrtule
se za letu rozpadne a dron okamzité havaruje.

* Motory a regulatory se za letu zahrivaji. Po pristani se jich nedotykejte, dokud
nevychladnou.

1.3 Akumulatory Li-Po a LiHV

Dron se napdji ze cCtyrcldnkového (4S) akumuldtoru Li-Po nebo LiHV. Tyto

akumulatory maji vysokou hustotu energie a pfi nespravném zachazeni hrozi

pozar.

* Nabijejte jen pod dohledem, na nehorlavém podkladu a nejlépe v ochranném
vaku uré¢eném pro Li-Po.

* Nikdy nenabijejte nafoukly, mechanicky poskozeny nebo po havarii zahraty
akumulator.
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PIné nabity ¢ldnek Li-Po md 4,20 V (4S = 16,8 V), ¢lanek LiHV 4,35 V (4S =
17,4 V).

Let ukoncete nejpozdéji pri 3,5 V na clanek (4S = 14,0 V). Hlubsi vybiti
akumuldtor nevratné poskodi.

Pro skladovani delsi nez nékolik dni nastavte 3,8 V na ¢élanek (4S = 15,2 V) a
ulozte akumuldtor v suchu pfi pokojové teploté.

Nenabijejte ani nevybijejte akumuldtor mimo teplotni rozsah doporuceny jeho
vyrobcem; studeny akumulator nejprve nechte ohrat na pokojovou teplotu.

Pri letecké prepravé patfi akumuldtory vzdy do priru¢niho zavazadla, s
chrdnénymi konektory.

Horici lithiovy akumulator nehaste vodou. Pouzijte pisek nebo hasici
pristroj a zajistéte, aby se ohen nesivil.

1.4 Provozni prostiedi

Nelétejte za desté, snézeni ani v mlze. Dron neni chranén proti vniknuti vody.
Silny vitr a poryvy vyrazné zkracuji dolet. Pri vétru doporuc¢ujeme namontovat
obé karbonové bocnice (kapitola 4.4).

V nizkych teplotach klesd kapacita akumuldtoru — pocitejte s kratsim letem a
vétsi rezervou na navrat.

Nelétejte v blizkosti vysilac¢d, radarl a vedeni vysokého napéti. Ruseni mlze
prerusit fidici spoj i prenos obrazu.
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2. Popis vyrobku

Explorer LR 4 V2 04 Wide je Ctyrpalcovy FPV dron kategorie micro long range s
digitdInim prenosem obrazu DJI 04 Wide, modulem GPS a bzuc¢dkem s vlastni
baterii. Bez akumuldtoru vazi pfiblizné 162 g; s akumuldtorem 4S 750mAh je
vzletovd hmotnost priblizné 229 g.

Pohled shora — ram v konfiguraci Deadcat

2.1 Obsah baleni

* 1x dron (sestaveny, s prijimacem ExpressLRS 2,4 GHz, modulem GPS a
jednotkou DJI O4 Wide)

e 1x filtr ND

* 8x vrtule 4024-2

e 2x karbonové bocnice

e 2x pasek na akumulator 15 x 180 mm

e 2x protiskluzovd podlozka pod akumulator
e 1x kabel USB-C s lomenym konektorem 90°
e 1x sada Sroubd

e 1x imbusovy kli¢

Akumulator, RC vysilacka, FPV bryle ani nabijecka nejsou soucasti baleni.
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2.2 Rozméry a hmotnosti

160mm
36mm
I
| 196mm I
Rozméry ramu Explorer LR 4 V2
Rozméry ramu 196 x 160 x 36 mm
Rozvor (Uhlopfi¢ka motor®) 180 mm
Tloustka plat rdmu 1,7 mm (horni, stfedni i spodni)
Hmotnost samotného ramu 5249
Hmotnost dronu bez akumulatoru priblizné 162 g
;/;I:rt:Xé hmotnost s akumuldtorem 4S phiblizné 229 g
2.3 Technické udaje

Ridici jednotka a regulétory Flywoo GOKU F722 Pro Mini V2 45A Stack
Procesor STM32F722, 216 MHz

Gyroskop ICM42688

cz
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Barometr DPS310 / SPLO6

Pamét pro blackbox 16 MB

OSD AT7456E

Vstupni napéti ridici jednotky 7,4-26 V (2-6S)

Stabilizované vystupy (BEC) 1I0V/2Aa5V/2A

Regulétory GOKU G45M, 4v1, 32bit, 45 A trvale, 3-6S
Firmware regulator( 32bit

Podporované protokoly DShot300, DShot600, DShot1200
Motory Flywoo NIN V2 1404, 2750 Kv
Vrtule Gemfan 4024-2, dvoulisté, 4"
Prenos obrazu DJI 04 Wide Air Unit

Flywoo GOKU GM10 Mini V3, priblizné 4,5 g,

Modul GPS az 25 satelitl
Prijimac ExpressLRS 2,4 GHz
Bzucdk Flywoo Finder V1.0 s vlastni baterii

4S LiHV 750-900 mAh nebo Li-ion 18650

Doporucené akumulatory 4S1P 3000 mAh
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2.4 Ridici jednotka a pFipojeni periferii
Ridici jednotka GOKU F722 Pro Mini V2 md vsechny periferie vyvedené na

konektory, takze vyména pfrijimace, modulu GPS nebo jednotky prenosu obrazu
nevyzaduje pdjeni. Pajeci plosky jsou na desce zachovany jako zélozni varianta.

S
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Schéma zapojeni ridici jednotky GOKU F722 Pro Mini V2

Jednotka D)l 04 UART 3
SBUS z DJI RC UART 1
Prijimac (ELRS) UART 2
Modul GPS UART 5
Bzucak (Finder) BZ+ /BZ-

zapnout Configuration/MSP pro OSD
zapnout Serial Rx
zapnout Serial Rx

senzor GPS, prenosova rychlost 115200
nebo Auto

napajen z vlastni baterie bzucaku
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2.5 Prenos obrazu DJI 04 Wide

Jednotka DJI 04 Wide Air Unit je variantou standardni jednotky DJI O4 s jinou
¢oCkou: misto 117,6° ma 159° FOV. Ostatni parametry prenosu i zdznamu
z(Ostavaji stejné jako u standardni verze.

Snimac 1/2" CMOS

Zorny Uhel (FOV) 159°

Zaznam az 4K / 60 fps

Vnitrni pamét 23 GB, bez podpory karet microSD
Obraz v brylich 1080p / 100 fps, kédovani H.265
Maximalni datovy tok 60 Mbps

Nejnizsi latence 20 ms v rezimu Racemode
Kmitoctové pasmo pro provoz v CR 5725-5850 MHz

13 g v¢etné kamery a koaxidlniho kabelu 50

Hmotnost jednotky mm

Prenos podporuje Canvas mode i klasické OSD z Betaflightu, takze telemetrii z

ridici jednotky uvidite primo v brylich. Stabilizaci obrazu Ize zapnout okamzité
pomoci DJI RockSteady, nebo ji provést dodate¢né v programu Gyroflow.

Jednotka je urcena pro pouziti s DJI Goggles 3 nebo DJI Goggles N3 a DJI
Controller 3. Jednotku Ize pouzit také s DJI Goggles 2 nebo DJI Integra a DJI
Controller 2. V takovém pripadé vSak neni dostupny Racemode a maximalni
datovy tok je omezen na 50 Mbps.
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3. Pravni podminky provozu v CR a EU

3.1 Rozhodné je pravo zemé, ve které letite

Nafizeni (EU) 2019/947 a 2019/945 plati ve vSech clenskych statech Evropské
unie, ale narodni provadéci predpisy se stat od statu lisSi — registra¢ni portdly,
minimalni vék pilota, geografické zény, povinné pojisténi, povolena kmitoctova
pasma i maximalni vysilaci vykony. Udaje v této kapitole popisuji stav v Ceské
republice. Provozujete-li dron v jiné zemi, musite se ridit predpisy statu, ve kterém
letite.

3.2 Zarazeni dronu a kategorie provozu

Dron nenese Stitek tfidy podle narizeni (EU) 2019/945, a nelze jej proto
zaradit do zadné z trid CO az C4.

Provoz v podkategorii Al je u dronu bez Stitku tridy vdzan na podminky pro
soukromeé zhotovené bezpilotni systémy, mezi které patfi maximalni rychlost
19 m/s. Tento dron uvedenou rychlost pirekracuje, a podminky
podkategorie Al tedy nespliuje.

Provoz plénujte v podkategorii A3 — v prostoru, kde se nenachdzeji
nezUcastnéné osoby, a nejméné 150 m od obytnych, obchodnich,
prdmyslovych a rekreacnich oblasti.

Vzletovd hmotnost s akumuldtorem 4S 750mAh je nizsi nez 250 g; s
akumuldtorem Li-ion 18650 4S1P tuto hranici prekroci. V nékterych zemich mé
hmotnost vliv na dalsi podminky provozu, proto ji prfed letem ovérte vazenim.

Aktualni podminky provozu si vzdy ovéfte u Utadu pro civilni letectvi.

3.3 Registrace provozovatele a zpusobilost pilota

Dron je vybaven kamerou, a proto je registrace provozovatele povinna bez
ohledu na hmotnost (¢l. 14 odst. 5 nafizeni (EU) 2019/947). Registrace je
bezplatnd na dron.caa.gov.cz.

Pridélené registracni Cislo provozovatele je nutné vyznacit na dronu,
napriklad samolepkou na spodnim platu.

Délkové fidici pilot musi absolvovat online vycvik a zkousku pro podkategorie
A1/A3. Doklad o zplsobilosti plati 5 let.

Minimalini vék dalkové fidiciho pilota je v Ceské republice 16 let.

10
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3.4 Provozni limity otevrené kategorie

* Maximalni vyska letu je 120 m nad nejblizSim bodem povrchu zemé.

¢ Let se provadi ve vizudlnim dohledu (VLOS).

¢ Nikdy neprelétavejte shromazdéni osob.

* V podkategorii A3 musite byt nejméné 150 m od obytnych, obchodnich,

prdmyslovych a rekrea¢nich oblasti a nesméji se v prostoru nachazet
nezucastnéné osoby.

e Pred letem ovérte geografické zény v aplikaci dronview.rlp.cz.

3.5 Let s FPV brylemi

Let podle obrazu z kamery, tedy bez prfimého ocniho kontaktu s dronem, je podle
¢l. 4 odst. 1 pism. d) narizeni (EU) 2019/947 mozny pouze tehdy, je-li pilotovi
napomocen pozorovatel dronu. Pozorovatel stoji vedle pilota, udrzuje s
dronem pfimy o¢ni kontakt, sleduje okolni vzdudny prostor a pilota pribézné
informuje.

3.6 Radiové kmitocty a vysilaci vykon

Ridici spoj ExpressLRS 2400-2483,5 MHz 100 mW e.i.r.p.
Prenos obrazu D)l 04 Wide 5725-5850 MHz 25 mW e.i.r.p.

¢ Jednotka DJI 04 Wide vysild v pasmu 5,8 GHz podle Gdaji vyrobce v rezimu CE
nejvyée 14 dBm, coz limitu v Ceské republice vyhovuje.

* Jednotka podporuje také padsmo 5,1 GHz. Toto pasmo je v Ceské republice
pro provoz dronu zakdzané — v nastaveni pfenosu obrazu jej nepouzivejte.

e Zarfizeni se smi provozovat pouze s anténou stanovenou vyrobcem, bez
pridavnych zesilovaél, a nesmi byt elektricky ani mechanicky ménéno.

Neprepinejte prenos obrazu do rezimu FCC. Vysilaci vykony povolené v
USA prekracuji limity platné v Ceské republice a v celé Evropské unii.

3.7 Ochrana osobnich udajd a pojisténi

* Porizujete-li kamerou zdznam, na kterém lIze rozpoznat osoby, jste povinni
dodrzet predpisy o ochrané osobnich Gdaj.

* Pro individualni rekreaéni a sportovni provoz dronu do 20 kg neni v Ceské
republice pojisténi odpovédnosti povinné. Pro provoz k vydéleénym acellim
povinné je.

11
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4. Priprava k prvnimu letu

4.1 Co dale potrebujete
* RC vysila¢ku s modulem ExpressLRS na 2,4 GHz
* FPV bryle DJl Goggles 3, DJI Goggles N3, DJI Goggles 2 nebo DJI Integra

¢ Akumulator 4S LiHV 750-900 mAh, nebo akumulator Li-ion 18650 4S1P 3000
mAh

* Nabijecku pro akumulatory Li-Po a LiHV s balancérem
e Pocitac s programem Betaflight Configurator

4.2 Volba a pripojeni akumulatoru

Akumulator se upind na horni plato dvéma pasky. Pod akumuldtor vzdy vlozte

protiskluzovou podlozku a péasky dotdhnéte tak, aby se akumuldtor nemohl

posunout ani pri tvrdém pristani.

¢ Do dronu vkladejte vzdy plné nabity akumulator.

e Kabel akumuldtoru vedte tak, aby se nemohl dostat do vrtuli.

e Konektor pfipojujte az bezprostfedné pred vzletem, s dronem polozenym na
zemi.

¢ Chcete-li zlstat pod hranici 250 g, pouzijte akumulator 4S 750mAh. Akumulator

vy

Li-ion 18650 ma vyssi kapacitu, ale je tézsi.

4.3 Montaz vrtuli

Dron pouziva dvoulisté vrtule Gemfan 4024-2. Motory maji uchyceni T-Mount —
vrtule se k motoru priSroubuje dvéma Srouby, bez stfedové matice. Z vyroby je
nastaven obraceny smysl otdceni (Props Out) — vrtule se otaceji smérem od
stfedu dronu dopredu.

Vrtuli namontujte ve sméru Sipky u prisluSného motoru. Opacné nasazena
vrtule dron pfi vzletu prevrati.

Cislovéni motor( a smysl otéceni vrtuli

12
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4.4 Karbonové bocnice

Dvé karbonové bocnice z pfislusenstvi vyrazné zvysuji torzni tuhost ramu.

vvvvvv

Vysroubujte Srouby pod motory, pfilozte bocnici k montaznim otvordm a Srouby
znovu dotdhnéte.
4.5 Uchyceni kamery a koaxialni kabel

Kamera je uchycena na ¢tyfech gumovych silentblocich, které tlumi vibrace
prenasené do jednotky DJI 04 Wide. Koaxialni kabel ke kamere vedte s mirnou vali
a mimo hrany karbonu.

4 B

Uchyceni kamery na Ctyrech silentblocich

Vedeni koaxidlniho kabelu ke kamere

Napnuty nebo $patné vedeny koaxialni kabel omezi funkci silentblokt a v
obraze se objevi jello.

13
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4.6 Filtr ND

Filtr ND z prislusenstvi snizuje mnozstvi svétla dopadajiciho na snimac. Za jasného
dne umozni kamere pracovat s delSim expozi¢nim ¢asem, takze zdznam plsobi
plynuleji. Za zhorSenych svételnych podminek filtr sejméte.

4.7 Bzucak Flywoo Finder

Bzucdk Flywoo Finder je predinstalovany a ma vlastni baterii. Odpoji-li se pfri
havarii hlavni akumulator, prebird napajeni vnitfni baterie: priblizné po 30
sekundach zacne bzuc¢dk houkat a blikat LED a vydrzi tak nékolik hodin.

i
Bzucak Flywoo Finder

Kratky stisk (1 s) — znovu spusti bzucak.
Dlouhy stisk (déle nez 2 s) — vypne bzucak i blikani LED.

Pipani bzu¢aku po odpojeni akumuldtoru je normalni chovani. Stali bzu¢ak znovu
spustit a pipani ustane.

14
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5. Zprovoznéni

5.1 PFripojeni k pocitaci

Ridici jednotka se k pocita¢i pfipojuje kabelem USB-C z pfisludenstvi. Nastaveni se
provadi v programu Betaflight Configurator. Ke konfiguraci akumulator
pripojovat nemusite; pro test motord je nutny, ale vidy bez namontovanych
vrtuli.

5.2 Sparovani pFijimace ExpressLRS

ExpressLRS je otevreny systém dalkového fizeni s dlouhym dosahem, nizkou
latenci a vysokou obnovovaci frekvenci. Dron je osazen pfijimacem na frekvenci
2,4 GHz.

LED BIND Button

B!
e

Prijimac ExpressLRS — LED a
tlacitko Bind

Zpusob 1 — vazebni fraze (doporuéeny)
Programem ExpressLRS Configurator nahrajte do vysilactho modulu i do
pfijimace stejnou vazebni frazi. Po zapnuti se spoji automaticky.
Zpusob 2 — vazba pFeru$enim napajeni
@ Trikrdt rychle po sobé pfipojte a odpojte akumulator dronu.
@ Pri tretim zapnuti za¢ne LED prijimace blikat dvojitym bliknutim.
® Ve skriptu ELRS ve vysilacce zvolte Bind.

15
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5.3 Kalibrace akcelerometru

Polozte dron na rovnou vodorovnou plochu a v Betaflightu na karté Setup zvolte
Calibrate Accelerometer. Kalibraci zopakujte vzdy, kdyz dron po havarii nedrzi v
rezimu Angle rovinu.

5.4 Kontrola motoru a smyslu otaéeni

Pred testem motort vidy sejméte viechny vrtule. Test s namontovanymi

vrtulemi mdze zpdsobit vdzné poranéni nebo prefiznout kabelaz.

@ V Betaflightu otevrete kartu Motors a pripojte akumulator.

@ Vpravo dole potvrdte, ze rozumite rizikGm.

® Postupné pridavejte jednotlivym motorim otacky a sledujte smysl otaceni.

@ Z vyroby je nastaven obrdceny smysl (Props Out). Neodpovida-li smér, otolte
pfisludny motor privodcem v Betaflightu nebo programem regulatorg.

5.5 Rezimy na vysilacce

Na karté Modes v Betaflightu se pfifazuji funkce prepina¢dm vysilacky. Vyrobce
doporucuje toto rozdéleni kanald:

T T S

ARM AUX 1 spusténi a zastaveni motord

ANGLE / HORIZON AUX 2 stabilizované rezimy; vypnuto = Acro
GPS RESCUE AUX 3 vynuceny navrat na misto startu
BEEPER AUX 4 vynucené pipani pro dohledani dronu

16
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5.6 Arm, Disarm a failsafe

e Arm (zapnuti motord) provedte aZ s dronem na zemi, s plynem stazenym na
minimum a s dronem v zorném poli.

e Disarm (vypnuti motorl) provedte ihned po pfistani, jesté nez k dronu
pristoupite.

e Chovani pri ztrdté signalu nastavte na karté Failsafe. Nastaveni vzdy
vyzkousejte na zemi, bez vrtuli: vypnéte vysilacku a ovérte, ze ridici jednotka
reaguje o¢ekavanym zptsobem.

* Nez zacnete létat na vétSi vzdalenost, ovérte funkci rezimu GPS Rescue
(kapitola 6.4) v otevieném prostoru.

5.7 Aktualizace firmwaru a nahrani vychoziho nastaveni

Aktualizace firmwaru fridici jednotky vymaze vesSkeré nastaveni. Po nahrani

nového firmwaru je proto nutné znovu nahrat vychozi konfiguraci vyrobce ze

souboru CLI.

@ V Betaflightu na karté Setup zvolte Activate Boot Loader / DFU. Nerozpozna-li
pocitac zarizeni, spustte nastroj ImpulseRC Driver Fixer.

@ Na karté Firmware Flasher zvolte cil fidici jednotky FLYWOOF722PROV?2,
nactéte soubor firmwaru a nahrajte jej.

® Ze stréanek podpory vyrobce stahnéte textovy soubor CLI pro tento model,
otevrete kartu CLI, vlozte obsah souboru do vstupniho pole a potvrdte.

@ Nakonec zadejte prikaz save. Ridici jednotka se restartuje a obnovi se vychozi
nastaveni portd, PID a OSD.

Soubory CLlI, firmware a modely pro 3D  tisk najdete na
flywoo.net/pages/support-center.
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6.1 Predletova kontrola

* Vrtule jsou celé, sprédvné orientované a dotazené.

e Rdm, ramena a motory jsou bez prasklin, motory se volné otaceji.

¢ Kabeldz a koaxidlni kabel ke kamere nejsou nariznuté ani napnuté.

e Vdronu je plné nabity akumuldtor, pevné upnuty paskem.

* Antény pfijimace i pfenosu obrazu jsou na svém misté a neposkozené.
e Vysilacka i bryle jsou nabité a sparované s dronem.

¢ Modul GPS ma alespon 8 satelitd a je obnoven bod navratu.

e Vzletovd hmotnost je ovérena vazenim (kapitola 3.2).

* Je ovéreno, Ze misto startu nelezi v omezené geografické zéné.

6.2 Vzlet a zdkladni ovladani

¢ Dron postavte na rovnou plochu, sami se postavte alespor 5 m za néj.

* Provedte Arm a plynulym priddnim plynu se odlepte do vysky priblizné 1 m.
* Ve visu ovérte, Ze dron nedrifuje a nevibruje.

¢ Rezim Angle nebo Horizon dron sam srovnava do vodorovné polohy a je
vhodny pro prvni lety. Rezim Acro nechava rizeni plné na pilotovi.

6.3 Sledovani napéti a ukonceni letu

Napéti akumulatoru sledujte v OSD po cely let. Let ukoncete nejpozdéji pfi 3,5 V
na c¢lanek, tedy 14,0 V u ctyrclankového akumulatoru. Pri letu na vzdélenost si
vzdy nechte rezervu na cestu zpét — u letu proti vétru pocitejte s vyrazné vyssi
spotfebou na zpatecni cesté.
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6.4 Rezim GPS Rescue
Dron je z vyroby nastaven tak, aby se pfi ztraté signalu vrdtil k mistu startu.
Navrat Ize vyvolat i ru¢né prepinacem na kandalu AUX 3.

* Pfed vzletem musi byt zachyceno nejméné 8 satelitti a musi byt obnoven bod
navratu.

e Vzdalenost od mista startu musi presahnout 100 m. Dojde-li k failsafe blize nez
100 m od mista startu, dron provede Drop, tedy vypnuti motor(.

* Po spusténi se dron otoci, pomalu stoupa a leti zpét.

* Dron nepristane automaticky. Jakmile se obnovi obraz nebo fidici spoj,
okamzité prevezmeéte rizeni a pristante ruc¢né.

6.5 Dohledani dronu po havarii

* Posledni zndmou polohu odectéte z OSD nebo ze zdznamu v brylich.

e Bzucdk Flywoo Finder houkd i po odpojeni hlavniho akumuldtoru — pomdze
dron najit ve vysoké travé, v krovi i za Sera.

¢ Je-li dron jesté napdjen, vynutte pipani prepinacem na kanalu AUX 4.
* Po nalezu dron nejprve prohlédnéte a teprve pak k nému pripojte akumulator.
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7. Udrzba a reseni potizi

7.1 Po kazdém letu

* Odpojte akumuldtor a zkontrolujte jeho teplotu a tvar.

* Prohlédnéte vrtule proti svétlu — nafiznutou vrtuli vymérite.
e Zkontrolujte dotazeni Sroubd motorl a stav ramen.

e Qdstrante travu a necistoty namotané kolem hrideli motord.

e Zkontrolujte, zda se koaxidlni kabel ke kamere neposunul a neopird se o
karbon.

7.2 Vyména vrtule

@ Odpojte akumulator.

@ Imbusovym klicem z pfislusenstvi vySroubujte oba Srouby vrtule.

® Sejméte poskozenou vrtuli.

@ Nasadte novou vrtuli ve sprdvném smyslu otdceni podle obrazku v kapitole 4.3.

® Oba Srouby dotahujte stfidavé a rovnomérné. Nepretahujte je — pretazenim se
strhne zavit v motoru.

7.3 Skladovani

e Akumuldtory skladujte nabité na 3,8 V na ¢lanek (4S = 15,2 V), oddélené od
dronu.

* Dron skladujte v suchu, mimo dosah primého slunec¢niho zareni.
¢ Pred delSim odstavenim sejméte vrtule — nebudou se deformovat.
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7.4 Reseni potizi

Flywoo Explorer LR 4 V2 04 Wide -

Ccz

Motory se nespusti

Dron po vzletu ujizdi

V obraze je jello

Prenos obrazu se trhd

Dron nenajde satelity

Kratky letovy cCas

Bzucdk pipd po odpojeni
akumulatoru

neni proveden Arm, plyn
neni na minimu, aktivni
blokovani v OSD

nezkalibrovany
akcelerometr, poSkozena
vrtule

napnuty koaxialni kabel,
poskozeny silentblok,
poskozena vrtule

Spatné orientovana anténa,
ruseni, prekazka mezi
dronem a brylemi

start pod stromy nebo mezi
budovami, mélo ¢asu na
zaméreni

opotrebeny akumulator,
chlad, silny vitr

normalni chovani bzuc¢aku
Finder

srovnejte plyn na minimum,
zkontrolujte hldSeni Arming
Disabled v OSD

zkalibrujte akcelerometr,
vyménte vrtule

upravte vedeni kabelu podle
kapitoly 4.5, vyménte
silentbloky nebo vrtule

srovnejte anténu, zmérite
misto startu

vyckejte na volném
prostranstvi, dokud OSD
neukaze alespon 8 satelitd

zmeérte vnitrni odpor
akumulatoru, pocitejte s
kratsim letem

kratkym stiskem bzuc¢dk znovu
spustte
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku

* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu (Explorer LR 4 V2 04 Wide)
a sériové cislo jsou uvedeny na obalu vyrobku.
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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