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1. Bezpecnostni pokyny

1.1 Obecné zasady

Deska DarwinFPV F411 15A AIO je elektronicka soucéstka urcend k zabudovani do
malého multikoptéry (dronu). Montdz vyzaduje zkuSenost s pajenim a se
zapojovanim elektroniky FPV dronl. Pokud si nejste jisti, svérte montaz
zkusenému modelari.

e Vyrobek neni hracka a neni ur¢en détem.
e Pri praci na dronu - zapojovani, nastavovani i ladéni - méjte vzdy sundané
vrtule. Motory se mohou necekané roztocit.

e Desku nikdy nenapajejte, dokud jste nezkontrolovali, Ze mezi plosky + a — ani
mezi jinymi sousednimi plodkami nevznikl zkrat (cinovy mistek, odstfizeny
dratek).

* Neprekracujte povoleny rozsah vstupniho napéti a proudu uvedeny v kapitole
2.3.

e Desku chrante pred vlhkosti, vodou, prachem a kovovymi predméty. Mokrou
nebo poskozenou desku nepfripojujte k akumulatoru.

* Béhem provozu se reguladtory otacek (ESC) i stabilizator napéti (BEC) zahfivaji.
Po letu se jich nedotykejte, dokud nevychladnou.

1.2 Napajeni a akumulatory Li-Po
Deska se napdji z akumuldtoru Li-Po (pripadné LiHV) se 1 az 3 clanky (1-3S).
Akumulator neni soucasti baleni.

e Akumuldtory Li-Po nabijejte jen nabije¢em k tomu uré¢enym, pod dohledem a na
nehorlavé podloZce. Nabity akumulator nenechavejte bez dozoru.

* Mechanicky poskozeny, nafoukly nebo prehraty akumulator jiz nepouzivejte a
odevzdejte jej k ekologické likvidaci.

e Akumuldtor nevybijejte pod 3,5 V na ¢lanek, skladujte jej s napétim 3,8 V na
¢lanek (podrobné v kapitole 4.5).

* Pri pripojovani akumuldtoru vzdy kontrolujte polaritu. Prepdlovani desku
nevratné znici.

1.3 Pajeni a montaz

e P3jejte v dobre vétraném prostoru, pouzivejte stojdnek a ochranné bryle.

e Pdjeci plosky jsou malé. Pouzivejte jemny hrot a pajku primérené - prehratim se
ploska mzZe odloupnout od desky.

* Napdjeci vodice pajejte dostatecné velkou teplotou a mnozstvim cinu, aby spoj
byl leskly a pevny.

¢ Po pajeni desku ocistéte od zbytkd tavidla a pod lupou zkontrolujte kazdy spoj.
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* Odloupnutd ploska nebo jiné mechanické poskozeni desky vzniklé pri montazi
neni vadou vyrobku.

1.4 Provoz dronu a pravni predpisy

Dron postaveny s touto deskou je bezpilotni letadlo. Jeho provoz upravuji nafizeni
(EU) 2019/945 a 2019/947, kteréd plati ve vSech ¢lenskych statech Evropské unie,
ale narodni provadéci predpisy se stat od statu lisi - registracni portdly, minimalni
vék pilota, geografické zény, povinné pojisténi, povolend kmitoctovd pdsma i
maximalni vysilaci vykony. Provozujete-li dron v jiné zemi, musite se ridit predpisy
statu, ve kterém letite. V Ceské republice informace poskytuje Ufad pro civilni
letectvi (www.caa.gov.cz).

% Za stavbu, nastaveni a bezpecény provoz dronu odpovida ten, kdo ho
postavil a provozuje.
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2. Popis vyrobku

2.1 K ¢emu deska slouzi

DarwinFPV 15A 1-3S F411 AIO (all-in-one) spojuje na jedné desce Fidici jednotku
(FC) s procesorem STM32F411, gyroskopem a obvodem OSD a ¢tyFi regulatory
otacek (ESC) 15 A s firmwarem BLHeli_S. Je urlena pro lehké drony a whoopy
napajené akumuldtorem 1-3S. Kondenzator na napajecim vstupu je z vyroby
pripajeny.

Na desce je stabilizator napéti (BEC) 5 V pro napajeni prijimace, kamery, vysilace
obrazu, LED a bzucaku a dva hardwarové sériové porty UART. Podle vyrobce lze k
desce pripojit analogovy i digitalni vysila¢ obrazu.

2.2 Obsah baleni

Croces T s

1x deska DarwinFPV 15A 1-3S F411 AIO (s pripajenym kondenzatorem)
5% konektor pro motor (SH1,25, zasuvka)

1x napajeci kabel (20 AWG, 70 mm)

1x konektor XT30

5x tlumici pryzova prtichodka (soft mount) M2 x 6,6

Soucasti baleni nejsou: motory, prijimac, kamera, vysila¢ obrazu, akumulator,
ram, vrtule a kabel USB.

Deska a prislusenstvi v baleni (ilustracni foto
vyrobce)
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2.3 Technické udaje

» Regulatory otacek (ESC)

Vstupni napéti
Trvaly proud
Spi¢kovy proud
Procesor ESC
Protokol
Firmware
Vystup BEC z ESC
Telemetrie ESC
Proudové cidlo
» Ridici jednotka (FC)
Procesor
Gyroskop (IMU)
OSD
Barometr
Blackbox
Sériové porty
Vstup SBUS
Softserial
Napajeci napéti
BEC5V
Stabilizator 3,3 V (LDO)
Méreni napéti akumulatoru

Cil Betaflight
Hmotnost

Upevnéni

2.4 Pohled na desku

DarwinFPV F411 15A AIO - ndvod k pouziti -

3,0-13,5 V DC (1-3S Li-Po)
15A

17 A

EFM8BB21F16G, 48 MHz
DShot / Oneshot / Multishot
BLHeli_S, cil S-H-50

ne

ne

ne

STM32F411CEU6, 100 MHz
MPU6000 (SPI)

AT7456E

ne

ne

2x UART (UART1, UART2)

vestavény invertor na UART1-RX

1x (ploska S5)

3,0-13,5 V DC (1-3S Li-Po)
2 A trvale (max. 2,5 A)
max. 200 mA

déli¢ 1:10 (scale 110)
MATEKF411

5,4 g (deska s kondenzdatorem, podle fotografie

vyrobce)

rozte¢ otvord 25,5 x 25,5 mm, Srouby M2

Ccz

Na horni strané jsou procesor, gyroskop, obvod OSD a péjeci plosky pro periferie.
Na spodni strané jsou regulatory otacek s ploskami motord M1-M4 a konektor
USB. Kondenzdtor je pripdjen na napajeci plosky + a —.
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Spodni strana desky (regulatory otacek,
plosky M1-M4, konektor USB)
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3. Montaz a zapojeni

3.1 Schéma zapojeni

Obrézek nize je schéma zapojeni od vyrobce. Ukazuje pfipojeni motor(i, kamery,
vysilace obrazu, prijimace SBUS, LED pasku a bzucdku. Pred pdajenim si vzdy
ovérte popisky plosSek prfimo na desce.

AdINn S8L

FRSKY R-XSR

19 ZE B9S ONVN ZE0Yd

Schéma zapojeni (podklad vyrobce; popisky plosek jsou anglicky, tak jak jsou na
desce)

3.2 Napajeni a kondenzator

® Na napéjeci plosky + a — pfipajejte prilozeny napéjeci kabel. Cerveny vodic
patfi na +, ¢erny na —.

@ Na druhy konec kabelu pripdjejte prilozeny konektor XT30, nebo jiny konektor
odpovidajici vasemu akumulatoru. Spoje zaizolujte smrstovaci buzirkou.

® Kondenzator je z vyroby pripajeny. Neodstranujte ho - tlumi napétové Spicky,
které vznikaji pfi praci regulatortl, a chrani tim elektroniku dronu.
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@ Pred prvnim pripojenim akumuldtoru zmérte multimetrem, ze mezi + a — neni
zkrat.

3.3 Motory

Vystupy regulatorl jsou na spodni strané desky oznaceny M1-M4. Rozmisténi
motor odpovidad schématu vyrobce (Motor 1 aZ Motor 4) a vychozimu rozlozeni
quad X v Betaflightu.

e Motory s konektorem pripojite pres prilozené zasuvky SH1,25, které se pripajeji
na plosky motoru. Motory bez konektoru pripajejte primo na plosky.

e Poradi tfi vodi¢d motoru urcuje smér otaceni. Smér se da pozdé&ji zménit v
programu (kapitola 4.3), neni nutné prepajet.

¢ Vodi¢e motord vedte tak, aby se nemohly dostat do vrtuli ani se odirat o ram.

3.4 Prijimac

Prijima¢ se signdlem SBUS pripojte na plosku SBUS a k ni prislusné plosky

napajeni a GND podle schématu. Vstup SBUS je napojen na UARTL1-RX pres
vestavény invertor, takze neni nutné nic prepdjet.

Sériovy prijimac (napf. CRSF / ExpressLRS) pfipojte na plosky RX1 a TX1 (TX
pfijimace na RX1, RX pfijimace na TX1) a napajeni podle pozadavkl pfijimace:
ploska 3,3V (max. 200 mA) nebo 5V.

% Napajeci napéti prijimace si vZdy ovéfite v jeho navodu. Pfijimac na 3,3 V
pripojeny k 5 V se znici.

3.5 Kamera a vysilac¢ obrazu (VTX)

* Analogova kamera: video na plosku CAM, napdjeni na 5V a — (GND).

* Analogovy vysila¢ obrazu: video na plosku VTX, napdajeni na 5V a GND.
Ovladaci vodi¢ VTX (napf. SmartAudio) pripojte na TX2; v zaloze konfigurace
vyrobce je UART2 nastaven pro SmartAudio.

* OSD (Udaje v obraze) zajistuje obvod AT7456E, funguje s analogovym obrazem.

¢ Digitalni vysila¢ obrazu lze podle vyrobce také pfipojit. Vzdy ovérte, ze jeho
odbér neprekroci vykon BEC 5 V (2 A trvale, max. 2,5 A) - jinak jej napajejte z
jiného zdroje podle jeho ndvodu.

% Vysila¢ obrazu nikdy nezapinejte bez pfipojené antény - muze se
poskodit.

3.6 LED pasek a bzucdk

* Adresovatelny LED pasek: datovy vodi¢ na ploSku RGB, napdjeni na 5V a
GND. Funkce LED_STRIP je v zaloze konfigurace vyrobce zapnuta.

e Bzucak: zdporny vodi¢ na plosku Buz—, kladny na 5V.
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3.7 Dalsi plosky (RSSI, CRT, S5)

Nékteré plosky maji podle vyrobce dalsi funkce, které lze vyuZit po Upravé
konfigurace:

m Funkce podle vyrobce

pin PAO (TIM5_CH1); Ize jej premapovat na softserial nebo ovladani

RSSI kamery (Camera Control) pfikazem v CLI: resource camera_control AOO
CRT vstup signalu externiho proudového cidla (max. 3,3 V)
S5 pin PB3; Ize jej premapovat na softserial, napr. pro telemetrii SmartPort

3.8 Upevnéni do ramu

e Do montaznich otvor( vlozte prilozené pryzové prichodky (soft mount). Tlumi
vibrace a chrani gyroskop.

e Srouby M2 dotahujte jen lehce, aby se prlichodky nezdeformovaly a deska
nebyla v rdmu napnuta.

e Desku orientujte podle schématu vyrobce (polohy Motor 1-4 odpovidaji
vychozimu rozlozeni Betaflightu). Pokud ji natocite jinak, nastavte natoceni v
Betaflightu (Configuration - Board and Sensor Alignment).

¢ Dbejte, aby se spodni strana desky s regulatory nedotykala karbonového rdmu
- karbon je vodivy.

10
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4. Zprovoznéni v Betaflightu
4.1 Pripojeni k pocitaci
@ Nainstalujte aktudini program Betaflight Configurator (betaflight.com).

® Sundejte vrtule. Desku pfripojte k pocitaci kabelem USB do konektoru na spodni
strané desky.

® V programu zvolte sériovy port a kliknéte na Connect.

@ Na karté Setup zkontrolujte, Ze se model v programu pohybuje stejné jako dron
v ruce. Na rovné podlozce provedte Calibrate Accelerometer.

Napdjeni z USB staci pro nastavovani fidici jednotky. Regulatory, motory a vysilac
obrazu se rozbé&hnou az po pfipojeni akumulatoru.

4.2 Nastaveni pfijimace
e V zdloze konfigurace vyrobce je na UART1 nastaven Serial RX a protokol
SBUS.

* Pro sériovy pfijimac (CRSF / ExpressLRS) ponechte na karté Ports Serial RX na
UART1 a na karté Receiver zvolte odpovidajici protokol.

* Na karté Receiver zkontrolujte, Ze se kanaly pohybuji sprdvné podle pdk
vysilacky a Ze poradi kanall odpovida vasi vysilaéce.

4.3 Kontrola motord a sméru otaéeni
% Vrtule musi byt pfi této kontrole sundané!
@ Pripojte akumulator a desku k pocitaci.

@ Na karté Motors potvrdte bezpecnostni upozornéni a postupné roztolte
jednotlivé motory.

® Ovérte, ze se roztaci ten motor, ktery odpovida ¢islu v programu, a ze se toci
spravnym smérem podle obrazku v Betaflightu.

@ Nespravny smér otaceni zmeénite v ndstroji pro konfiguraci ESC nebo
prohozenim dvou vodi¢i motoru.

Regulatory komunikuji s ridici jednotkou protokolem DShot. V zéloze konfigurace
vyrobce je nastaven DShot300.

4.4 Arm, Disarm a failsafe

e Na karté Modes pfifadte funkci Arm (zapnuti motor(l) samostatnému
dvoupolohovému prepinadi na vysila¢ce. Vypnuti motorl (Disarm) se provadi
timtéz prepinacem.

e Doporucujeme prifadit také bezpelnostni rezimy, napr. Beeper pro hledani
dronu (vyzaduje pripojeny bzucak).

* Na karté Failsafe zkontrolujte chovani pri ztraté signalu. Funkénost failsafe
oveérte bez vrtuli: po zapnuti Arm vypnéte vysilacku - motory se musi zastavit.

11
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e Dron s vrtulemi zapinejte (Arm) jen na zemi a v bezpec¢né vzdalenosti od osob.

4.5 Hlidani napéti akumulatoru

Deska méri napéti akumuldtoru (déli¢ 1:10, v Betaflightu scale 110). Na karté
Power & Battery porovnejte zobrazené napéti s multimetrem. Napéti si zobrazte v
OSD a let ukoncete nejpozdéji pri nize uvedené hodnoté.

pIné nabito Li-Po 4,20V 4,20V 8,40V 12,6V
plné nabito LiHV 4,35V 4,35V 8,70V 13,05V
ukoncit let 35V 35V 7,0V 10,5V
skladovani 3,8V 3,8V 7,6V 11,4V

Deska méri jen napéti, proudové cidlo nema. Presto Ize k ploSce CRT pripojit
externi proudové cidlo (kapitola 3.7).

12
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5.1 Firmware ridici jednotky

Ridici jednotka je dodavana s firmwarem Betaflight. Vyrobce uvadi cil
MATEKF411; zdloha konfigurace (CLI), kterou vyrobce nabizi ke stazeni, nese
oznaceni desky DARWINF411. Soubor firmwaru i zdlohu konfigurace najdete v
sekci Support na produktové stradnce vyrobce (darwinfpv.com).

@ Pred aktualizaci si v zéloZce CLI ulozte zalohu nastaveni prikazem diff all.

@ V Betaflight Configuratoru otevrete kartu Firmware Flasher, zvolte cil desky a
nahrajte firmware. Deska se do rezimu nahravani (DFU) prepne sama.

® Po aktualizaci obnovte zdlohu konfigurace vyrobce nebo vlastni zalohu a
nastaveni zkontrolujte.

% Béhem nahravani firmwaru desku neodpojujte. Nevhodny cil nebo

pferu$ené nahravani mize vést k nefunkénim vystupim.

5.2 Firmware regulatoru (ESC)

Regulatory pouzivaji firmware BLHeli_S, cil S-H-50. Soubor firmwaru ESC vyrobce
nabizi rovnéz na produktové strance. Nastaveni a aktualizaci regulatord provedete
pres fidici jednotku (passthrough) v konfigurdtoru pro BLHeli_S. Aktualizaci
regulatorl provadéjte jen tehdy, je-li to nutné, a vzdy bez vrtuli.

13
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6. Pred prvnim letem

e Zkontrolujte vdechny pajené spoje, zejména napajeci plosky a vodi¢e motord.

e Ovérte smér otdceni motord (kapitola 4.3) a ze vrtule jsou nasazené podle
sméru otaceni.

e Ovérte funkci Arm / Disarm a failsafe (kapitola 4.4).

¢ Viozte plné nabity akumuldtor a zkontrolujte, Ze napéti zobrazené v OSD
odpovidd skutecnosti.

e Pri prvnim pripojeni akumulatoru s osazenou elektronikou doporucujeme pouzit
ochranu proti zkratu (tzv. smoke stopper).

Prvni let provedte na volném prostranstvi, mimo osoby a prekazky, a sledujte
teplotu reguldtort a motord po pristani.

14
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7. Udrzba a reseni potizi

7.1 Udrzba
* Po kazdé havarii zkontrolujte desku, kondenzator a pdajené spoje. Uvolnény
kondenzator znovu pripajejte.

* Desku udrzujte Cistou a suchou. Necistoty odstrafite mékkym Stétcem, pripadné
isopropylalkoholem.

¢ Pravidelné kontrolujte pryZzové prichodky; ztvrdlé nebo roztrzené vyménte.
* Mezi lety odpojujte akumulator.

v

7.2 Reseni potizi

Problém Mozna pricina a Feseni

Pouzijte datovy kabel USB (ne jen nabijeci) a jiny port.
Nainstalujte ovladace z Betaflight Configuratoru.

Pocita¢ desku nerozpozna

Je pripojen akumulator? Zkontrolujte protokol DShot na
Motory se netoci karté Configuration. Je-li zapnuty obousmérny DShot a
firmware ESC ho nepodporuje, vypnéte jej.

Na karté Setup zjistéte divod blokovani (Arming disable
Dron nelze zapnout (Arm)  flags), napr. paka plynu neni dole nebo neni signal z
prijimace.
Zkontrolujte UART, protokol a zapojeni TX/RX (kfizené). U

RUE R e es SBUS pouzijte plogku SBUS.

Zkontrolujte, ze video vede z kamery na CAM a z VTX na

Chybi OSD v obraze VTX, a nastaveni OSD (PAL/NTSC).

Na karté Power & Battery upravte méritko podle

Napéti v OSD nesouhlasi .
multimetru.

Nespravné poradi nebo smér motorll, opa¢né nasazené

Dron se po vzletu prevraci vrtule, chybné natoceni desky.

15
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8. Informace pro trh EU a Ceské republiky

8.1 Dovozce a odpovédna osoba v EU

Vyrobek na trh Evropské unie uvadi nize uvedeny dovozce, ktery je zaroven
odpovédnou osobou ve smyslu ¢l. 16 narizeni Evropského parlamentu a Rady (EU)
2023/988 o obecné bezpecénosti vyrobkl (GPSR).

Dovozce / odpovédna osoba v
Rotorama, s.r.o.

EU

ICO 051 57 692

DIC CZ05157692

Sidlo Okrajové 1351, 674 01 Trebi¢, Ceska republika
E-mail info@rotorama.cz

Telefon +420 252 252 098

Web www.rotorama.cz

8.2 Shoda vyrobku

* Vyrobek je opatfen ozna¢enim CE a splfiuje pozadavky pfislusnych
harmonizacnich pravnich predpisl Evropské unie, které se na néj
vztahuji.

¢ Kopie EU prohlaseni o shodé je k dispozici u dovozce na vyse
uvedené adrese nebo na e-mailové adrese info@rotorama.cz.

¢ Ildentifikace vyrobku: oznaceni typu (DarwinFPV 15A 1-3S F411
AlO) je uvedeno na obalu vyrobku, deska nese potisk vyrobce.
Verzi firmwaru fridici jednotky zjistite v programu Betaflight
Configurator.

16
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8.3 Likvidace elektrozarizeni

* Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku, jeho obalu nebo v
dokumentaci znamend, Ze vyrobek po skonceni Zivotnosti nesmi
byt odstranén spolu se smésnym komunalnim odpadem.

* Odevzdejte jej na misté zpétného odbéru elektrozarizeni - ve
sbérném dvore, na misté zpétného odbéru kolektivniho systému,
nebo u prodejce pri ndkupu nového obdobného vyrobku. Zpétny
odbér je pro koncového uzivatele bezplatny.

* Povinnosti podle zdkona ¢. 542/2020 Sb., o vyrobcich s ukonc¢enou
zivotnosti, pIni dovozce prostfednictvim kolektivniho systému
zpétného odbéru.

e Radnou likvidaci poméhate predchazet negativhim dopadim na
zivotni prostredi a lidské zdravi a prispivate k opétovnému vyuziti
druhotnych surovin.

Spolecnost zajistuje prostrednictvim smluvniho partnera ASEKOL
a.s. zpétny odbér elektrozarizeni z domdacnosti a oddéleny sbér
elektroodpadu, baterii a akumuldtord, v souladu s pfislusnymi
pravnimi  predpisy. Odbératel je opravnén odevzdat staré
elektrozarizeni nebo baterii ¢i akumuldtor na jakémkoliv sbérném
misté vySe uvedeného smluvniho partnera. Adresy téchto odbérnych
mist jsou uvedeny na webovych strdnkdch www.asekol.cz,
www.ecobat.cz a také https://visoh2.mzp.cz/RegistrMistZO/RegistrMis
tZOPublic/MapaMistZpetOdberu.
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9. Zaruka a prava z vadného pinéni

Prdva a povinnosti smluvnich stran se fidi ¢eskym pravnim radem, zejména
zdkonem ¢. 89/2012 Sb., ob¢ansky zakonik, a zdkonem ¢. 634/1992 Sb., o ochrané
spotrebitele.

* Prodavajici odpovida kupujicimu za to, Ze vyrobek pfi prevzeti nema vady. Je-li
kupujicim spotrebitel, mize vadu vytknout do dvou let od pfevzeti vyrobku (§
2165 obcanského zakoniku).

Projevi-li se vada v pribéhu jednoho roku od prevzeti, ma se za to, Zze vyrobek
byl vadny jiz pri prevzeti (§ 2161 odst. 5 ob¢anského zakoniku).

* Pri nakupu prostrednictvim internetu méa spotrebitel prdvo odstoupit od
smlouvy do 14 dnt od prevzeti zboZi bez udani divodu (§ 1829 obcanského
zakoniku).

e Reklamaci uplatnéte u prodejce, u kterého jste vyrobek zakoupili. Kontaktni
Udaje dovozce jsou uvedeny v kapitole 8.1.

e K mimosoudnimu Fedeni spotrebitelskych spord je pfislusnd Ceska obchodni
inspekce, Stépéanska 796/44, 110 00 Praha 1, www.coi.cz.
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